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FUNCIONES

Unidad AMF con transferencia interrumpida.
Unidad ATS con transferencia ininterrumpida.
Controlador con arranque remoto
Controlador con arranque manual
Controlador de motor

Unidad remota de visualizaci- n 'y contr c
Vi sualizaci -n de for ma d:i
Ans8l i sis de arm-nicos de

Ti lado generador o carga.
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CONTROLADOR
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ELECTROGENOS

COMUNICACION

GSM-GPRS

Modem Interno GPRS (opcional)
GSM-SMS

e-mail

Modbus

USB Device

RS-232

J1939-CANBUS

TOPOLOGIAS

2 fases 3 conductores, L1-L2

2 fases 3 conductores, L1-L3

3 fases 3conductores, 3 Tl

3 fases 3 conductores, 2 Tl (L1-L2)
3 fases 3 conductores, 2 Tl (L1-L3)
3 fases 4 conductores, estrella

3 fases 4 conductores, triangulo

1 fase 2 conductores
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DERECHOS DE AUTOR

Est8&8 prohibido un uso no autorizado del <coontenido con
Estoapl i ca en particul ar a mar o¥anser od edneo npi anratceis- ny dpel amoodse.!

ACERCA DE ESTE DOCUMENTO

Este documento describe | os requerimientos m2ndemos Yy
la unidad de la familia D-xxx.

Siga cuidadosamente los avisos dados en este documento. Estassonbuenas pr 8cticas de i |
unidades de control de G.E. que reducen futuras cuestiones.

Para todo tipo de consultas t®cnicas pardeawmai:l cdet ab
datakom@datakom.com.tr

CONSULTAS
Si se necesita informaci -n adicional a |l a dada en est
directamente a |l a direcci-n de maill de abajo.

datakom@datakom.com.tr
Por favor proveer la siguienteinfor maci - n para obtene@regumteespuesta a al gul

-Modelo de la unidad (ver en la parte posterior),
-N¥2mer o de s e (véren laparta pdsteribrp
-Ve r & defirmware (leer de la pantalla),

-Tensi - n de at e nmedaltirauitd de mediga.

-Descripci-n precisa de | a consulta.
DOCUMENTOS RELACIONADOS
FILENAME DESCRIPTION
500-Rainbow Installation Rainbow Plus D-500 D-700 Installation Guide
500-Rainbow Usage Rainbow Plus D-500 D-700 Usage Guide
500-GSM Configuration GSM Configuration Guide for D-500 D-700
500-Firmware Update Firmware Update Guide for D-500 D-700
500-MODBUS Modbus Application Manual for D-500 D-700
500-Rainbow Scada Installation Rainbow Scada Installation Guide
500-Rainbow Scada Usage Rainbow Scada Usage Guide

K35D03-EN -2-
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HISTORIAL DE REVISION

REVISION FECHA AUTOR DESCRIPCION
01 19.06.2015 MH First edition, firmware version 5.4
02 06.05.2016 MH Revised for firmware version 5.7

TERMINOLOGIA

PRECAUCION: Riego de | e & 0 muerte.

ADVERTENCIA: Riesgo de mal funcionamient o o dafo del materi e

ATENCION:Consej os Ytiles para entender | a op

> P>
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CODIGOS PARA EL PEDIDO

La familia de unidades Dxxxe st 8§ n di sponi bl es ceawr avcatreiress to pPoaifagonpeesr i yf ®-r
utilice |l a informaci-n de abajo para pedir | a versi-n

Dxxx |-M |-J |-G |-T [-00

Variante
00: standard

01...99: productos
esp. de cliente

Con
revestimiento

M- dem GS
GPRS interno

With CANBUS
J1939 port

Con junta de
sellado

PARTES DE REPUESTO

Traba tipo tornillo Traba tipo autoajustable
Stock Code=J10PO01 (por unidad) Stock Code=K16P01 (por unidad)

Junta de sellado, Stock Code= K35P01

K35D03-EN -4 -
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AVISO DE SEGURIDAD
El hecho de no seqguir las instrucciones de abajo
Pueden causar la muerte o severas lesiones

El equipamiento e Ic&ico debe ser instalado solo por personal
calificado. El fabricante y sus distribuidores no asumen
responsabilidad ante las consecuencias resultantes de no seguir
estas instrucciones.

Verifiqgue que |l a unidad no tenga
transporte.No i nstale equipamiento daf

No abra la unidad. No hay partes interiores para mantenimiento.

Deben colocarse fusible en ddasdal
tension | o mas cerca de | a unidad p

Losfusiblesdeben ser t(fFpoer @pAdmaxi mo

Desconecte toda alimentaci é6n ant ¢«

No toque ningun ter mina&l cowmercdad
red.

Cortocircuitar los terminales de los Tl que no se usan.

Cual qui er paréadmetro el éctrico ap

dentro de |l os | i mites.Aunqde estadanadad
estda designada con un amp,lpardmentar
fuera de rango puedenreducirl a vi da a0t il altel
funcionamiento o dafdar | a unidad

No trate de limpiar la unidad con solventes. Solo limpie con un
pafio humedo

Verificar las conexiones correctas antes de aplicar tensié n .

Solo para montaje en frente de panel .

S ©® ®00 ® G

Paralamedi ci 6 n de delenusarsenmtl.e
No se permiten conexiones directas.

K35D03-EN
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1. INSTRUCCIONES DE INSTALACION

Antes de la:instalaci 6n

A Lea el manual cuidadosamente, determine el diagrama correcto de conexi- n .

A Retire todas las fichas y las trabas de la unidad, luego pase la unidad at r a deRcalado
realizado en el panel.

A Coloque |l as trabas y aj %stel as. No | as carfagast e dem

A Realicelasconexiones el ®ctricas con | as fichas desconect ac
col- quel as

A Aseg¥%rese que nhaaydevceunatdia ac i

A As e g¥%r es temppratara delegabinete no exceda la m &ima temperaturad e opefeaci - n
cualquier caso.

Lascondici ones indicadas abajo pueden dafdar |l a unidad.

A Conexiones incorrectas.

A Tensi -n de @toirecta.nt aci - n

A Tensi - n einale$ desnedidafuena de rango.

A Tensi - n a pabeéntadas digitaes fuera de rango especificado.

A Corriente fuera de rango especificado aplicada en los terminales de medici- n .

A Sobre carga o cortocircuito en las terminales de salida a rel® .

A Conexo -diesconexi - n esldedatos@antdodarunidachests si endo encendi d

A Al t a taepnlsiiccanda en | os puertos de comunicaci -n

A Diferencias de potenci al a masa de | os puertos de

A Vibraci-n excesiva, resndbtadotasci -n directa en pa

[ )

Para | a medicion de corriljer

transformadores de intensidad.

No se permiten conexiones directas.
. J

Las condiciones indicadas abajo pueden causar un funcionamiento anormal:

A Tensi-n de alimentaci-n inferior al m2ni mo especi
A Frecuenciade alimentaci- n f uer a del rango especificado

A Secuencia de fase incorrecta en los terminales de entrada de tensi- n .

A Trasformadores de intensidad que no se corresponden a la fase respectiva

A Transformadores de intensidad con polaridad incorrecta

A P®rdida de puesta a tierra.

K35D03-EN -10 -
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2. MONTAJE

2.1. DIMENSIONES

Dimensiones: 172x134x46mm (6 . 8 0xxX51 .39 0 )
Calado del panel: 151x111 mm nmnfo( 6. 00 x 4 . 4
Peso: 3009 (0.7 Ib)

DATAKOM

STATUS

ALARM A

WARNING §

SERVIC
REQUES?\“

134mm

< 172mm >

53

G-L2 (54
55

GEN-L3|56
66

MAINS-L3|67
68

MAINS-L2 |69
70

57
MAINS-L1|71
MAINS-C |72

GEN-N |58

GEN-C (51
GEN-L1|52

=== 8 to 36Vdc, 500mA max
~~ 300Vac, 0-600 Hz
~ 0.210 6.0 Aac

O C €M AL

MAINS-N |65

SIM
CARD

GSM
ANTENNA

N ™
=
S>>
o O
<

‘I‘c
%)
us)

6 |[OUT4

7 |CHG

8 |SND 1

9 [SND 2
10|SND 3
11|SGND

21 |MPU-/PGND
22 [CANH

K35D03-EN -11-
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La unidad est 8 di sefada.Elusuaria norreadn?a cué tener accdse aepargsa n e |
distintas de las del panel frontal.

Montar la unidad sobre una superficie plana y vertical. Antes del montaje quitar las trabas y los conectores.
Colocar la unidad en el calado realizado.

Colocar y ajustar las trabas.

111mm

> 151mm >
Calado del panel

D:_'\
WALL yd

[
N

| S—

L

min 60mm 40mm ‘

Profundidad de panel requerida

K35D03-EN -12 -
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Se proveen dos tipos diferentes de trabas:

Traba tipo tornillo Traba tipo autoajustable

Instalaci -n de |l a tr a

l nstalaci -n de | a tra

No ajustar demasiado la traba a tornillo. Puede
romperse la unidad.

K35D03-EN -13 -
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2.2. JUNTA DE SELLADO

Lajuntade gomaproveeuna protecci -n contr a eé¢lpasefdeldableradellGdEo s e m«
Juntoconlajuntau na pr olEE@ @&B2D-IPB5 puede alcanzarse desde el panel frontal. Una corta
definici-n de protecci-n I P se da a continuaci - - n:

Primer d2qgitoao
0 No protegido.

l1Protecci-n contra objetos extrafos s:-lidos de di 8met
2 Protecci-n contra obijgmetrol25rmmdmagofe® s s -1 i dos de di
3Protecci-n contra obj &8tmed reemtdmeéfress s -1 i dos de di
4Protecci-n contra obj &tmed moxotinayp®sos s -1 i dos de di
5 Protecci-n contra una cantidad de pol vdad que pueda h

Sequndod 2?2 gi &

0 No protegido

1 Pr ot ecrca - Irda desaids de agua en forma vertical
2Protecci-n contra | a ca2da de got
3 Protec ¢ i conira el espray de agua verticaloenun§ n g ulleo 6 0 A
4 Protecci-n contar | a salpicadura de-agua contra | a
6 Protecci- n ¢ o nt ade agushagpr e ® tontra la unidad desde cualquier direcci- n

7 Protecci-n contar inmersi-.-n temporaria en agua.
8Protecci - n contpaer mamagarn sfiespecificaciones del usuario

as de agua cuando |

K35D03-EN -14 -
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2.3. INSTALACION ELECTRICA

No instalar la unidad cerca de elementos emisores
de alto rui do edcomadontactoeg n gt

barras de alta corriente, fuente switching y del estilo.

Apesarquela uni dad est8 protegida contistuabiosli st urb
excesivos pueden afectar laoperaci- nn preci si -n de medida y | a
comunicaci-n de datos.

A SIEMPRE saque los conectores cuando inserta un conductor y se ajusta
con el destornillador.

A Sedeben col ocar fusibles en | a taelnismednot anrtaiso n
cerca posible de la unidad.

A Fusi bl es deben ser del calibrenoa xrianpoi ddoes 6y Ade u

A Utilizar cables de rango de temperatura apropiado.

A Utilizar c ab ladesuadacal menasdeé G768mm?2(AWG18).

A Siga las reglas nacionales acercade lainstalacio n el éctri ca

A Los transformadores de intensidad deben ser de 5A de salida

A Paralos transformadores de intensidad utilices ecci 6 n de 1L.Bnim2me n o s
(AWGL15).

A Lalongitud de los cables de los Tl no debe exceder de 1,5 metros. Si se
utiliza conductor mas | argo incremente | a

4 N

c Se deben utilizar TIpar a | a medi ci 6n Qe
No se permiten conexiones directas.

El block del motor debe ponerse a tierra. De lo
contrario pueden ocurrir fjlal

tensi on y frecuenci a

Paraunaoperaci 6n correcta de | a
a ut otimay de los programas de agenda semanal,
ajuste el reloj de tiempo real de launidad a travé s
del menu de programaci 6n.

. J

K35D03-EN -15-
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3. DESCRIPCION DE TERMINALES

3.1. ENTRADA DE TENSI ON DE BAT

Tensi 6n de a:l i|8a36VCC
Caida el sal i d| Sobrevive OVCC durante 100ms. Lat e n santesmlel impulso de arr.
arranque: Debeser 8 VCC m2ni mo.

Protecci 6n de | Soportal50VCC continuamente.
sobretensi én

Te n s iinvarsa: -33VCC continuos
Corriente mé x i dea 500mA @ 12VDC. (todas las opciones incluidas, salidas digitales
operaci 6n abiertas)
250mA @ 24VDC. (todas las opciones incluidas, salidas digitales
abiertas)

Corriente de o] 250mA @ 12VDC. (todas las opciones pasivas, salidas digitales
tipica abiertas)
125mA @ 24VDC. (todas las opciones incluidas, salidas digitales

abiertas)
Rango de medida: 0 a36vVCC
Resoluci 6n del|O0.1VvVCC
Exactitud: 0. 5% gito@® 24VvCC

K35D03-EN - 16 -
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3.2. ENTRADAS DE TENSION DE CA

Mét odo de: medi| Verdadero valor eficaz

Rango de muestreo: 8000 Hz

Analisis de: arflHasta |l a dArm-nica

Rango de tensi|l4a300VCA

entrada:

Mi nitmansi é6n pal|15VCA (FASEiT NEUTRO)

detecci 6n de f

Topol osppodadas: 3 fases 4 conductores estrella
3fases3conductores tri8ngul o
3fases4dconductores tri8ngulo
2 fases 3 conductores L1-L2
2 fases 3 conductores L1-L.3
1 fase 2 conductores

Rango de medida: 0 a 330VCA fase-N (0 a 570VAC fase-fase)

Offsetmod o c omun Max 100V entre neutro y BAT-

Impedancia de entrada: 4.5M-ohms

Resoluci é6n del|1vDC

Preci:si 6n 0.5% + 1 d’gito @ 230VCAFASE-N ( N2 VCHN) f ase
0. 5% gito® 400¥AC FASE-FASE ( N3 Vvia®e) f ase

Rango de frecuencia: CC a 500Hz

Resoluci é6n de fr|0.1Hz

en display

Precision de f|l0.2% gitol Ndb2 1 Hz @ 50Hz)

K35D03-EN
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3.3. ENTRADAS DE CORRIENTES AC

Mét odo de: medi| Verdadero valor eficaz

Rango de muestreo: 8000 Hz

Analisis de arfHasta | a HArm-nica
T o p o lapspportadas: 3fases 3 Tl

3fases 2 Tl L1-L2
3fases 2 TI L1-L3
2 fases 2 TI L1-L2
2 fases 2 TI L1-L3
1fase 1 TI

Rango de secundario de
TI:

5A

Rango de medida:

5/5a5000/5Am2 ni mo

Impedancia de entrada: 15 mili-ohm
Consumo: 0.375W
Méa x i ma mecontinua: | 6A

Rango de medida: 0.1a7.5A

Offsetmodo camudn

Max 5VCA entre BAT- y cualquier terminal del TI.

Resol uci 6n :de

1A

Preci:si 6n

0.5% + 1 d2gito @ 5A (N 4.5A

m

SELECCION DEL RANGO DEL

T1Y SECCION DE CABLE:

Lacargad e | TI deb
m2ni mo para mi

cambio de fase del transformador de
intensidad. El cambio de fase en un Tl

puede causar i

potencia y de factor de potencia, a pesar
gue la lectura de corriente sea correcta.

Datakom recomienda esta tabla para

seleccionar délal
mejor p r e cnide medida.

SELECCI ON DE

LA CLASE DE PRECI SI ON DE

5 1mm2  1.5mm?2 2.5mm?2
erza | / //
ni mi ze 45 / //

imuy yaRD
NEN/AViED4

ndi cac

NN //
pavarlee s t 20 /r/ /’
/

N4
Y4
/4

5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
CABLE LENGHT TO CT (m)

CT RATING (VA)

La Clase de seguridad del Tl debe ser seleccionada de acuerdo con la precisi- n
d ©atakames 0.5%0 Entrtas Tl de clase 0.5% son recomendados para el mejor

precisi-n
resultado.

LOS TI
d elidamezjuerida. La
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r

U Deben utilizarse Transformadores de corriente
para | a medi ci 60 nNodeperimdeng¢ o
conexiones directas.

i No se permiten terminales comunes ni puestos
atierra.

&

CONEXION DE LOS TI:

Aseg¥r ese de c o0nec trespectiad con la Jolaridad cdrractaf Mezclando los Tl entre
|l as fases va a causar errores de medici-n de potenci a

Muchas combinaciones de conexiones incorrectas son posibles, entonces verifique el orden de los Tly
su polaridad. La potencia reactiva es afectadapor| a ¢ on e x i -ade lds fldela misena manera
quelamediciik n de | a potencia activa.

CONEXIONES CORRECTAS DE LOS Tl

L1o KOL o L1
MAINS or 51| s2 e
K L

ALTERNATOR L2° (v ©L2 LOAD
S S
s1 s2
CONTROLLER

Supongamos que el generador es cargado con 100 kw en cada fase. El factor de potencia de la carga
(PF) es 1.
Los valores medidos son como sigue:

kw kVAr kVA pf
Fase1 L1 100.0 0.0 100 1.00
Fase L2 100.0 0.0 100 1.00
Fase L3 100.0 0.0 100 1.00
Total 300.0 0.0 300 1.00
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EFECTO DE LA POLARIDAD INVERTIDA:

MAINS or 51| ¥ s2
ALTERNATOR L2° ) o L2 LOAD

L3 o s1 s2 o L3

s1 s2

'
N
—

11+

-
I

12+

o
_

13+

CONTROLLER

Elgeneradore st 8§ c¢ ar g achrpl0Qke/eracada éase. El factor de potencia de la carga(PF) es 1.
PF en la fase L2 va a mostrar -1,00 debido a la polaridad invertida del TI. El resultado es que la potencia
total del generador mostrada en el control es 100 kw.

Los valores medidos son como sigue:

kw kVAr kVA pf
Fase L1 100.0 0.0 100 1.00
Fase L2 -100.0 0.0 100 -1.00
Fase L3 100.0 0.0 100 1.00
Total 100.0 0.0 300 0.33

EFECTO DEL INTERCAMBIO DE FASES

L1o KQL o L1
MAINS or 1|9 s2 Q

ALTERNATOR L2° N o L2 LOAD
S S
L3o KL)——oL3
s1 s2
CONTROLLER

Elgeneradore st § cargado todav?a chbfactorlde fotelkcid/dedarcarga@Pil) @s 1f a s e
PF en las fases L2 y L3 va a mostrar -0,50 debido al cambio de fase entre tensiones y corrientes

causado por el intercambio de los TI. El resultado es que la potencia total del generador mostrada en el
control es 0 kw.

Los valores medidos son como sigue:

kw kVAr kVA pf
Fase L1 100.0 0.0 100 1.00
Fase L2 -50.0 86.6 100 -0.50
Fase L3 -50.0 -86.6 100 -0.50
Total 0.0 0.0 300 0.0
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3.4. ENTRADAS DIGITALES

Nidmero de :entr

Todas configurables.

Selecci rciden f

De una lista

Tipo de contacto:

Normal abierto o normal cerrado (programable)

Conmut aci 6n

Negativo de Ivadee rhk?adpregratpable) i t

Estructura:

Resistencia de 47 k-ohm al positive de bacteriay 110k-ohms al
negativo de bater2 a .

Medi ci 6 n

Medici-n de tensi-n anal -gica

Tensi 6n de <cir

abierto:

70% de lat e nrede bater2 a

Umbral de bajo nivel:

35% de lat e nrsde bater2 a

Umbral de alto nivel:

85% de lat e n sde bater?2 a

Maxi mansi 6n de

entrada:

+100Vcc con respecto al negativode b a tae r 2

Mi ni tmean s de@mtrada:

-70Vcc con respecto al negativode b atae r 2

Filtrado de ruido :

Si

3.5. ENTRADAS ANALOGICAS DE SENSORES Y MASA DE

SENSORES
Numer o de :ent r| Todas configurables, entrada adicional para sensor a masa .
Sel ecci 6n de f|Deunalista
Estructura: Resistencia de 667 ohm polarizada a 3.3Vcc.
Medi ci 6n Me d i @in-arn -dg resistencia
Tensi 6n circui|+3.3Vcc.
Corriente de cortocircuito: | 5mA
Rango de medida: 0 a 5000 ohm.
Umbral de circuito abierto: | 5000 ohm.

Reso |l uc:i 6 n

1 ohm @ 300 ohm o menor

Preci:si 6n 2 %+ 1 o bhm @360hm)
Rango det e n s inada N 3vDC

comu n

Filtrado de ruido: si

K35D03-EN
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3.6. ENTRADA DEL TERMI NAL DE C

El terminal de Carga es tanto una entrada como una salida.

Cuando el mot or laensatcta, ebté ®rmimal quministra la corriente de excitaci- n  a l
alternador de carga de bater?2as.
EI circuito de excit aSmpar aesdeegq2uiWal ente a una |

Elumbraldet enspiarna advertencia y par ada8nseet raojsu sdeal ap rtorgarva®

Estructura: 1 Salidadet enrsdeb at eatrdv@s de PTC de
T entrada de medmci -n de tensi
Salida de corriente: 160mA @12Vcc

80mA @24Vcc

Resol uci 6n de |0.1Vcc
tensio n :

Precisi 6n de
tensié n

3

2% + 0.1V (0.9V @30Vcc)

Umbral de advertencia de ajustable
falla de carga

Umbral de alarma con ajustable
parada por falla de carga:

Tensi 6n de cir|lPositivo de bater?2a
abierto:

Protecci 6n de |>500Vcccontinuos, respecto al negativo de bacteria.
sobretensi 6n

Protecciedrsi de |-30Vccrespecto al negativo de bacteria.
inversa

3.7. ENTRADA DE PICKUP MAGNETICO

Estructura: Entrada de medici  -n de frecuenci

Impedancia de entrada: 50 k-ohm
Tensi 6n de ent|05VAC-RMS to 30VAC-RMS
Max.t ensmémo conN 5VDC

Rango de frecuencia: 10Hz a 10 MHz

Resoluci 6:n 1rpm

Preci:si 6n 0.2% + 1 rpm (NBrpm @1500 rpm
Rango de dientes de la 1a500

corona del volante :

No comparta el MPU con otros dispositivos.
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3.8. SALIDA DE CONTACTOR DE RED

Estructura: Sal i da, comtactomdrn®al cerrado.Un t er mi n al es
internamente a la fase L1 de la red.
Max corriente de 12A @250VAC
conmut aci 6n
Max tensi 6n de|l440VAC
conmut aci 6n
Max potencia de 3000VA
conmut aci 6n
3.9. SALIDA DE CONTACTOR DE GENERADOR
Estructura: Sal i d a, comtactoadrn®al abierto. Un ter mi nal e

internamente a la fase L1 del gen.

Max corriente de

16A @250VAC

conmut aci 6n
Max tensi 6n de|440VAC
conmut aci 6n
Max potencia de 4000VA
conmut aci 6n

3.10.SALIDAS DIGITALES

La unidad ofrece 6 salidas digitales con funci n programable, seleccionable de una lista.

Estructura:

Salida protegida d e
terminal est§ ¢ o n e c tegatvo deddter2na

e s t a dconmstable al demativo. Un

Corriente continua 10.0 Acc
maxi:ma
Maxt e n B deb 33 Vce

conmutac i 6 n

K35D03-EN
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3.11. EXTENSION DE ENTRADAS/SALIDAS

No aplicable a este producto.

3.12. PUERTO RS-485

No aplicable a este producto.

3.13. PUERTO RS-232

Descripc iné RS-232, no aislado.

Funcionalidad: Modem GSM externo, modem PSTN externo

Conector: DB-9 (9 pins macho)

Conexion: 5 hilos (Rx-Tx-DTR-CxD-GND). Ful | d%¥%p !l e x .
Baud rate: 2400-115200 bauds, seleccionables

Data type: 8 bit data, no parity, 1 bit stop

Di stanci a maxi|1l5m

Tipo de Cable: cable Standard de modem

3.14. PUERTO J1939-CANBUS

Estructura: CANBUS, no aislado.

Conex:ii 6n 3 hilos (CANH-CANL-GND).

Rango de datos : 250 kbps

Termi maci 6 Provisto con Resistencia de120 ohm interna.

Tensi én de mo| -0.5 VDC a +15 VDC, internamente sujetado por supresores de
transitorios.

Di st anci a maxi|200m con cable balanceado de 120 ohm
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3.15. PUERTO PARA DISPOSITIVO USB

=
-

USB Device
Connector

USB Ato B
Cable

Descri:pci 6] USB2.0,noaislado, modo HID

Rango de datos: Max velocidad 1.5/12 Mbits/s, auto detectable

Conector: USB-B (conector tipo impresora )

Long. Del Cable: Max 6m

Funcionalidad: Modbus, FAT32par a act ual i z agmodorbootladef solamante r

El Puerto USB-Devicee st 8§ di s ed @ ®xaip@Gutilizando el software RainbowPlus, para
programar, controlar el GE y monitorear los p a mé&tros medidos.

El software RainbowPlus puede descargarse de www.datakom.com.tr.

El conectoren el m- d uels tipo USB-B. Entonces un cable USB A a B type debe utilizarse. Este es el
mismo cable utilizado en las impresoras.

Par a m8s detalles de programaci -n, cont Raifbowplusmoni t or ec

A La tensi on de bateria debe Je
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3.16. MODEM GSM (OPCIONAL)

El modem GSM interno opcional ofrece laventajague est 8 i nternamente energi zal
compatible con la unidad. No requiere un setup especial.

Se suministra una antena ma g tic®de 1800/1900 MHz junto con 2 metros de cable junto con la opci- n

del m - d e mLaiamenadebe colocarse afuera del gabinete paraunamej or recepci - n de s
Alojamiento

isiad Tarieta SIM 43 e 1=
‘ ABEEEEE | 13|

HEPpZ 3] ’ | 3 ! ME
|

Leng¢eta de
de tarjeta SIM

D320 ANF Tre \ t

- ST A XY K0 eA e x

L 3 LI

e e

Conector de

z

@

o

_
5
2
5

. 3 e Bl B B

- . HEBNEEENIE- h-ﬂ'ﬂ o

3~= 8838333333513,;23 3533 Antena ma
b L | had b L B 1) alalanlnla -

El modulo requiere una tarjeta SIM habilitada para GPRS para una funcionalidad full. Las tarjetas SIM del
tipo de voz solamente usual mente no funcionar8n corre

Por favor referirse a GSM Modem Configuration Guide para mayores detalles.
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[TTUTTTTT

SIM CARD COLOCACION DE
EXTRACCI ON DE LA 1 EXTRACCION/INSERCION SIM CARD
Descrinpci 6 Quad-band GSM/GPRS 850/900/1800/1900MHz module.

GPRS multi-slot class 10/8
GPRS mobile station class B

Compliant to GSM phase 2/2+.

I Class 4 (2 W @850/ 900 MHz)
i Class 1 (1 W @ 1800/1900MHz)

Funcionalidad: Cliente Web , SMTP, Modbus TCP/IP (client), SMS, e-mail

Rango de temp. : 40AC a +85 AC

Velocidad de datos : Max. 85.6 kbps (descarga), 42.8 kbps (carga)

Tipo de SIM card : SIM 3V/1.8V, externa y con GPRS habilitado

Antena: Quad band, magn®tica, con 2m de

Certificados d|CE,FCC, ROHS, PTCRB, GCF, IC, ICASA, REACH

DETERMINACION DE POSICION VIA GSM

La unidad determina autom8ticament eddSH. Npsesdcesitan n geogr
seteos para esto.

Esta caracter2stica es Yt il para monitoreo remoto ado
ensugeo-posi ci - BEan-parlae s .

A pesar que el controlador sopor tuan tpaonshiic®no nlaamileonctaol ine
preciso, la localizaci- n b a s a&G&M esesin cargo, disponible en todas partes,a ¥an adonde | a sef

GPSno est§8 disponible.

(

La precision de | a | ocali 3e
sistema GSM. En areas popdal
buena (unos pocos cientos de metros), pero en
areas r urdallewasaepares de muchos

kil 6nsetr o

.
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4. TOPOLOGIAS

Se
La

pueden

topol og?za

En las ilustraciones siguientes se muestran las conexiones para el alternador. Los Tl se suponen
conectados del lado del generador

Topolo g2 as

S e

puede

si rBinl ariespoemdthl es

sel ecci

par

4.1. SELECCION DE TOPOLOGIAS

© Rainbow Plus (Beta Version 1.0.0.2)

File  Toaols  Help

onar en f or ma

a |l a red

Scada

Configuration

Drigital
Diigital
Communication

de

generador

Sel

topol o

ecc

Topalogy |I:I|:|ti|:|ns Dizplay | Timers || Yolkage | Freguency

Connection Type

Phase Order Check [

3 Phaze, 4'wire Star W

2 Phaze, 3wire L1-L2

2 Phaze, 3'wire L1-L3

3 Phaze, 3'\wire

3 Phaze, 3Wire L1-L2CT
3 Phaze, 3'Wire L1-L3CT

L4 Wfine Skar

3Ph
3 Phaze, 4wire Delta
Single Phasze, 2 Wire

© Rainbow Plus (Beta Version 1.0.0.2)

File  Tools  Help

Scada

Configuration

b odule

[Zenerataor

-

fr|

Drigital Outpuks
Communication

E--E- BB E

Topology | Timers

Yaoltage | Frequency

Connechon Type

Phaze Order Check [ ]

3 Phaze, 4 Wire Star w

2 Phaze, 3wire L1-L2

2 Phaze, 3wire L1-L3

3 Phaze, 3 wire

3 Phaze, 3wire L1-L2 CT
3 Phaze, 3'wire L1-L3 CT

sel ecci onarv ®sa rdiea8dmatgsorpgoosir odgez apsr cag rt ar naa

independi e

tambi ®n .

Sel ecc — 3 Phase, 4 \wWire Star
de 3 Phaze, 4 Wire Delta
Single Phasze, 2 Wire
topol o
K35D03-EN - 28 -



Firmware V-5.8

Manual del usuario D-300

4.2. 3 FASES, 4 CONDUCTORES, ESTRELLA

ALTERNATOR L1

L2
L3

4.3. 3 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO

ALTERNATOR L1

-29.-
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4.4. 3 FASES, 4 CONDUCTORES, TRIANGULO

ALTERNATOR L1

L2

L3

LT-N3O

-L2)

4.5. 3 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO, 2 Tl (L1

ALTERNATOR L1

TO

LOAD

L2

L3

9
€9
29
19
09
6S

8S
LS
96
SS
14°]
€S
s
1S

O-NIN
LI-NIN

CT1-NIN

€T1-NIN

N-NW

|
+€1
A |
+C1
L
+L1

N-N39

€71-N3O

(A ))

11-N3O
3-N3O

-30 -
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L3)

4.6. 3 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO, 2 TI (L1

ALTERNATOR L1

[ 3snd |

L2

L3

asnd

cL
VL
0.
69
89
29
99
S9

9
€9
29
19
09
6S

8S
LS
95
SS
1¢°]
€S
(4]
1S

O-NW
LT-NW

C1-NW

€1-NIN

N-NW

€1
+€1
i |
+C1
L
+L1

N-N39©

€71-N3O

¢

L1-N39
O-N3O

-L2)

4.7. 2 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO, 2 Tl (L1

TO
LOAD

Cc

G

L1

ALTERNATOR

asnd

O-NI
LT-NW

C1-NW

€T1-NIN

N-NW

|
+€1
A\
+21
!
+11

N-N39©

€71-N3O

¢1-9

L71-N3O
O-N3O©

-31-
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4.8. 2 FASES, 3 CONDUCTORES, TRIANGULO, 2 TI (L1
L1
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ALTERNATOR

O-NW zL|o-NW
VI-NW ADn L[N
oL
(o)) i
Z1NW =3 69 [21-NW
89
£1-NI Jo| ETNI
99
N-NW 59 [N-NW
& \@ \@ [O
O 1) 3 K&
€1 vo| €l
sl €9|+€1
IN— 29 -N—
+Z1 ) 19 |+2l
o % x 09| 11
+L1 ®) = 6S(+L1
T
@)
D)
N-N3D W 85 |N-N39
LS
€1-N39 w 95|€1-N39
S5
z219 21 vS(219
T €5
asnd 11-N39 (0)p) [ asnd 2S[11-N3D
0-N39 < - 15|0-N3D
L i Z
— o Q
2 2
M =
(14
=
i
<
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5. FUNCIONALIDADES

La misma unidad proveed i f er ent es funcionali dades &ntdnceawnm®s del sc¢
simple 2 t eemstock va a cumplir varias opciones minimizando el costo del stock.

5.1. SELECCION DE LA UBICACION DEL TI

Los Tl pueden ser ubicados en el lado alternadoro enlacarga. Laubicaci - n del Tl es conf i
par§ me tCordroller Configuration > CT Location.

Cuando los Tl se ubican del lado del generador, entonces la corriente de red y potencia no van a ser
visualizados.

Cuando los Tl se ubican del lado de la carga, entonces tanto la corriente de red y de generador y
potencia son visualizados, seg¥%n ploasi ci - n de | os contactores.

Por favor ver los diagramas de conexiones de laf u nrcAMF para detallesdeconexi- n de | os TI

5.2. FUNCION AMF (AUTO ANTE FALLA DE RED)

Cuando | aAMF esseteccionada,launidadva a moni t or eard,dotroldreinsi - n de 1
contactor de red y de gen, arrancar el motory medirpar 8 metr os de moAdemymsagener ado
monitorear las fallas.

La unidad tiene entradas tanto para MPU y J1939 CANBUS. Entonces se pueden utilizar tanto motores
mec8nicos como electr-nicos.

La unidad tiene salidas para ambos contactores e interruptores motorizados.

5.3. FUNCION ATS ( AUTO TRASNFERENCIA)

Cuando | aTSes seledcionada,Aa unidad va a monitorear las tensiones de red, controlar los
contactores de red y generador. Ad e m&asaproveerunase fal de arranque remoto pa
del motor. Va a proveer las mediciones de generador y monitoreo de fallas.

Las mediciones de motor y sus protecciones van a estar dadas por el controlador del motor.

5.4. FUNCION ARRANQUE REMOTO

Cuando la funci- n de arranque remotoe s s el ecci onada, | a unidad va a esp:¢
provenga de un controladorremoto. Cuando reci be esta se¢f,médirlesa a arrancse
par§ metr os del g e meardaafdllas: Elgontattonde gjea. Yla f unci - n de interru

motorizado (MCB) va a estar disponibles.

La unidad tiene entradas tanto para MPU y J1939 CANBUS. Entonces se pueden utilizar tanto motores
mec8nicos como electr-nicos.
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5.5 FUNCION CONTROL DE MOTOR

Cuando la funci- n Engine Controller (Controlador de motor) es seleccionada, las mediciones y
protecciones de generador van a ser deshabilitadas. Se supone que la unidad va a controla un motor sin
generador.

Cuando el modo Engine Control (control de motor) es activado:

-Launidadnovavi sual i zar | os par8metros dlwa@Ap).del gener :

-Las protecciones de t e nrsyifrecuencia del generador son deshabilitadas. Sin embargo, las
protecciones de rpm del motor permanecer§ n acti vas.

Notar que laf u nrcde eontrolador de motor es compatible con las funciones AMF y arranque remoto.

Cuando los modos AMF y Controlador de motor son seleccionados, la unidad va a monitorear la red y va
a arrancar el motor ante unafalladered. Est a f unci onal batkug deeistenids i | ¢ o mo
comandados por motoresel®ct ri cos como bombas contra incendio o s

Cuando los modos Arranque remoto y controlador de motor son seleccionados, la unidad va a arrancar y
pararelmotors- | o con una sefal externa.

La unidad tiene entradas tanto para MPU y J1939 CANBUS. Entonces se pueden utilizar tanto motores
mec8nicos como electr-nicos.

(

Serecomiendague | a detecci 6n d
cabl eada a travesCANBUSeMPU |o
ingrese los valores correctosdel i mi t daayd e
alta velocidad para proteger el motor ante estas

\ situaciones.
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5.6. FUNCION UNIDAD DE MONITOREO REMOTO

La unidad tiene la capacidad de convertirse en una pantalla remota y panel de control de otro modulo

i d®ntico.
La conexi -n
El rango de

Un rango al

Es necesari

entre | os ®essdm:- HoR®ABUsetbace a trav

transf er e n dos s saleeciomh@ntre 200¢/ B7600 baudios.s m- d u

to ofrece mejor seranladismantiavaaserlimitadee nt re | os n

a |l a configuraci-n indicada abajo

PARAMETRO

UNIDAD UNIDAD DE

PPAL. MONITOREO REMOTO
Modo anunciador 0 1
RS-232Enable( habil i-2323dci - n RS 1 1
RS-232 Baud Rate ( rango de transferencia de datos) cualquiera gﬂgzrlno que en la unidad
Modbus Slave Address (  d i r esclavo modbus) cualquiera ';;ApIzTO que en la unidad

e

~

El panel remoto de monitoreo debe alimentarse con
unafuentedetension ai sl ada, como]
de pared.

Delocontrariopueden producirse jdi

J

la diferencias de potencial de las masas.

5.7. OPERACION A 400HZ

Launidade st 8§ ed
|l 2mites wusu

E |l si st ema

arr’ habi KUOOHzaHiseteopda freauencia nominal acepta hasta 500Hz. Los
ales de baja y alta se pueden aplicar sin

de nmedda dc i penr ndiet d ammerecuencias fmsta 100 Bz $irs i

embargo,el di splay est§ | i mit acmorenia6605H2 vaklaserinbicadasendan ci as s

pantalla como 650 Hz.

E |l ancho de
solo laterceraar m-

banda del anal i zador Hhtences,remcaso dec4@0Hz,e st § |
nica va a ser monitoreada.

La vi s uaelaform&de ondadeunas e Jde 400 Hz va a ser representada con 10 puntos. No
va a ser tan precisa como con sefales de 50/60 Hz.

Para mayor detall e s

por favorVilsuwaleilz accaip-2n ud eo §ffid rsma de . arda n&

K35D03-EN
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6.1. FUNCIONALIDAD AMF, TI LADO CARGA

LOAD

L1L2L3 N

MAINS

o

o L1
o L2
o L3

2P

ALTERNATOR

L1o
L

20

L3o

cL
VL

69

49
99
S9

9
€9
29
19
09
6S

8S
LS
96
SS
1£°]
€S
2s
1S

O-SNIVIN
LT-SNIVIN

CT1-SNIVIN

€T1-SNIVIN

N-SNIVIN

A

€1
+€ 1
¢l
+21
!
+11

8 to 36Vdc, 500mA max
~~ 300Vac, 0-600 Hz
=~ 0.210 6.0 Aac

r

O C €M EAL

A\

N-N39

€71-N39

SIM
CARD
GsSm

¢1-9

AN M T WO~

LT1-N3O
O-N3O

ANTENNA

©

B
n
>

INVO
HNVO

ANOd/-NdN

RS-232

+NdW
8 NI
LNI
9 NI
S NI
v NI
€ NI
Z NI
L NI

aNOs
€ ONS
¢ ANS
L ONS
OHO
v 1no
€1no
¢1no
L1no
-1lva
+1va

Jo ECU

']
T-6E6Lr

H-6E6LI

*

BINssald 10 MO|

% Indu) asedg \‘
€ ndu| aieds \.‘
Zndu) aseds \.|
| indu| eseds \‘
[oAS] JUB[00) MO \.‘ [

*4 Connect to the engine body, close to the senders.

*2 Ground from one end only.

Lx Ppuo Jispusg
Jopuas A9 [ong

Japuag ‘dwa|

asn4
AVZ/ZL
Ad3L1vE 4

IENESSEE )
Jojeula)ly ebiey) ._>>\+n__ﬁ®u|.

,,J,, Battery Negative must be grounded
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6.2. FUNCIONALIDAD AMF, TI LADO GENERADOR

MAINS

o L1
o L2
o L3
o N

| asnd ]

I'3sna |

T

>

LOAD

ALTERNATOR

L1o

L1L2L3 N
T o0

B

o

'L

L

!

‘lE

=
S

f

0

0

e

| asnd I
| asnd ]

I'3sna |

BRERERHMNN

L2o

L3o

No

clL
LL
0L
69
89
29
99
S9

9
€9
29
19
09
6S

85
PA]
9§
1]
S
€S
(4]
LS

&
n
>

O-SNIVIN
L1-SNIVIN INVD
HNVO
Z1-SNIVIN aNo9d /-Nd
+NdN
€T-SNIVIN 8 NI
L NI
N-SNIVIN 9 NI
% r 1 SNI
£ = ¥ NI
< N el
S 9 o
w1 |2 m 3 ZNI
21 1852 L NI
© ©
w21 |88 o
a1 |® 8o W[t =
1
ar [ FUUO anos
D € ANS
ZanNs
e < L ONS
z OHO
ervas o =BT (00
=g o<
e ® O z1no
(— | L1no
11-N3D S| e
0-N39 o | *ivE
(7))
1’4

~ AN M T O O N~

Jo ECU

']
T-6€6LI

AR
U
F6e6IT

COEp

dojg Aouabiowg -

¥ Indu| aseds \.‘
€ Induj eseds \‘
Znduj esedg \‘
| indu| a1eds \|
[BAST JUBI00) MO \‘ 1

o———+¢

duway ybiH \o [

BINSSAIG IO MO el

Ix PUD Iapusas
Jopusgs Ao [ong

1
Japuag "dwa] “H“

J0jeusa)ly ebiey) IM/+d
/ dois

s TETA
TN

Suely

19puas sseld 10 %

iStarter Motor

,,J,, Battery Negative must be grounded

asng
Aveich
AY3L1VE 4=

U=

*4 Connect to the engine body, close to the senders.
2 Ground from one end only.
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6.3. FUNCIONALIDAD ATS

MAINS

o L1
O |2
o |3

(o)

LOAD
L1L2 L3 N
ALTERNATOR

L1o
L

<]

2

20

L3o

1L

69

19
99
S9

9
89
29
L9
09
6S

85
PA]
9§
SS
1251
€9
@S
TE

O-SNIVIN
T1-SNIVIA

¢ 1-SNIVIN

€1-SNIVIN

N-SNIVIA

|

O C €M

€l
HHE |l
4
+C|
Tl
+T1

8 to 36Vdc, 500mA max

#~ 300Vac, 0-600 Hz
*~ 0.210 6.0 Aac

AN\

S —
N-N3O

€1-N3IO

GSM
ANTENNA

SIM
CARD

19

aNSd/-Nd

T1-N3©
O-N3IO

RS-232

INVO
HNVYO

+Nd
8 NI
L NI
9 NI
S NI
7 NI
€ NI
¢ NI
T NI

aNos
€ dNS
¢ ANS
TANS
9OHO
¥ 1NO
€1Nn0O
¢1Nno
T1NnO
-1lvd
+1vd

Vi

0T

— N M < IO O N~ 0o

T induj areds \ [

7 Induj areds \‘
9 1nduj ereds \‘
G induj ereds \‘
¥ Induj ereds W
€ ndu| oreds \‘

AVZ/ZT Ad3L1vE

,,J.,, Battery Negative must be grounded
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6.4. FUNCIONALIDAD ARRANQUE REMOTO

LOAD

ALTERNATOR

L1o

o L1
o L2
o L3
o N

GC

L2o

L3o

No

LL

89
29
99
S99

9
€9
29
19
09
6S

8S
LS
95
SS
S
€S
[4°]
1S

O-SNIVIN
LT-SNIVIN

C1-SNIVIN

€T1-SNIVIN

4

€1
+€1
-2l
+21
L
+11

8 to 36Vdc, 500mA max

#~~ 300Vac, 0-600 Hz
~~ 0.2 1t06.0 Aac

A

—

N-N39

€1-N3O

Sim
CARD
GSM

¢1-9

AN MO T W O N~

LT-N3O
O-N39

)
=
<

}s

=

O C €M Al

ANTENNA

©

AaNOd/-Nd

RS-232

INVO
HNVO

+NdN
8 NI
LNI
9 NI
S NI
VNI
€NI
¢ NI
L NI

AaNOs
€ ANS
¢ NS
L ONS
OHO
v 1no
€1Nn0
¢1no
L1NnO
-1va
+1va

Jo ECU

]
6611

v 1ndu| aiedg \‘
€ Jndu] a1eds \‘
Z ndu) aieds \.‘
| Indu) aieds \‘
[oAST JUBI00]) MO \‘

do)s Aousbiowy 0I.Pn

2INSsald 10 MO

dwa] ybIH \ [

*4 Connect to the engine body, close to the senders.

Ix PUDJSPUSS
TBpUBS AeT ong =

Japuag "dwa] "H"

Topusg 'ssald 10

Joyeuld)y abieyd IW/+a

AVZieh
Ad3L1vE 4

,,-J,, Battery Negative must bé grounded

2 Ground from one end only.
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6.5. FUNCIONALIDAD CONTROL DE MOTOR

O-SNIVIN

LT-SNIVIN

CT1-SNIVIN

€T1-SNIVIN

=
»
Z
<
}s

8 to 36Vdc, 500mA max

+~~ 300Vac, 0-600 Hz
~~ (0.21t06.0 Aac
O C €A A

A\

N-N39

€71-N39

SIM

CARD
GSM
ANTENNA

219

AN MO T WL O N~

L71-N3O
O-N39

INVO
HNVO

AaNOd/-NdW
+NdIN
8 NI
L NI
9 NI
S NI
VNI
€ NI
¢ NI
L NI

4 Indu| aledg

¢ Jndu| aieds

Z Indu| aieds

JoAS] JUBJO0) MO

H-6E6LI
.
H\o
*
| indu| asedg 0\
\.‘

doyg Aouabiaw3 -

dwa] ybIH o\

BINSSOIG IO MO| Ml

*4 Connect to the engine body,

Lx Ppuo Jspuss

Jopusg Ao |eng

Japuag ‘dwa) H

Topuas 's5aid 10
Jojeuls)ly ebiey) ._>>\+n_ﬁ®u|.

asn4

NvelreL
Ad3L1vVE 4

close to the senders.

2 Battery Negative must be grounded

2 Ground from one end only.
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Manual del usuario D-300

m
O-SNIVI 4

TT-SNIVIA INVD
HNVYO

Z1-SNIVIN aNod /-NdiN
+NdN

£T-SNIVIN 8 NI Znduroreds e

L NI 9 1ndu| areds .\

N-SNIVIN 9 NI GIndur oreds e

1 S NI ¥ 1ndu| oreds 0\

v NI € 1ndu| areds 0\

€NI dois Aouabiawg -

¢NI Z indu| areds 0\

TNI T Induj oreds Y

3
=
<
=
S
S
ro)
[3)
k)
>
©
™
2
@

#~ 300Vac, 0-600 Hz
~~ 0.210 6.0 Aac

O C €M Hl

AN\

GSM
ANTENNA

-4] -

= N M T IO © N~ 0 O

i
asny 4 I
AVZ/ZT A1ddNS

Power Supply must be isolated !
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7. DESCRIPCION DE TERMINALES

Term |Funai 6

Dat os t éc n|Descripcién

1 |POSITIVO DE BATERIA +12 0 24Vcc Terminal positivo de la fuente de cc.

2 | NEGATIVO DE BATERIA O Vcce Terminal negativo de la fuente de cc.

3 |SALIDA DIGITAL 1 Protected Esta salida es programable y su f u nrc
Semiconductor se selecciona de una | is
Outputs viene configurada como salida de
1A/28VDC ARRANQUE.

4 | SALIDA DIGITAL 2

5 | SALIDA DIGITAL 3

6 |SALIDA DIGITAL 4

Esta salida es programable y su f u nrc
se selecciona de u
viene configurada como salida de
COMBUSTIBLE

Esta salida es programable y su f u nrc
se selecciona de u
viene configurada como salida de
ALARMA

Esta salida es programable y su f u nrc
se selecciona de u
viene configurada como salida de
PRECALENTAMIENTO.

7 |CARGA

Entrada y salida

Conecte el terminal D+ del alternador de
carga de bater 2 agste
terminal va a suministrar la corriente de

excitaci - n vy ndeeardandel
alternador.
8 |SENSOR ANALOGICO 1 Resistor measuring | Conectar a | sensor d ale
(SENSOR PRES. ACEITE) input, presi - n .dNe comparricanetros
0-5000 ohm dispositivos.
9 SENSOR ANALOGICO 2 Conectar al sensor
(SENSOR TEMP. AGUA) De agua. No compartir con otros
dispositivos.
10 | SENSOR ANALOGICO 3 Conectar a | sensor de m
de combustible. No compartir con otros
(SENSOR NIVEL COMB.) dispositivos.
11 |MASA DE SENSORES Input Ma s a par a |l os sen

Conectar al block del motor cerca de los
sensores.

Term [Funai 6

Datos t éc

Descrinpci 6

12 |ENTRADA DIGITAL 1

Entradas digitales
0-30Vcc

Esta entrada es programable. De f 8
viene configurada como SENSOR DE
ALARMA DE BAJA PRESION DE ACEITE.

13 |ENTRADA DIGITAL 2

Est a entrada es pro
viene configurada como SENSOR DE ALTA
TEMP. DE AGUA

14 |ENTRADA DIGITAL 3

15 |ENTRADA DIGITAL 4

16 |ENTRADA DIGITAL 5

Est a entrada es pro
viene configurada como PARADA DE
EMERGENCIA

Est a entrada es pr o
viene configurada como SENSOR DE BAJO
NIVEL DE REFRIGERANTE

Est a entrada es pro
viene  configurada  como ENTRADA
DISPONIBLE 1

K35D03-EN
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Term [Funai 6 Datos téc|Descrhnpci 6
17 |ENTRADA DIGITAL 6 Esta entrada es pro
viene  configurada  como ENTRADA
DISPONIBLE 2
18 |ENTRADA DIGITAL 7 Est a entrada es pro
viene  configurada  como ENTRADA
DISPONIBLE 3
19 |ENTRADA DIGITAL 8 Esta entrada es pro
viene configurada como FORZADO DE
MODO OFF
Term [Funai 6 Datos técn|Descrnpci 6
20 |MPU + Entrada a Conectar la unidad MPU a estas entradas.
0.5a30 Vca Utilizar un par de conductores trenzados o
cable coaxial para mejores resultados.
21 |MPU -
22 | CANBUS-H Puerto de | Conecte el Puerto J1939 de un motor
comunicacilelectr-nico a estos
La resistencia de t
est8§8 dentro de | a
conectar resistencias externas.
Utilizar un par de conductores trenzados o
cable coaxial para mejores resultados.
23 | CANBUS-L
Term [Funai 6 Datos técn|Descrinpci 0
24 | MASA DE PROTECCION Salida 0vdc Conecte | a mall a dable
RS-485 a este terminal. solo en un
extremo.
25 |RS-485B Puerto de Conectarl as | 2 ne a#8-BdekRSd
26 |RS-485A comuni caci |485 aestos terminales .
Term [Funai 6 Datos técn|Descrnpci 6
51 |CONTACTOR DE|(Sal i da 16Acar |Estasalidaproveeener g2 a al
GENERADOR generador. Si las fases del generador no
tienen un val omrcuedca
aceptable, el contactor de generador se va
a des energizar. Para proveer seguridad
extra el contacto auxiliar NC del contactor
de red debe ser conectado en serie con
esta salida.
52 | GEN-L1 Entradas de las Conect ar | as fases d
54 | GEN-L2 tensiones de generador a estas e
56 |GEN-L3 generador ,0-300Vca [t ensi - n de generadd
son programables .
58 | NEUTRO DE GENERADOR | Entrada, 0-300Vca. Terminal de neutro para las tensiones de

generador.

K35D03-EN
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Term |[Funai 6 Datos técn|Descrinpci 6
59 |CURR_1+ Entradas para los|Conectar los terminales de los TI del
transformadores  de | generador a estas entradas.
60 |CURR 1- intensidad , 5A-AC No conectar el mismo transformador de
- intensidad a otros instrumentos. De lo
61 |CURR 2+ cqntrario va a ocurrir una falla en la
- unidad.
Conectar cada terminal del transformador
62 [CURR_2- al terminal relativo en la unidad.
No utilizar terminales comunes. No
63 |CURR_3+ colocar a tierra.
Es vital | a corre
64 | CURR_3- polaridad.
La rel aci - n ordaelores debe
seri ciRa para cada una de las 3 fases.
El rango del secundario debe ser 5
Amperes. (g].: 200/5 Amps).
Term [Funai 6 Datos técn|Descrinpci 0
65 NEUTRO DE RED Entrada, 0-300Vca. Terminal de neutro para las tensiones de
red.
67 |RED-L3 Mains phase inputs, |[Conectar | as fases
0-300V-AC estas entradas Los
generador superior e inferior son
programables.
69 |RED-L2
71 |RED-L1
72 | CONTACTOR DE RED Relay output, 16A-AC | Esta salida provee energz a al c o

red. Si las fases de red no tienen un valor
de tensi - n 0 frecy
contactor de red se va a des energizar.
Para proveer seguridad extra el contacto
auxiliar NC del contactor de gen debe ser
conectado en serie con esta salida..

K35D03-EN
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8. ESPECIFICACIONES TECNICAS

Rango de tensi 6n :@8®a33a0M-DCent aci 6n
Consumo:
250 mA-DCt 2 p@12%-DC
125 mA-DCt 2 p@2A%-DC
500 mA-DC Max. @12V-DC
250 mA-DC Max. @24V-DC
Tensi 6n de :84&33eV-ACAFEhserN), 0a 570V Fase- Fase
Frecuencia de generador: 0-500 Hz.
Tensi 6n :@a330rVeA€ (Ph-N), 0 to 570V Ph-Ph
Frecuencia de red: 0-500 Hz.
Entradas de corriente: de los transformadores de intensidad. ../5A.
Rango de los TI: 5/5A a 5000/5A
Rango delo TT: 0.1/1a6500/1
Rango de kW: 0.1kW to 65000 kW
Preci:si 6n

Tensi én 0.5%+1digito
Corriente: 0.5%+1 digito
Frecuencia: 0.5%+1 digita

Potencia (kW, kVAr): 1.0%+2digito

Factor de potencia: 0.5 %+1digito
Entradas digitales:t ensi - n dOea3@WDRCr ada
Rango de entr a@B00ohmal 6gi ca
Salidas de contactor de red y gen.: 16Amps@250V
Salidas DC: salidas mosfet protegidas, nominal LAmp@28V-DC
Cai da denendamanqgde: sobrevive OV por 100ms.
Vol taje de pickl5aOV-RM3Inéti co
Frecuencia de piclRald@gpOHzagnét i co
Pr e e x c ddalternadorde recarga: 100mA @12VDC, 200mA @24VDC
USB Device: USB 2.0 Full speed
Puerto RS-232: rango es seleccionable.
Temperaturade oper@2®IA€Cn a -4a0AG 8( AF) .
Temperatura de almacenamiento: -4 0 AC a -488AL7 § AF) .
Humedad m®5%Gsman condensaci -n
Pr ot e clk: iPb4drpara el panel frontal, IP30 para la parte trasera.
Dimensiones: 200 x 148 x 46mm (ancho x alto x profundidad)
Dimensionesdelcalado:1 76 x 121 mm m2ni mo
Peso: 450 g (aprox.)
Material de la caja: Alta temperatura, antillama, ROHS compliant ABS/PC
Montaje: frontalc on t rabas de retenci-n traseras.
EU Directives Conformity

-2006/95/EC (low voltage)

-2004/108/EC (electro-magnetic compatibility)
Norms of reference:

EN 61010 (safety requirements)

EN 61326 (EMC requirements)
UL Compatibility: UL 508 - Industrial Control Equipment
CSA Compatibility: CAN/CSA C22.2 No. 14-2005 7 Industrial Control Equipment
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9. DESCRIPCION DE LOS CONTROLES

9.1. FUNCIONALIDAD DEL PANEL FRONTAL

Pantalla
gr 8§fica

M2 mi c o
(estado del
sistema)

DATANG.

Indicadores de
condi ci
falla

Grupo de
pr - xi mi
pantalla

” oG §
Pr - xi ma |
en el mismo >

grupo.
PRUEBA

GENSET
LAMP(mantenid O Q Q O
0 apnretado)
> Q)
Grupo de
9% ¢ ©
pantalla

Pantalla
previa en el
Mismo grupo

Silenc.
TEST STORR _ ALARMA

Bot -n de
PARADA

Cuando se cumplen las horas del motor O el tiempo para el servicio, el led (rojo) de REQUERIMIENTO DE

Bot -n de
PRUEBA

Bot - n de
AUTO

Bot -n de
MARCHA

SERVICIO va a empezar a parpadeary | a f unci ase sdndcio requeridoask vada activar. El
servicio requerido puede tambi®n cue@ar condici-n de falla de <cualqui e
parametrizado.

Laf u n cde salida de requerimiento de servicio puede ser asignada a cualquier salida digital usando
|l os par 8§met r oRelay Befimtiom (gD efmiandiec irded &mbi ®n | osmr d ud®ee de u
extenpsuedien asignarse a esta funci - -n.

Para apagar el led de REQUERIMIENTO DE SERVICIO y
reponer el per ipedionarduntosALENGIARI o

ALARMA y PRUEBA DE LAMPARA por 5 segundos.
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9.2. FUNCIONES DE LOS PULSADORES

FUNCION

Selecciona el modo PRUEBA. EI G E arranca y toma la carga.

Selecciona el modo MARCHA. E | G. E. marcha en vac?2o

Selecciona el modo AUTO. EI G. E. marcha y toma la carga cuando es necesatrio.

Selecciona el modo PARADA. El G.E. se detiene.

Selecci ona | a pr - xélmamipama agd apende vVvi sua
PRUEBA DE LAMPARA si se mantiene presionado.

Selecci ona el grupo previo de visualizaci
Selecci ona el pr-ximo grupo de visualiza
Selecci ona | a pantalla previa en el mismo

Repone el RELE DE ALARMA

<]>

Cuando se presionan por 5 Segundos se entra al modo PROGRAMACION.

oL <]>/

Se restablece | a colmdri gfluavacri -we rd ee If
RESTABLECIMIENTO DE CONFIGURACION DE FABRICA para mayores
detalles.

00

Cuando se mantiene apretado por 5 segundos se restablecen los contadores de
servicio.Por f avor revise el cap2tul o ALARM
para mayores detalles.

K35D03-EN
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9.3. ORGANIZACION DE LA PANTALLA DE VISUALIZACION

Launidad mideungran n¥memao 8§thet pos el ®ctriLaosipudéei matorn de
se organiza como GRUPO DE PARAMETROS e 2tems en un gr

La navegaci - -n entre | os diferentantupos se hace con

Cada pulso en le pulsador ° vaavisuali zar el pr - xi molL ugerguop od edle platri8moe
|l a visualizaci-n va a comenzar de nuevo por el primer

Cada pulso en le pulsador o Va a visualizar el grupo previode p a r § meliuego del.primer grupo la
vi sual i zaanmenzand &« an@aev o parupoel %l ti mo

La navegaci -n dentro de pUIsnd;ore:gowos se hace con | os

Cada pulso en le pulsador ova a visualizar el p rmogrupmolLueg@del8 met r o e
Y%l t i mo plaa §8miedwal i zaci -n va a comenzar de nuevo por e

Cada pulso en le pulsador o.Vaa visualizar el par §ogugpo Luegopaliméro en e
par 8§ mlavisualizaci - n va a comenzar de nuevo por el Yl t i mo p

Abajo hay una I|Iista b8sica de grupos de par 8metros

Par ametr os de: Tensomes deaGd ., rcorrientes, kW, kVA, kVAr, factor de potencia, etc...
Par dmet moter:ldeect ura de sensrpmée&enanah . gherastde mator, éta

Par 4 me t1938: Dispbnibles solo si el puerto J1939 e s thdbilitado. La unidad es capaz de visualizar
una |l arga |lista de par 8met r osUnalistacompletage leceimsde | a ECU d
disponibless e encuentra en el cap2tul o SOPORTE DE MOTORES (¢

P ar 4 medereu:sTensiones de red, corrientes, kW, kVA, kVAr, factor de potencia etc... Las corrientes

de red y peapoténuiedon vissalizadassolocuando |l a ubi esdi§- Mede |lado ™
carga.De otra manera | a corriente de red y par8metros de
visualizados.

Vi sual ideammpemeter: Este grupo muestra las formas de onda de las tensiones y corrientes

como un osciloscopio. Todas las tensiones de fase-neutro y fase-fase,as2 como t ambi ®n | as
de fases est Entadad rsgpotnerd? etsipea i al ment e Yt i | para inves
las formas de ond@s.y cargas ar m-

Resultados del anardinsicsassggrupadvisualzaldaee caomp arm-i rciide &@s
tensiones y corrientes. Todas las tensiones de fase-neutro y fase-fase,as2 como t ambi ®n | as
de fases est FEnotacdri s@toeri bdteisca es especi alamenntne clatsi | pa
causadas por cargas complejas.Sol o | as arm- 2%sas Bepibésedehbdas en el
debido a laresoluci- n display. Paravertodoslosnivelesde ar m- ni cos por favor uti
del an8lisis arm-nico alfanum®rico.

Resul t ados del andl i si s aBstngrupo Wisoaliza la omposicménr iacan- ni ca de
tensiones y corrientes con 0.1% d e r e s oTlodaslas tensiones de fase-neutro y fase-fase,as 2 ¢ o mo
tambi ®n | aest &nr de Ept@c@ri ad teesrc2as es especi al mente Yati |l o
arm-nicas causadas por cargas compl ejas

Vi sual i zaci 6nEstdg@upavisaalizatadss las alarmas existentes, una pantalla por alarma.

Cuando no haya m8s alarmas parafENDuUOFi AL ARSNDEINS It r ar
LISTADO DE ALARMAS)

Par dametros dSM:nmodd m doontaslares, @dtado de comu n i cnadirecciones IP etc.

Grupos de estados & contadores: Este grupo incluye variospar§ met r os como estado de ¢
contadores de servicio, fecha-h o r a , versi - -n .del firmware etc.
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9.4.DESPLAZAMIENTO AUTOMATICO DEL DISPLAY

Launidad vaadesplazaraut om8ti camente | as mediciones de Red, Ge
programable. E | ajuste del p e ento sedrenlizal oon ell progranadRairdbowiPlus con las

opciones Module_> Screen.

Ok Rainbow Plus (Beta Version 1.0.0.6)

File  Tools Help

Scada Configuration Functionality | Sereen | Options | Timers | Exercize | Scheduler | Time

= Module
Functionality Screen
Screen
Options
Tlmerg Screen Scrall Timer j 14
Exercize
Scheduler
Timne Screen

Generator

M ainz Genset Default Display | Valts b4 Status Prompts Enable [

4

LCD Canrast J 9

4
w2
g
0

Engine
Analog Inputs
Digital nputs
Digital Outputs

Language

R O

Eventual mente el mi smo par 8 memea mde pragardaei- miel phnef fiontah r s e  d e
E I par 8metr o c oConteogr Gomfiguration >eScreen Scroll Timer. Conf i guraci 6n d
controlador > temporizador del desplazamiento de la pantalla)

Si el temporizador de desplazamiento de la pantalla se coloca
en cero entonces el desplazamiento va a ser deshabilitado.

Cuando se pulsa un botdén del pdn
desplazamiento se suspende durante 2 minutos .

Si ocurre una condicion de f al lja
automat i ¢c a me nptaeg i an aALARM LIST (LISTA DE
ALARMAS).
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9.5. PARAMETEROS MEDIDOS

La unidad realiza un detallado paquete de mediciones de CA.

Corrienteypar §metr os de

pot arraild deonrenkdiaeaos vy

vi sualizado

colocados del lado de lacarga. Porf avor vea | a secci-n de | osmagareagr amas
detalles.

La lista de |de€A seanudstmaadebajo:s

Tensi -n délaneutto f as e Tensi- n d efasg E2ra neutro

Tensi -n dé2aneutto f as e Tensi- n d efasg E3ra neutro

Tensi -n dé3aneutto f as e Tensi n media de gen de f ase
Tensi - ndemed deifase a neutro Tensi -n delldgd2n fases
Tensi -n dellt2d fases Tensi n del2de&n fases
Tensi -n del2t3d fases Tensi -n del3gen fases

Tensi -n del3tled fases Frecuencia de gen

Frecuencia de red

Corriente de red fase L1
Corriente de red fase L2
Corriente de red fase L3
Corriente media de red

Kw de red fase L1

Kw de red fase L2

Kw de red fase L3

Kw total de red

Kvas de red fase L1

kVA de red fase L2

kVA de red fase L3

kVAr de red fase L1

kVAr de red fase L2

kVAr de red fase L3

Factor de potencia de red fase L1
Factor de potencia de red fase L2
Factor de potencia de red fase L3
Factor de potencia de total red
Corriente de neutro de red

Tensi- n
Los

d efasg klra neutro

parametros de abajo s

Velocidad del motor (rpm)
Tensi -n de bater?2a

La unidad caracteriza 4 sensoresa n a |
Abaj o

- gico

se muestra una |ist

Corriente de gen fase L1
Corriente de gen fase L2
Corriente de gen fase L3
Corriente media de gen

kW de gen fase L1

kW de gen fase L2

kW de gen fase L3

kW total de gen

kVA de gen fase L1

kVA de gen fase L2

kVA de gen fase L3

kVAr de gen fase L1

kVAr de gen fase L2

kVAr de gen fase L3

Factor de potencia de gen fase L1
Factor de potencia de gen fase L2
Factor de potencia de gen fase L3
Factor de potencia de total gen
Corriente de neutro de gen

on siempre medidos

compl et ament e
de

c ofarciingur abl es

a tipica sensores :tanal 6qgi

Temperatura de agua
Presi - n e, kBadei t e
Nivel de combustible (%, lit.)

Temperatura de aceite ( AC, AF)

Los [ tems
de la carga.

en

azul se miden sol

K35D03-EN
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9.6. LED LAMPS

Led de red
disponible

DATAKOM D 300

EMGIME SFEED

© 1494

1

Indicador de
alarma con
parada

Led de red
conectada

Indicador de
advertencia
(ore alarmas)

Led de gen
conectado

CEla
SUEZI7\

Indicador de

necesidad de N
mantenimient
PGM gen

’@: PQ) disponible
@ (i) @ O
Indicador _ _ sl
ol Indicador & |ndicador ¥ Indicador
PRUEBA modo modo AUTO modo
MARCHA PARADA

ALARMA: Se enciende cuando una existe una alarma con parada o con desconexi- n de car ga

ADVERTENCIA: Se enciende cuandoexisteuna condi ci - n plesmlaramd)ver t enci a

SERVICIO REQUERIDO: Se enciende cuando al menos uno de los contadores de servicio ha
expirado.

LED DE MODQ: Cada led se enciende cuando se selecciona el modo respectivo tanto en forma manual
como remota.

LED DE MIMICO:

RED DISPONIBLE: Este led se enciende cuando todas las tensiones de red y la frecuencia de

red est8n dentr e sddilthdo,s Il2 nseaccewsencSiia de fases de
correcta. Cuando alguna entrada digital es definida como Arranque Remoto, este led va a reflejar
elestadodelaentrada.Cuando una entrada de Si muydnmraeseln de r

b €

e (
estado de |l a red se .Caumwideor teesten pit kisemd rei winead se Ta
Arranque,ent onces el estado de |l a red se convierte en

CONTACTOR DE RED CONECTADO: Se enciende cuando se activa el contactor de red.
CONTACTO DE GEN CONECTADO: Se enciende cuando se activa el contactor de gen.

GENERADOR DISPONIBLE: Este led se enciende cuando todas las tensiones del gen y la

frecuenciadelgenestSn dentr o deSil cesstlgéorfaistbeedcia de fases debe ser
correcta tambi® n .

Si se selecciona la entrada Arranque Remoto, entonces el led
de Red va areflejar el estado de esta entrada.

Las s efiaRekssmuldday Arranque forzadot a mbi é
van a afectar este led.
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10. VISUALIZACION DE FORMA DE ONDA & ANALISS DE

ARMONICAS

La unidad puede visualizar la forma de onda junto con un analizadord e ar m- ni c a-sn,d et gmrtec i s
para las tensiones y corriente de red como para las de generador. Tantol a t ensi -n de fase ¢c:
| 2 neesat 8n di sponi bl &enpgpsilesd8 cadalessentdtdl.i si s .

Para visualizar y analizar las corrientes de lared , los Tl deben
colocarse del lado de la carga.

Los canales disponibles son:

Tensi - n:VHl ¥2 V3ell2, U23, U3l
Corrientes de red: 11, 12, 13

T e n s de-generador: V1, V2, V3, U12, U23, U31
Corrientes de generador: 11, 12, 13

MAINS U1  SCOPEMETER
45,4

e
a“

Ll

Tﬁng

Scopemeter Display

La memoria de visuali zaci - nlongiteddlea 1fO®dr mau ecsed r aded3dy trieesrd
bit, con un rango de muestreo de 4096s/s.Ent onces un <ci cl o de representade fal de
con 82 puntos. La escalaverticals e aj usta aut om8tiedamerctoeg tpardae d\wi tsarf ¢

La forma de onda se visualiza en la pantalla de la unidadyconmayorpr eciesni 1m PC a tr av®s
programa Rainbow plus.

La memoria de vi suatidgpanidleenel@rteamidie®m egs ts§ apticaciodds d bus pe
de terceros. Paramayor es det al | eMdODBESCorarhunicatignsdt.ul o

Lavisual i zaci -n de |l a forma de onda.Tedsslgscanaleapuedera dos ve

desplazarse utilizando los botones o o .
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ElI analizador de ar m: nictasformadadei Ftoarréererunm Spli gar i(tFR T)
veces por segundo en el canal seleccionado.

La memoria de muestreo tiene una longitud de 1024 muestras y resoluci- nde 13 bits con un rango de
muestreo 4096 s/s.

La teor2a dice que una sefalemelra -gdu mna%lpteiftmllee gdeen cloanp o
frecuencia principal. Entonces enlared de 50Hz,| as ar m- ni cas s e leml®0,260,encontr e
350, 450 Hz etc...

La unidad es capaz de analizar hasta 1800Hz y hasta la 31 ava arm- n i, o gue sea menor. Entonces
enunsistemade 50 Hztodaslas31 ar m-nicas van a ser visual ismadas, p
29arm-nicas se van a ver en | a pantall a.

En caso de sistemas de 400Hz, sololat er c er a \aml ser visuakzada.

.,...
ol
u
[
LN § ]

T T T
eatl® Seacle

. u

—

ke

!
I

T
T T

LR D N T )
UL LI LIS LIS 1)
u

]
=
e

Tabla gr8§ficas de arm- nMabta@e ar m-nicas alfanum®r i c

Las ar m- ni c as ndeeos manprasersla pantadia del dispositivo. La primera es una
representaci- -n gr8fica permitiemdcaDeesmiadoi dtlaa dreed al ec
di spl ayas ml oi ktsa®e 2f% gon visualizadas.

La segunda es alfanum®ri ca, entonces | as a0iwparacas soO
proveer unainformacir n m8s detal |l ada.

En el programa RainbowPlus| as ar m- ni cas y | a f oemuaasdeaepantataten s e Vvi s
mayor resoluci - -n.

Mains | Generators | Engine | Digital Inputs | Digital Outputs || Analog Inputs | Hamonics | Alarms | Counters | Event Log | User Page

Harmonics: THD=3 4% Scopemeter: 2202V

—
=

9

3

7

6

A

4

3

2

1

E] 0
Il] Harmonic Distortion E] millisecond
Harmonic Channel Selection Mains Yoltage L1-N hd

RainbowPlus Scada section: Harmonic Analysis and Waveform Display
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11. VISUALIZACION DE REGISTRO DE EVENTOS

La unidad tiene | a posibilidad de guardar m8sdale 400
mediciones i nst ant 8neas en el moment o que el evento haya
Los valores guardados e n e | registro de eveonbisnesatidaanii stad

-n ¥am e de evento

-tipodeevento/d ef i ni ci (verabdjelasfvaribslFaentes de eventos)

-fecha y hora

-modo de operaci- n

-estado de opena&mred durafte a arrangue,getc.)

-horas de marcha del motor

-Tensiones de fase de red: L1-L2-L3

-Frecuencia de la red

-Tensiones de fase de gen.: L1-L2-L3

-Corrientes de fase de gen.: L1-L2-L3

-frecuencia de generador

-potencia activa total del gen. (kw)

-factor de potencia total del gen.

-presi -n de aceite

-temperatura de agua

-nivel de combustible

-temperatura de aceite

-temperatura de cabina

-temperatura ambiente

-rpm del motor

tensi-n de bater?2as

-cargade bater 2 as
Las Fuentes de error pueden ser varias. Cada fuente puede ser habilitada o deshabilitada
individualmente.:

© Rainbow Plus (Version 2.4)

File  Tools Help

Scada Configuration Functionality | Screen| Options | Timers || Exercize | Scheduler | Time || Data Logging
= Module
Functionality Mizcellaneous
Screen ‘waming Before Start Delayed Simulate Mains [ Secondary Yolt-Freq []
Timet§ Latch All'wWamings [ Oil Pressure Switch Priority [ Buzzer Enable []
Ewercise
?F:heduler Open Wwith Last Mode Check Auto Mot Ready [] Check Unit Mot Tested
ime
[rata Logging
+- Generator Event Logs Enable
+- Mainz .
+- Engine FGM Entrance Periodic Mode Change [
N__ Shut Down Load Drump warming
S e | e C C I 7 Mains Fail [] Engine Started [] Genset On Load []
h a b | | | t Mains Restare [] Engine Stopped [] Genset Off Load []
de eventos
Event o ante entrada moéabapgoogroamadi dmvel de contrasef
modo de programaci- n .
Event o pegradlWadw cada 30 minutos cuando el motor est §

cualquier situaci- n .
Evento de cambio de modo: grabado cuando se cambia el modo de operaci- n .

Eventos de parada/apertura de carga/advertencia: grabado cuando la respectiva condici- n de falla
ocurre.

Eventos de falla/restablecimiento de red: grabado cuando el estado de la red cambia
Eventos de arrangue/parada de motor: grabado cuando cambia el estado del motor
Eventos de G.E en cargal/fuera ce carga: grabado cuando cambia el estado del GE cambia
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El registro de eventos se visualizadentrodelme n®&st 8 di sefado as? para no inte
pantallas .de medici -n

Paraentr ar en | a vi sual jpresiane jontos las dotomes ,G)t ,°5durante 5 segundos.
Cuandoseingresa al

abajo.

modo de programaci -n sngressdecanvirasaelfiazd,

Presionar GEM _FHASE UOL TAGES

los 2 Li ;

botones

por 5 uQ Enter Your Paszsword

J1 [#] [=] [#]

segundos

Saltear | a pantalla de ingreso deno).m\plaaeeﬁa§pﬂasipalma
de |l a izquierda que. se muestra m8s abajo

Presionar nuevamente e | b 1,°, - Se a b rYAtimo&vertd grabado, como se muestra en la figura

de la derecha.

La primera vpiligarabh w@#mar o tdiepeveewteovent o, t i pfechad/e f al |
hora.

[ e PRUGEHPITING - EVEMT RECORDS Z1-1

POISPLAY EVEMT LOGG. - ol
“MGIME SHUTOOME

Fail To Start

Cuando se visualice el registro de eventos:

°Este bot-n va a viswualizar |l a pr-xima informaci- -n d
oEstebot- n va a Vi sf alk npedddellmsmo evento

°Estebot-n va a visualizar |l a misma informaci- -n del e\

°Estebot-n va a visualizar | a mintema informaci -n del p
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12. CONTADORES ESTADISTICOS

La unidad provee un set de contadores incrementales no reseteablesparapr op - si t2xs4 i estsa d

Los contadores consisten en:

al i

- kWh totales del G.E.

- kVAh inductivos totales del G.E.
- kVAh capacitivos totales del G.E.
- kWh total exportados por el G.E.

- kWh totales de red
- kVArh totales de red
- kVAh totales de red

-horas totales del motor
-arranques totales del motor
-llenadas de tanque totales en el tanque

- horas del motor para el servicio -1
- tiempo para el servicio-1
-horas del motor para el servicio -2
-tiempo para el servicio-2
-horas del motor para el servicio -3
-tiempo para el servicio-3

Estos contadores se guardan en una memorianovol8 t i |
mentaci -n de

bater 2 a.

Yy no son

12.1. CONTADOR DE LLENADO DE COMBUSTIBLE

La unidad ofrece un contador incremental de llenado del tanque de combustible a prueba de los

operadores
Los par8metros:respectivos son
Valor ([ Descrn pci
Definici - n d|Unidad| Min Max de
f 8br
0: la entrada MPU se usa para la
Pulsos desde la entrada d et e c c iavelocidhdedel motor
- 0 1 0 1: la entrada MPU se usa para leer los
MPU .
pulsos del medidor de caudal durante el
llenado del tanque de combustible.
Este es el n¥mer o
medidor de caudal por unidad de
Pulsos por volumen de i 0 65000 | 1000 volumen.Est e p ar 8§metro
combustible caracter2stico del
debe estar de acuerdo a los datos del
medidor.
Unidad del contador de : Esta es la unidad para el contador de
. Lt/gal - litros .
combustible combustible.

La cantidad de combustible agregado en el tanque se lee de los pulsos generados por el medidor de
caudal instalado en la boca del tanque. La salida de pulsos del medidor se conecta a la entrada MPU del
control. El control va a contar los pulsos y convertirlos en litros (o galones).

El contador de |

|l enado de

c ombust i delcala yeascentradl de imbnitogeo. &ntdncemel ® s

operador puede confirmar las facturas de combustible con la cantidad real agregada en el tanque y evitar

corr

upci - n.

afectados

K35D03-EN
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12.2. MONITOREO DEL CONSUMO DE COMBUSTIBLE

La unidad es capaz de visualizar el consumo actual de combustible del motor de dos maneras diferentes:

A A trav®s de nl adeiln fcoornnsaucmo dXH938.ombusti bl e de
A Por el conteo de los pulsos de consumo de combustible.

Si el motor env2a |l a tada defoomBawsdt inblJel 98 9t, r @0 nd e «
visualizar directamente lainformacic- n de consumo de combustible que vien

Si un medidor de flujo seinstalaenla manguer a de s uentances launidladles capaztde r
contar estos pulsos, calculando y visualizando el consumo de combustible.

Los par8metros relativos son:

Valor Descripci-n

Definici - n dlUndad| Min Max ;
requerido

0: La entrada MPU es utilizada para la
detecci- n de adaél matar. d

- 0 1 1 1: La entrada MPU es utilizada para
leer los pulsos del flux- met r o d
llenado de combustible.

Pulsos de comb. Desde
la entrada MPU

Este es el nY¥mer o
por el flux- metro
Pulsos de comb. Por i 0 65000 | cualquiera volumen.Est e ptao_ e me
volumen caracter2z2stico del
debe ser seteado de acuerdo a los
datos del mismo.
Unidad del contador de . Esta es la unidad para el contador de
Lt/gal - - cualquiera X
comb. combustible.

Este pad@&mer mona e
de los pulsos de combustible.

Tipo de contador de 0: Pulsos de llenado de combustible,
combustible contador incremental de combustible.

1: Pulsos de consumo de combustible,
visualiza el consumo.
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13. OPERACION DE LA UNIDAD

13.1. GUIA DE ARRANQUE RAPIDO

PARADA DEL MOTOR: Presi onar el bo@n PARADA

ARRANQUE DEL MOTOR : Presi onar el bo to1 MARCHA

0
PRUEBA EN CARGA: Presi one el bot @ L EIBrRpd #ak Arrancar y tomar la carga.

OPERACION AUTOMATICA: Presi one e IAU1EOc®.\ferifique que el led AUTO READY est®
iluminado.

El Modo puede cambiarse en cualquier momento sin
problemas.
EI cambio del modo cuando el gfr
resultar en un comportamiento compatible con el nuevo modo
C de operacio n .

13.2. MODO STOP (PARADA)

Seingresa al modo PARADA pr e s i onande.el bot - n

En este modo el G.E. va a permanecer parado.

Cuando se selecciona el modo PARADA, si el gr up doajecarga8entennes iimaediataimente

va a quedar en vac? .(El motor va a permanecer en marcha duranteelti e mpo de refrigeraci 6n
(Cooldown Timer) y |l uego de detendr §.

Si el bot-n PARADA se presiona nuevamentee entonces e

Si el motor no se detiene luego del tiempo dado por el Temporizador de parada (Stop Timer) entonces va
a ocurrir una advertencia de Falla de Parada (Fail to Stop).

En este modo, e contactor de red va a estar energizado solo silat e n sde fase y frecuenciaest8 n dent r o
de | os | 2 mi t €Sevapcheggaardasecdeacta de fasesdelared, si est 8 habilitads

Si se apl i c drranqua remadf(ReimotelStart) o Forzado de arranque (Force to Start)
durante el modo PARADA, el grupo electr - goenova a arrancar hasta que se seleccione el modo AUTO.
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13.3. MODO AUTO

Se entraalmodo AUTOpr e s i onand@.el bot - n

ElmodoAUTOs e wutiliza par a |taaentrea grgpd e lr e tc riy iagee mlcootrl
monitorea constantemente la disponibilidad de la red. Va a arrancar el motor y transferir la carga cuando
ocurre una falla de la red.

4 . .
Si se define una entrada como bj
aplicada, entoncesnosepodr& cambi ar de modof.
| os botones de navegaci 6n del dji
disponi bl es y | os paréametros puede
.
La secuencia de evaluacioén de di spondoftindadiocdna:d de | a r ec
i1 Sialmenosunade | as tensiones de fase de | a red?2mitasfre
lared se suponequefalla.De otra manera |l a red est8§8 disponible.
T Si | a <SienflaelMainsd si mul aci - n de ,laeed3ehaeds@nier esent e
i Siseaplicau na s e Koecé to Stat (arranque forzado), la red se considera no disponible
T Si se apl i c &Remote Start{eerdhaque rerdotd),e nt onces esta sefal deci
disponibilidad de la red.
Cuando lared se considera nho disponible entices comienza la secuencia de arrangue del motor:
1 Launidad espera durante Engine Start Delay (Retardo de arranque) para saltear fallas de red de
corta duraci- nSi |l a red se reestablece antes de Il a finali.i
arrancar.
f Laundad habilita el asdepteecaentamibntodsi existen)g sspeoapgr preheat
timer (temporizador de precalentamiento)
1 Elmotor de arranque se va a energizar durante el tiempo definido por crank timer (Temporizador de
engrane). Cuandoelmot or arranca el rel® de engranverlase va a

s e ¢ ¢ i Crank €w&ting (corte de engrane) para mayores detalles.

T EI' motor va a mar c h arduranteleldiempcedefinidoipat ld Speded Timea | e nt 2

(temporizador de marchaenr al)e nt 2

1 El motor va a marchar sin carga durante el tiempo definido por engine heating timer (temporizador
de calentamiento de motor).

1 Silas tensiones, frecuencia y secuencia de fases del generador son correctas, la unidad va a
esperarporelperz odo del contactor de generador y el

Cuando lared es evaluada como disponible nuevamente entonces la secuencia de parada del motor
comienza:

cont a

1 El motor va a continuar en marcha por el p e add de espera de red para permitir la estabilizaci- n d e

lared.

1 Luego el contactor de generador se va a desactivar y el contactor de red se va a energizar luego del
tiempo definido por el temporizador de contactor de red.

T Si se pr ogadadrea redf rpielseEr va a gontimiar en marcha durante el per2 o d o
refrigeraci-n.
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1 Antesdelafinalizaci - n del t i e mp glauhidad vaeafeducigaevelaridad dehmotor a la
der al.ent 2
T Al final de,d salenoide e contpestibke vaia sandes energizado, el el ectr oi m§i
parada va a ser energizado durante el tiempo definido por Stop Solenoid timer (temporizador del
solenoide de parada) y el motor se va a detener.

i Launidadvaaestarlist a para | a pr.-xima falla de red

Si |l a operaci on del G.E. esta d
horario semanal, entonces el led de AUTO va a parpadear y la
operaci 6n del G.E va &Fser como
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13.4. MODO MARCHA, CONTROL MANUAL

Se entraalmodo MARCHApr esi onan doe I bot - -n
Cuando el b o espualsadd&IRmGdi¥a a arrancar sin tener en cuenta la disponibilidad de la red.

La secuenciade arranque se describe a continuacié n

T Launi dad habilita e bsdemecdeatanientd($i existon) ylespsra porpietieat
timer (temporizador de precalentamiento)

1 El'motor de arranque se va a energizar durante el tiempo definido por crank timer (Temporizador de
engrane). Cuandoel mot or arranca el rel ® de engrvartae se Vva
s e ¢ ¢ i Crank €w&ting (corte de engrane) para mayores detalles.

T EI' motor va a mar c h arduranteleldiempcedefioidoipat ld Speded Timea | e nt 2
(temporizador de marchaenr al)e nt 2

1 Elmotor va a marchar sin carga hasta que otro modo sea seleccionado.

2 Si se permite una transferencia ininterrumpida, entonces la
uni dad va a chequea$6i lbhassnocoafti
completada se va a hacer una transferencia ininterrumpida,
adonde ambos contactores van a estar cerrados por un breve
lapso.
.

i)

Si se habilitaelmodoBackup de emergenc
cortada entonces el contactor de red va a estar abierto y el
contactor de generador va a estar cerrado.

Cuando vuelve lared se va a ejecutar una cambio inverso
hacia la red, pero el motor va a permanecer en marcha al
\ menos que otro modo sea seleccionado.

J

Para parar el mot<@op|se$iecrméoe1le mbotr onmodo de operaci
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13.5. TEST MODO PRUEBA (TEST)

@.@

Se ingresa al modo PRUEIZ .. presionando el bot - -n

Se utiliza el modo PRUEBA para probar el grupo electr
Una vez que se selecciona este modo el grupo va a funcionar tal como se describi- en el @®edo AUT
tomarencuent a | a disponibilidad de |l a red y |l a carga va a

El G. E. va a alimentar la carga en forma indefinida al menos que se seleccione otro modo.
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14. PROTECCIONES Y ALARMAS

La unidad provee 3 diferentes niveles a saber: advertencias, alarmas con desconexi- n de carga Yy
alarmas con parada.

1- ALARMAS CONPARADA:Est as son |l as condiciones de falla
- Elled de ALARMA se enciende fijo.
- El contactor de G.E. se abre inmediatamente.
- El' motor se detiene en forma inmediata
- Lasalida digital de Alarma se activa.
2- ALARMAS CON DESCONEXION DE CARGA: Estas condiciones de falla provienen de
disparosel®ct ri cos y causan:
- Elled de ALARMA se enciende fijo
- El contactor de G.E. se abre inmediatamente,
- El'motor se detiene luego del perodod e r ef ri geraci - n.
- Lasalida digital de Alarma se activa
- ADVERTENCIAS (PREALARMAS): Estas condiciones causan:
- Elled de Advertencia se enciende fijo
- Lasalida digital de Alarma se activa

Si ocurre una condicion de fallja
automdti camente a | a pagina ALARMI|S
LIST).

Las alarmas operan con labase de lague primero ocurre:

-Siunaalarmaconparadaest 8§ present e, | as si goohaperturadecaghar mas con
advertencias no van a ser aceptadas.

-Siunaalarmaconaperturade car ga est 8 pr e s eapdrteradetasgayadvertgncisssnat es c o
van a ser aceptadas.

-Si una advertenci a es ad®ertpncias aoevantaeser acdpadas. si gui ent es

Si se presi onALARM MLﬁ'E)(‘SItﬁErNChélI%N

ALARMA ), la salida de alarma va a ser desactivada;

sin embargo las alarmas existentes van a persistir y
*)) deshabilitard | a operaci 6n del G.| |

J
Las alarmas pueden auto retenerse (LATCHINGtype) con | a programaci - n.
Para las alarmas auto retenidas, a%n si |l a condici-n de alarma desapare
activadas y deshabiltar8 n | a operaci -n del G. E

Las alarmas existentes pueden ser canceladas presionando uno
de los botones de modo de operacié n

* 00O

La mayor2a de |l as alarmas t i en\emelcapi2vteulleosraddes pdigpgprar o pr
kP mites de alarma ajustables.
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14.1. DESHABILITACION DE TODAS LAS PROTECCIONES

La unidad permite que una entrada digital sea configurada como fDisable Protectionso .
(Deshabilitacién de protecciones)

Esta configuraci-n de | a eeaetmomrdengasue saguirirdbajando en casos
inclusive con r i eEstgpusdesdeee |ld ecsasaucdkd -tnrabaj ar bajo de c
como lucha contra el fuego y otros casos de emergencias.

Esta entrada tendr2a que c.&Endnéteganandorias groteccionese gita8iv er t enc
deshabilitadas un mensaje de advertenciaapar ecer 8 i nmedi atamente en | a pan
Cuando las proteccionese st 8 n d e sshtadad lds aldrmaad con parada y con apertura de carga se

vuelven advertencias. Van a aparecer en la pantalla, pero no van a afectar el funcionamiento del G.E.

La entrada puede ser constantemente activada o preferentemente puede ser activada por un interruptor

externo con llave, paraimpedirl a acti vaci -n por personas no autorizad
La des habilitaci én de al ar mas 8
del motor hasta destruirse. Por favor colocar carteles de aviso
en | a sala de maquinas.

14.2. ALARMA DE REQUERIMIENTO DE SERVICIO

El led de SERVICE REQUEST (REQUERIMIENTODE SERVI ClI O) est 8 disefado par a
mantenimientop e r i -del G.&.0

El mantenimientoper i - di co s e cumpidasuzna nl%uneegroo ddee h o 208lwrag),pevor ej em
sieste n¥mer o de horsaes mealsiez zrugmpllieego del Il 2 mi12e de tier
meses).

La unidad ofrece 3 contadores independientes para el serviciopar a habilitar diferentes

con diferentes prioridades.

El nivel de falla que aparece luego de cumplidos los temporizadores de mantenimiento pueden ser
configurados como Advertenci a, al arma conEndreesscs® ne X i - |
pueden configurar distintas condiciones de falla a distintos niveles de sobrepaso de las horas o tiempo para
el mantenimiento. Cada set de contador para mantenimiento tiene programable tanto las horas como el
I 2 mi t e dalguriodangs walores programablesesO,esto si gni fi ca quevaasee par §
utilizado. Por ejemplo, u n  pde rdé mantenimiento de 0 meses indica que la unidad va a requerir

mantenimiento solo basado en las horas del motor, no habr § | 2 mBitlas hosdel imbter sOM O
tambi ®n sel ecci onadas dondefantenimgemd gliedacfigera detservicie. | cont a
Cuando las horas del motor O el tie mp o Il 2mite s e wja)tepSERVICE (REQUESE d (

(REQUERIMIENTO DE MANTENIMIENTO) va a empezar a parpadear y la salida asignada para este fin se
va a activar. El requerimi ent o de manteni miento puede tambi®n crear

nivel seg¥%hn como sea parametrizado.
La funci- n de la salida de requerimiento de mantenimiento puede asignarse a cualquier salida digital
utilizando | os p ardéReay Debnstiord(ed epfriongircainpal achbi ®at Eb®s de
unm- dudeo exmhepsaieden asignarse a esta funci - n.
Para apagar el led de REQUERIMIENTO DE MANTENIMIENTO y
reponer el periodo de servicio, pfe
SILENCIAR ALARMA ,PRUEBA DE LAMP durante 5 segundos

Las hor as tigmpd renmmnentes sedggar dan en una meymmes afectada por faltade8 t i |
ai ment acierrfna.de bat

El tiempo y horas para el serviciosonvisual i zadas en grapo GENSET'STATES (ESTADO DEL
G. E.).
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14.3. ALARMAS CON PARADA

Las entradas digitales y al ar ma
pl enamente programabl es en nombre

S0l o | as alarmas internas se exfl

BAJA/ALTA Aparece silafrecuenciadelgenerador est &8 fmetasderbg
FRECUENCIA DE G.E. | Estas fallas van a ser monitoreadas luego del retraso dado por Fault Holdoff
Timer( Temp. de activhoegn deeabkhr masdr
bajo y alto se programan por separado. El retrasoaladete cci - n t amb
programable. Ot r o | 2 mite de alta frecuenci a
es siempre monitoreado y detiene el motor en forma inmediata.

BAJAS/ALTAS RPM Aparecesilasrpmdel gener ador éat § efsu @osatgtdsa |
DE G.E. fallas van a ser monitoreadas luego del retraso dado por Fault Holdoff Timer
(Temp. de activakuégodguel afF masf)or a
alto se programan por separado. E | retraso a | a det ec(
programable. E | | demliad rgm es siempre monitoreado y detiene el motor

en forma inmediata.

BAJA/ALTA TENSION | Aparece si alguna de las tensiones de fase del generador sale fuera de los

DE G.E. | 2 miprogeamados por Voltage Fail Timer (Temporizador de falla de
t e n s iEétafalla va a ser monitoreada con el retraso dado por Fault Holdoff
Timer( Temp. de act i v alodgedque etingotoraatranca.ma s )
BAJA/ALTA TENSION | Aparecesilat e nsdebaterla del G. E. sal e de .lLass
DE BATERIAS I 2 miinferersy superior se programan por separado. E | retraso a
tambi®n es programabl e.
FALLA DE Aparece si el motor no se puso en marcha luego de los intentos de arranque
ARRANQUE programados.
BAJA CARGA DE Aparece si | arnatlce de €drga es inferot al lamitt e pr .o g
BAT. Esta falla va a ser monitoreada con el retraso dado por Fault Holdoff Timer
(Temp. de act i v alwagdgue etdneotoraatraaca.ma s )
FALLA ECU J1939 Aparece si no se r eci be otoreléctn rnm drante
segundos.Est a falla es solo monitoreada (¢
DESBALANCEO DE Aparece si alguna de las tensiones de fase del generador difiere del promedio
TENSION en m8s del v\ltage Unbatadce Limpio(ki mi t e de des

d e t e nparieldiempo dado por Voltage Fail Timer

(Tempori zador de fB&stafalavahser manitoreddadcon)el
retrasodadoporFaul t Hol doff Ti mer ( Temp.luegde
que el motor arranca.

DESBALANCEO DE Aparece si alguna de las Corrientes de fase del generador difiere del promedio
CORRIENTES en m8s del v\ltage Unbatadce Limpib(ltk i mi t e de de
de corriente) por el tiempo dado por Voltage Fail Timer (Temporizador de
falladet e n s iEsiarfdlla va a ser monitoreada con el retraso dado por Fault
Hol doff Timer ( Temp. d eluegogueiehmatorarcama. d
La acci-n tomada en | a condici-n de
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SOBRECORRIENTE

Aparece si al menos una de las Corrientes del generador se va por encima del
Overcurrent kesabrecorriehtéd) mot e el pemaitidé pordao
configuraci - - n dlenmpapermitido depende eMivel de sobre

corriente. Si la corriente decrece antes de lafinalizaci- n del ti empo
aparecer8 | a alarma. Por favor ver e
(IDMT) paramayores detalles.La acci -n tomada en | a

programable.

PERDI DA DE
DEL PICKUP

q

{ Aparece silasrpmmedidasdes de | a entr ada titedaeppri c

debajo del valor dado por Crank Cut RPM (RPM de corte de engrane)
durante el tiempo dado por Loss of Speed Signal Timer. (Temp.d e p ér (
de sefiwlociddd®dLa acci-n de |l a p®rdida d

REQUERIMIENTO DE
MANTENIMIENTO

Aparece si al menos uno de los contadores de mantenimiento ha expirado.
Para reponer los contadores de mantenimiento por favor mantener apretados

juntos durante 5 segundos los pulsadores o y o En la pantalla se va a
vi sual i zar Cdngetatig | et ed! 0 (

K35D03-EN

-67 -



Manual del usuario D-300 Firmware V-5.8

14.4. ALARMAS CON APERTURA DE CARGA

Las entradas digitales y al ar ma
pl enamente programabl es en nombre

S6l o |l as alarmas internas se exfl
DESBALANCEO DE Aparece si alguna de las tensiones de fase del generador difiere del
TENSION promedioenm8 s del v alMoltagedJalthlancelomit (Li mi t e

desbal anceo poeeltinpodadodpor Voltage Fail Timer

(Temporizador de .fEstdfdllavadsernodtoreadacon el
retrasodadoporFaul t Hol dof f Ti mer dédamag).
luego que el motor arranca.

DESBALANCEO DE Aparece si alguna de las Corrientes de fase del generador difiere del
CORRIENTE promedi o en m8s &athge Urebblance Lidna (Ld mp d re
desbalanceo de corriente) por el tiempo dado por Voltage Fail Timer
(Temporizadorde f al | a dsa falleeva a serdnonitoreada con el
retrasodadoporFaul t Hol dof f Timer (Temp.

l uego que el motor arranca. La acc
programable.

SOBRECORRIENTE Aparece si al menos una de las Corrientes del generador se va por encima
del Overcurrent Limit (Li mi t e s e s o bproerc oerlr ppeaidd eo
por | a conf icgvaIDET Eltiempogpermitidadepende del nivel
de sobre corriente. Si la corriente decrece antes de la finalizaci- n d e |
entonces no apaPecérmForavaelarimamr apd
sobre corriente para (IDMT) para mayores detalles.La acci - n t g
condici-n de falla es programabl e

SOBRECARGA Aparece si | potencia del G.E. (kW) suministrada a la carga sobrepasa el
| 2 mi t e @vartbad Lpad Dump (Desconexi6é n por sobre
durante el tiempo dado por Overload Timer (Temporizador de

sobrecarga). S i |l a potencia cae por eteennagl
tiempo entonces no aparecer§ | a al ar ma
POTENCIA INVERSA Aparece si la potencia del G.E. (kW) esnegatvay s obr epasa e

por Reverse Power (Potencia inversa) durante el tiempo dado por
Reverse Power Timer (Temp.de potencia inversa) Si la potencia cae por

debajo del | 2mite antes de que §elra
alarma.
SECUENCIA DE FASES Aparecesilacondi cfialnl aleest § habilitada YV
DE GEN genest§ i nv.erti da
FALLA CONTACTORDE |Aparece si | a entrada de realiment
RED se recibe esta sesfhdiloadékescdet dat 61

tiempo dado por Contactor Open/Close Fail Timer. (Tempor. falla
cierre/apertura de contactor)

FALLA CONTACTORDE |Aparece si |l a entrada de reali ment
GEN se recibe esta gsesphdivoantesdeladimaltiazd ©ir
tiempo dado por Contactor Open/Close Fail Timer. (Tempor. falla
cierre/apertura de contactor)
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PERDI DA DE SE
PICKUP

Aparece si l as rpm medidas desde |
por debajo del valor dado por Crank Cut RPM (RPM de corte de
engrane) durante el tiempo dado por Loss of Speed Signal Timer. (
Temp.de pérdi da deocidad)ial adcei - n de |
sefal es programabl e.

REQUERIMIENTO DE
MANTENIMIENTO

Aparece si al menos uno de los contadores de mantenimiento ha
expirado. Para reponer los contadores de mantenimiento por favor

mantener apretados juntos durante 5 segundos los pulsadores o y o
En | a pantalla se va @ompldadgoyal i zar

UNIDAD BLOQUEADA

Aparece si el control est8§8 blogquea
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14.5. ADVERTENCIAS ( PRE ALARMAS)

7
Las entradas digitales y al ar ma
pl enamente programabl es en nomb

. S6l o |l as alarmas internas se ex

4 i -

Todas las advertencias pueden auto retenerse habilitando un

simple parametr o &entrgler Canficunateon i 6

>Latch All Warnings( Conf i guraci 6n del c
L todas las advertencias

©F Rainbow Plus (Beta Version 1.0.0.6)

File Tools Help

Scada Configuration Functionality | Screen | Options | Timers | Exercise | Scheduler | Time
= Module
Functionality Mizcelansous
gii?nenr; ‘warning Before Start Delayed Simulate Maine [ Secondany VoltFreq [
Timerg Latch All'Ww arnings 0il Pressure Switch Priority [ Buzzer Enable []
Emercize
Scheduler
Time Event Logs Enable
+- Generator
3 Maing Periodic W arning
+- Engine . 7
5 Analog Inputs Mode Change [ LatCh A" Warnlngs Ertrance
+- Digital [nputs Mains Fail []
+- Digital Dutputs
BAJA/ALTA Aparece si | a frecuencia 8mitgsener
FRECUENCIA DE G.E. programados. Estas fallas van a ser monitoreadas luego del retraso dado
por Fault Holdoff Timer (Temp.de act i vaci 6 nluedoequesel a
motor arranca. EI |1 2mite baj.e&lreyrasaa
|l a detecci-n tambOt®mo els2 mirtog r denadll t
12 % superior al | 2mite altometarensi

forma inmediata.

BAJAS/ALTAS RPM DE Aparecesilasrpmd el generador ésnti § esupragd

G.E.

Estas fallas van a ser monitoreadas luego del retraso dado por Fault

Holdoff Ti mer ( Temp. de act luegaqusaebnmotord e 2
arranca. EI 1 2mite baj o vy.Ebdirasoals e
detecci-n tambi ®BI els?2 mpirtog r deanadll tea s

monitoreado y detiene el motor en forma inmediata.

BAJA/ALTA TENSION DE | Aparece si alguna de las tensiones de fase del generador sale fuera de los

G.E. | 2 miprbgeamados por Voltage Fail Timer (Temporizador de falla de
t e n s iEétafalla va a ser monitoreada con el retraso dado por Fault
Hol doff Timer (Temp. deluegogueiehmatori 6 n
arranca.
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BAJA/ALTA TENSION DE
BATERIAS

Aparecesilat e nsdiee hateekP G. E. sale de | o
Los I 2mites inferior y superior se
detecci ®n e€amprogramabl e.

FALLA EN LA PARADA

Aparecesielmot or no se detuvo antes depot
Stop Timer. (Temporizador de parada)

BAJA CARGA DE BAT.

Aparece si la tensi-n del Zamittee nad
programado. Esta falla va a ser monitoreada con el retraso dado por Fault
Hol doff Timer (Temp. deluegogteiehmatori 6 n
arranca.

J1939 ECU FAIL

Aparece cuando se recibe un c-digo
motor electr- n i. Esta falla no va a causar la parada del motor. Si es
necesario el motor va a ser detenido por la ECU.

DESBALANCEO DE
TENSION

Aparece si alguna de las tensiones de fase del generador difiere del
promedi o en m§s §athge UrdbhlancelLidnd @ b i pde t
desbal anceo poeeltienpodadodpor )oltage Fail Timer

(Temporizador de .fEstdfdllavadsernodtoreadadon el
retrasodadoporFaul t Hol dof f Timer (Temp.
luego que el motor arranca.

DESBALANCEO DE
CORRIENTE

Aparece si alguna de las Corrientes de fase del generador difiere del
promedi o en m8s &athge Urebblance Lina (Ld mp d re
desbalanceo de corriente) por el tiempo dado por Voltage Fail Timer

(Temporizadord e f al | a dsa falleeva @ Serdnonitoreada con el
retraso dado por FaultHol dof f Ti mer (Temp. de &
l uego que el mot or arranca. La acc

programable.

SOBRECORRIENTE

Aparece si al menos una de las Corrientes del generador se va por encima
del Overcurrent Limit ( L i nse $obrecorriente)por el pemaitidd o
por | a conf icgvalDET Eltiempopemitldadepende del nivel
de sobre corriente. Si la corriente decrece antes de la finalizaci- n d e |
entonces no apaPoefaverves el tap? taulloteccnParn p ¢
sobre corriente para (IDMT) para mayores detalles.L.a acci - n t o
condici-n de falla es programabl e

SOBRECORRIENTE

Aparece si al menos una de las Corrientes de fase del G. E. sobrepasa el
Il 2mite Oadocpor ent L isabrecorrientd)i mi t e

POTENCIA INVERSA

Aparece si la potencia del G.E. (kW) esnegativay s obr epasa e
por Reverse Power (Potencia inversa) durante el tiempo dado por
Reverse Power Timer (Temp.de potencia inversa) Si la potencia cae por

debajodel | 2mite antes de que ter mi8nd 4
alarma.
SECUENCIA DE FASES Aparece s i la verificaci-n de secuenci ¢

DE RED

presente y la secuencia de fases de lar e d iavertidg. Esta falla impide
que el contactor de red se cierre.

FALLA CONTACTOR DE
GEN

Aparece si l a entrada de reali ment
se recibe esta gsesphdivoantesdeladimaltiazd ©ir
tiempo dado por Contactor Open/Close Fail Timer. (Temp. falla
cierre/apertura de contactor)

FALLA CONTACTOR DE
RED

Aparece si l a entrada de reali ment
se recibe esta gsesphdivoantesdeladimaltiazd ©ir
tiempo dado por Contactor Open/Close Fail Timer. (Temp. falla
cierre/apertura de contactor)
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PERDI DA DE SE
PICKUP

Aparece si l as rpm medidas desde |
por debajo del valor dado por Crank Cut RPM (RPM de corte de
engrane) durante el tiempo dado por Loss of Speed Signal Timer.
(Temp.de pérdi da deocidad)Lal adei - n de |
sefal es programabl e.

REQUERIMIENTO DE
MANTENIMIENTO

Aparece si al menos uno de los contadores de mantenimiento ha
expirado. Para reponer los contadores de mantenimiento por favor

mantener apretados juntos durante 5 segundos los pulsadores o y o
En | a pantalla se va @ompldadgoyal i zar

FALLA DE ESCRITURA

Aparece si ho se puede escribir sobre la memoria internanovol8 t i |

MARCHA MOTOR

Aparece si el motor est8 en marcha
est8 energizada.

AUTO NO ESTA LISTO

Aparece si el G. E. no est8 en modo
agenda de horario seminal impide el arranque autom8 t i co del
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14.6. ADVERTENCIAS NO VISIBLES

Estas advertencias no son visualizadas en la pantalla del panel
de la unidad, sin embargo, aparecen en el registro de eventos,

son transferidas al Scada y cauda
ROBO DE E | motor no esta en marcha
COMBUSTIBLE Si el ni vel de combustible medrtago

200 m8s ehora entoaces a p a r e una adgertencia de Fuel
Theft (Robo de combustible) (EIr et ar do a &sd0stErnoe c ¢

ajustable).
E|l motor est:d en mar cha
Si el ni vel de combustible medido

en 2x dourly fuel consumption percentaged o (po¥centaje de
consumo de comb. por hora),ent onces aparecer §
Fuel Theft (Robo de combustible)

LLENADO DE Si el ni vel medi do a trav®s de | a
COMBUSTIBLE 20% 0 mM8s emntmaclecr anaadverteneian® visible
de Fuel Filling (llendo de combustible) (EIr et ar do a ésd0 d
sec, no ajustable).

MANTENIMIENTO Es enviado cuando | os contadores d
HECHO reseteados manualmente.
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15. PROGRAMACION

15.1. REPOSICION DE VALORES DE FABRICA

Para recuperar los valoresdelosp ar 8§ metfr ®Isr idea

-Mantener apretados los pulsadores OFF, LAMP TEST y ALARM MUTE durante 5 seg.,

- Se va a visualizar RETURN TO FACTORY SETo0

-inmediatamente pulsar y mantener por 5 seg. el pulsador ALARM MUTE

-Losvaloress et eados de f 8brica van a ser r e§pmeotgrrcasmad o s

ed MEHLI+

Mantener apretado FLECHA DERECHA
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15.2. ENTRADA AL MODO PROGRAMACION

Para entr ar en el mo d o , ppesiang jurdosi b b @tno n MENU & MENU P durante 5
segundos.
Cuando se ingresa al modo de programaci - -n, se va a Vi

contrase¢fa.

Pres. PROGRAMMT
Los 2
botones Enter Your Fazsword

(5] [%][*%][#*]

por 5

Debe ingresarse unacontras e fa de 4 d2 gi bos ongzs,IMENUPIYIOMENW. s
Losb ot o n gZsmogifican el valord e | c or r i leoslotenesiMEYW b , 04 MENU permiten la
navegaci-n entre | os d2gitos.

Launidad soporta3 ni vel es d.&lnwebries & &e flasred aedlo gjaust e de | os p
campo. Elnivel 2est § di sefado para aj8ica Bnivel 8easp@r8emeervadeanp
permitre |l r e c aélaunidaa.ci - n

La contraséfeastd@®fi midae ddad2346§lbconobr aaeivklazest 8 definida
f 8 b rein@8&b0 .

Las contrasefias no se puedg¢gn
panel frontal.

Siseintroduce una contr glaenfad veaperiitr elacged@alos par 8metros de
pr ogr anmmroéenlaomodalidad solo lectura.

Si se ingr es al 000asolo el arthivaaE/ENT £OG va a estar disponible.
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15.3. NAVEGACION ENTRE LOS MENUS

El modo de programaci - n s anemddeg niveles Bl me n dlpesiar sobsstena  d e
enungrupo de programas Yy cada gruporogramasi ste en varios

Cuando se entra en el m ¢ skovisuplizaouna lstam ale os grupos disponibles. Las
navegaciones entre los diferentes grupos se hacen con los botones ¢ y Z . El grupo seleccionado se ve

en blanco con fondo negro. Par a entrar dentro del MENUMPpRaragaliredsli onar
grupo e ir a la I|ista<d4pMENUnCci pal presionar el bot - n

Salida al

STATUS TeelzTelalReR

me n % T
principal si FOISFLAY EVEMT LOGG.
est 8§ de CONTROLLER COMFIG.

del grupo ELECTRICAL FARAMS . Entrada al

Grupo previo

La navegaci-n dentro de un gtonepQ Y& eSehawxies ualnbz a®n§
l'ista de | os par.Emmetprac E§ meit s porsiebleesci onado se muestra
Para visualizar o cambiar el Vbaltom dM&EN&st el prardgenletp ar

puede aumentarse o disminuirse con lao botones ¢ y Z . Si estas teclas son mantenidas apretadas, el
valor del p ar 8 meat a aumentar o disminuir en pasos de 10 unidades. Cuand o umetro glea r §
programa se modifica,es aut om8ti cament e g u &irsd@esiona & bot:- INAENthe e r i a .

va a vVvisuali zar e3isepnresioraierho bpeMERUNentbnces se va a visualizar la lista
de par8metros. en este grupo

STATUS
Retorno al e
menu
principal

Valor del
par §met

Pr - xi mo
parametro
dentro del
mismo

grupo.

Par 8§ met
previo dentro
del mismo

grupo.
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15.4. MODIFICACION DEL VALOR DE LOS PARAMETROS

STATUS L FRUGHHEMNING -

B COMTROLLER COMFIG.
Disminuye el
valor del
par §met

LECD Contrast

Aumenta el
valor del
par §met

Par 8§ met
previo

Presi 6n
Retorna al
nivel superior

15.5. SALIDA DEL MODO PROGRAMACION

Parasal i r del mo d o presoregmamaei dms pul sador esSinkmee sel ecc
presi ona niduraptPmibrou t- ms el modo programaci-n va a ser

STATUS ; 'BUGRHMMLHL

ELEMT LOGGE.

FOISFLAY

COMTROLLER

COHFIG.

WARNING ! TN St = - -
Ao ELECTRICAL FARAHMS.
REQUEST

cualquier
bot -n d
modo
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16. LISTA DE PARAMETROS DE PROGRAMACION

16.1. CONFIGURACION DEL GRUPO DEL CONTROL

Definici 61 Unit | Min Max Valor Descripci o6n
par ametr g de
fabr

Este par8metro se
Contraste del LCD - 30 50 39 contraste del LCD. Ajustar para el mejor
§ngul oi s.den

Es el intervalo de desplazamiento de la
pantalla entre las distintas mediciones.
Si se coloca en 0, el desplazamiento de
|l a pantalla est§ dg¢
O:ingl ®s

1: Idioma local. Este idioma depende
del pa?2 s canttalitavhe ser a
utilizada.

Este par8metro sel
que se visualizadurant e | a op
del G.E. bajo carga.

Temporizador de
desplazamiento de la seg 0 250 0
pantalla

Lenguaje - 0 1 0

Vi sual ide@kpor: i 0 4 0 0: Tabla de tensiones del G.E.
defecto. 1: Tabla de corr. y frecuencia del G.E.
2: Tabla de kW y factor de pot. de G.E.
3: Tabla de kVA y kVAr del G.E.
4: Mediciones promedio de G. E.
Habilitaci - -n i 0 1 0 0: Deshabilitado
de s2mbol o d 1: Habilitado
Este par8&metro def
Temp. de act seg 0 120 12 que e! mot or est§ ¢
alarmas que el monitoreo de alarmas sea
habilitado
Esteelperiododur ant e el
Temp. rel ® d| seg 0 120 60 de AL AR MAactivade.tSigse coloca
en 0 significa que va a ser ilimitado.
Rel ® de al ar O:_contmyo .
- 0 1 0 1: intermitente ( se enciende y apaga

intermitente cada segundo)

0: En modo MARCHA, la carga no va a
ser transferida al
- 0 1 0 red.

1: En modo MARCHA, la carga va a ser
transferida al G.E. si la red falla.

Operaci - -n de
de emergencia

Habilitacha n i 0 1 0 0: Pruebaa ut o m gldshabiléada
aut om8tica 1: Pruebaa u t o m &dbilitada
0: semanal
1: mensual
Per2o0do de p| - 0 1 0 El d2a y hora de |
dentro de | a secci

horario de prueba.
0: Prueba en el modo RUN
1: Prueba en el modo TEST

Prueba sin/con carga - 0 1 1
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16.1. CONFIGURACION DEL GRUPO DEL CONTROL (cont.)

Definici éj Unit | Min Max Valor Descripci dn
par ametrag de
fabr
Simulaci-n d 0 1 0 0: deshabilitada
demorada 1: habilitada
0: sin MODEM / sin GPS
1: MODEM interno, sin GPS
Selecci-n de i 0 4 0 2: MODEM Externo Datakom, sin GPS
3:MODEM Externo Gen®
4: sin MODEM, RS-232 GPS
5. MODEM interno, RS-232 GPS
External Modem Baud bps | 2400 | 115200 | 115200 Esta es el rango de datos para acceder
Rate alm- dem externo
. . : 0: SMS deshabilitado
Habilitaci.n - 0 ! O |1: SMS habilitado
Habilitaci - -n i 0 1 0 0: GPRS deshabilitado
GPRS 1: GPRS habilitado
Rainbow Scada Refresh La unidad va a actualizar el terminal de
seg 0 65535 5 .
Rate monitoreo remoto con este rango.
Rainbow Scada Este es 'el n1{4mero d
- 0 65535 0 di r ec ci primeraderminalale
Address-1 Port .
monitoreo.
. Este es el nY%mer o d
Eg&?ﬁgg;;ﬁ?ﬁ - 0 65535 0 di recc i segundd terminad de
monitoreo.
SMTP Port . 0 |ess3s| sg7 |ESte es el n¥mero d
paraenvZ o dmil e
Esta es la identidad modbus del
Modbus Address - 0 240 1 controlador utilizado en la comunicaci- n
Modbus.
RS-485 Baud Rate bps | 2400 |115200| 9e00 |ESte es el rango de datos del puerto RS-
485 Modbus .
0: El control de engrane del arranque se
realiza por el sensor de alarma y
Prioridad del sensor de i 0 1 0 medici-n de aceite
alarma de aceite 1: El control de engrane del arranque se
realiza solo por el sensor de alarma de
aceite.
Operaci-n de simul a
demor ada: tiempo m
Te_r_np. de r el min 0 1200 0 l uego que |l a sefal
habilitado desaparece.
Sistemas de G.E. duales: temporizador
de rel ® destell ante
Temp. de r el : Sistemas de G. E. du
deshabl?litado min 0 1200 0 estado en OFF del r
Este par8metro ajus
circuito del reloj a tiempo real. Los
Ajuste del reloj a tiempo i 0 255 117 valores entre 0 a 63 aceleran el reloj en
real pasos de 0.25 seg/d
127 a 64 desaceleran el reloj en pasos
de 0. 25seg/ d? a.
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16.1. CONFIGURACION DEL GRUPO DEL CONTROL (cont.)

Definiciol
par ametr g

Unit

Min

Valor
de
fabr

Max

Descripci dn

Tensi -n

de h

V-AC

30 8

Este par8metro pr
l a tensi -n de umaed
caracter2stica de
prevenir indecisionesenlas - r d e.n ¢
Por ejemplo, cuand
presente, e | | 2 mite -die dh
red va a ser utilizado como e | Il 2 m
baja tensi - nCuandoda r
red falla el elnsvma i
ser incrementado en este valor. Se
recomienda colocar este valor en 8V.

(o]

Solo control de motor

0: Control de G. E.
1: Control de motor(sin alternador)

Pares de polos del
generador

E st e meteoisesutiliza en la
conversi-n depmfRamac
motores de 1500/1800 rpm seleccionar
2. Para motores de 3000/3600 rpm
seleccionar 1.

Lectura de RPM de la
frecuencia del generador

0: lectura de rpm desde la entrada MPU
1: ¢ o n v evdesfiecuenciaa rpm
(utilizando los pares de polos del gen.)

Contador de pulsos por
los dientes de la corona
del volante

244 30

Este es el n¥amer o
por el pick up ma g n ® por cada
vuelta del volante.

SMS ante cambio en la
red

Estepar §metro control
SMS cuando cambia el estado de la
red. No se generan advertencias.

0: Sin SMS ante falla o restablecimiento
de lared.

1. En v 2 oSMBante falla o
restablecimiento de la red.

SMS ante cambio en la
IP

Este par8metro coni
SMScuando IP addressde | a ¢
GPRS es cambiado. No se generan
advertencias.

0: Sin SMS ante cambio de IP
1:.Env2o0o de SMS ante

Email ante cambio en la
IP

Este par8&metro cenl
mail cuando IPaddressd e | a ¢ @
GPRS o Ethernet es cambiado. No se
generan advertencias.

0: Sin SMS ante cambio de IP

1. Env2o de SMS ante

Bajo nivel de la bomba
de combustible

%

100 20

Si el nivel de comb. Medido desde la
entrada del sensor cae por debajo de
este nivel, la funci n FUEL PUMP
(BOMBA DE COMB..) s
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16.1. CONFIGURACION DEL GRUPO DEL CONTROL (cont.)

Definici6l
par ametr g

Unit

Min

Valor
de
fabr

Max

Descripci 6n

Alto nivel de la bomba de
combustible

%

100 80

Si el nivel de comb. Medido desde la
entrada del sensor sube por encima de
este nivel, la funci n FUEL PUMP
(BOMBA DE COMB.) se

Advertencies antes del
arrangue

Estepar8met r o control a
la salida de ALARMA durante el tiempo
dadoporeltemp.AEngi ne St a
(retardo al arranque del motor) antes que
el motor se ponga en marcha

1: advertencia antes del arranque

Aut o r edeecgdasi
las advertencias

0: las advertencias son auto retenidas o
no seg¥%n se |l as par
1: todas las advertencias son auto
retenidas. A %n s i |l a fuent
removida, la advertencia va a persistir
hasta que se reponga manualmente.

Habi l
remoto

itaci -n

Este par§ me t r oolaclacantrol remoto
de la unidad a trav® sde Rainbow,
Modbus y Modbus TCP/IP.

0: control remoto deshabilitado

1: control remoto habilitado

Modo anunciador

0: opermmnaldn

1: La unidad se vuelve un anunciador de
otra unidad remota. Las funciones de
control de motor/generador quedan
deshabilitadas.

Ubicaci -n de

Gen

Load Gen

0: Tl lado G.E. Las Corrientes de red no
son medidas.

1: Tl lado carga. Se miden tanto las
corrientes de red como de generador
seg¥%n el estado de

Inversi -n de

los Tl

Este par8metro es ¥
polaridad de todos los Tl al mismo
tiempo.

0: Polaridad de TI normal.

1: Polaridad de Tl invertida .

Habi I
zumabador

itaci -n

Control del zumbador interno (no
funcional en la D-500)

0: zumbador deshabilitado

1: zumbador habilitado

Funcionalidad de la
unidad

3 AMF

O:Funci - n AMF. La wun
el motor como la transferencia de carga.
EI GE arranca seg?¥%n
L:Funci -n ATS. tiolalaun
transferencia de carga y genera una
sefal de arranque s
red.

22Funci -n ARRANQUE R
unidad controla el motor y el alternador.
EI G.E. arranca con
3: RESERVADO. No utilizado.
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16.1. CONFIGURACION DEL GRUPO DEL CONTROL (cont.)

Definiciol
par ametr g

Unit

Min

Valor
de
fabr

Max

Descripci dn

Per2o0do de r

datos

Seg.

3600 2

Este par8metro aju
registro de datos en la tarjeta micro-SD
o0 memoria USB Flash. Un registro
frecuente va a requerir mayor
capacidad de memoria.

Con un per2odo
4GB de memori a
Con n per2odo de
consumen 133MB por

de
por

Retardo de a
de |l a retroi
LCD

min

1440 60

Si n se presiona
est e er2odo, Il a un
intensidad de retr
pantall a LCD par

O ST Ooc

Temporizador de la
bomba de llenado de
combustible

seg

36000 0

Luego de |l a activa
bomba de combustible si no se llega al
nivel dado por Fuel Pump High Limit
(Alto nivel de la bomba de combustible)
la bomba se va a detener por
seguridad.

Si el par8metro se
entonces el tiempo es ilimitado.

Habilitaci - -n
comandos SMS

0: comandos SMS no aceptados

1: comandos SMS son aceptados pero
solo desde | 0os n¥m
listados.

Apertura con
modo

0: La unidad se energiza y queda en
modo STOP.

1:La unidad se energiza y queda en el
mi smo modo que tenij
guitarle | a ali ment

Retardo a la
transferencia

seg

60 0

Si este par8metro

a activar la salid
Before Transfer (Espera antes de la
transferencia) durante el tiempo dado
por este temp. antes de iniciar la
transferencia de carga.

Estafunci -n est8& dise
ascensores para poder llevar la cabina
hasta un piso y abrir las puertas antes
del micro corte de la transferencia.

E-mail ante cambio de la
red

0: No e namailaanteeel cambio de
estado de lared.

1:En v 2 o -nthiés antekel cambio de
estado de lared.

Habilitaci - -n
advertencia de modo
AUTO no listo

0: Advertencia de Auto-listo
deshabilitada.
1: Advertencia de Auto-listo habilitada.

Pulsos de MPU para
combustible

0: La entrada MPU se usa para
detecci-n de veloci
1: La entrada MPU se usa para leer los
pulsos del medidor de caudal durante el
llenado del tanque de combustible.
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16.1. CONFIGURACION DEL GRUPO DEL CONTROL (cont.)

Definiciol
par ametr g

Unit

Min

Max

Valor
de
fabr

Descripci dn

Pulsos por volumen

65000

1000

Este es el n*¥mer o d
por el medidor de caudal por unidad de
vol umen. Este es un
del medidor de caudal y debe colocarse
de acuerdo a esto.

Unidad del contador de
combustible

Lt/gal

litros

Esta es la unidad para el contador de
combustible.

SMS ante arranque o
parada del motor

Este par8metro cont
cuando el motor arranca o para. No se
generan advertencias.
O:No se env?an
parada del motor.

1. En v 2 oSMS dnge arranque o parada
del motor

SMS a

E-mail ante arranque o
parada del motor

Este par8&8metro co-nt
mail cuando el motor arranca o para. No
se generan advertencias.

0:No s e e-mailadenarranque o
parada del motor.

1: E n v "deoe-mail ante arranque o
parada del motor.

Intervalo de muestreo de
tendencia

Sec

3600

ADVERTENCIA: Disponible solo en los
modelos con display color.

Este es el per2odo
de tendencia. Un intervalo va a desplegar
| a gr 8fri&pai dm§s mi ent
|l argo |l o va a hacer

Habilitaci - -n
advertencia de
mantenimiento hecho

Si est8§8 habilitado
una advertencia no visual cuando los
contadores de mantenimiento sean
reseteados. En consecuencia, se van a
enviar SMS y e-mails. La advertencia va
a ser visible en el sistema central de
monitoreo.

0: advertencia de mant. deshabilitado

1: advertencia de mant. habilitado

Detenci -n de

de estado

OcHabilitaci-n de pa
1:Des habilitaci- -n d

Zona horaria

min

-720

+720

Este par8metro ajus
controlador para sincronizar su reloj
interno de tiempo real con la hora UTC
(tiempo universal coordinado).

I nformaci - n
por GSM

O:sin informaci - -n de
GSM
I:.informaci - n

sistema GSM.

de wubi

Des habilita
PARADA con alarmas
con apertura de carga

0: Ante Alarmas con Ap. De carga se
abre el contactor de Gen. y el G.E.
marchahast a | a finaliz
de refrigeraci - -n.

1: Ante Alarmas con Ap. De carga se
abre el contactor de Gen. y el G.E.
marcha en forma indefinida.
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16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELECTRICOS

Definiciol
par ametr g

Unit

Min

Max

Valor
de
fabr

Descripci dn

Corriente primaria de los
trasformadores de
intensidad

Amp

5000

500

Esta es | a rTéTodoslos n
transformadores deben tener la misma

r el a c icermente delasecundario
debe ser 5A.

Rel aci -n de
transfor maci
transformadores de
tensi -n

5000

1.0

Esta es |l a relaci-n
los transformadoresdet ensi - n.
|l ecturas de tensi -n
multiplicar por este valor. Si no se utilizan
l os TT, esta rkd aci

Tensi -n nomi

V-AC

300

230

Este es el valor nominal de las tensiones
deredygenerador. Los| 2 mi t e s
tensi -n ests8&8n defin
esta valor.

Frecuencia nominal

Hz

500

50

Este es el valor nominal de la frecuencia
de red y generador. Los| 2 mi t e s
frecuenci a e sntréerenciha
esta valor..

Tensi -n -Bomi

V-AC

300

120

Cuando se selecciona una segunda

t e n s Este Bs, el valor nominal de las
tensiones de red y generador. Los| 2 mi
de tensi-n est88n de
esta valor.

Frecuencia nominal -2

Hz

500

60

Cuando se selecciona una segunda
frecuencia, Este es el valor nominal de la
frecuencia de red y generador. Los

|l 2mites de frecuenc
referencia a esta valor.

Tensi -n -Bomi

V-AC

300

120

Cuando se selecciona una tercera

t e n s kste Bs, el valor nominal de las
tensiones de red y generador. Los| 2 mi
de tensi-n est8n de
esta valor.

Frecuencia nominal -3

Hz

500

60

Cuando se selecciona una tercera
frecuencia, Este es el valor nominal de la
frecuencia de red y generador. Los

|l 2mites de frecuenc
referencia a esta valor.

L2mite de ba

red

%

V-100

V+100

V-20%

Si una de las tensiones de fase cae por
debaj o de ,sertiendelgdenai
red es mala y comienza la transferencia
alG.E.enelmodo AUTO.Est e Vv a
definido en rehanbm

L2mite de al

red

%

V-100

V+100

V+20%

Si una de las tensiones de fase sube por
encimad e e st ese ¢ntiende tue la
red es mala y comienza la transferencia

al G.E. en el modo AUTO. Este v
definido en rehanbom

Temporizador de falla de
tensi-n de r

seg

10

Si al menos una de las tensiones de red
se va fuera de | as
este tiempo se entiende que lared y
comienza la transferencia al G.E. en el
modo AUTO.
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16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELECTRICOS (cont.)

Definiciol
par ametr g

Unit

Min

Max

Valor
de
fabr

Descripci 6n

Ca2da i
tensi -n

nstan
de r

%

50

Si la tensi - n de faa
delos| 2 miperersom§ slel valor de
este paré&fmerirda (a |
nominal), entonces el G.E. va a marchar
sin despegar el contactor de red.
Cuandoe!l G. E. est 8§ i
carga, la carga va a ser transferida.

Si este pap&aenDro s
entonces el contactor de red va a ser
abierto inmediatamente ante una falla de
la red.

L 2 minferer de
frecuencia de red

%

F-100

F+100

F-10%

Si la frecuencia de la red cae por debajo
de este | 2mite sign
mala y empieza la transferencia al G. E.

S i est § AUTO.Mlo dwal or
definido con referencia a la frecuencia
nominal.

L2mite super
frecuencia de la red

%

F-100

F+100

F+10%

Si la frecuencia de la red sube por
encimade este | 2mite
es mala y empieza la transferencia al
GE. si estAJT@ Elvaloo d o
est8 definido con r
frecuencia hominal.

Temp. de falla de
frecuencia de red

seg

10

Si la frecuencia de la red se sale de los
|l 2mites durante el
este temporizador significa que la red es
mala y empieza la transferencia al G. E.
S i est 8§ AJTO modo

mi t €
de

Advertencia de 2
inferior
G.E.

%

V-100

V+100

V-15%

Si una de las tensiones de fase del G.E.
cae por debajo de e
en carga, se va a generar una
advertencia de GENSET LOW
VOLTAGE (BAJA TENSION DE G.E.)

Parada por | 2 minfarier
de tensi-n d

%

V-100

V+100

V-20%

Si una de las tensiones de fase del G.E.
cae por debajo de e
en carga, se va a generar una alarma con
parada de GENSET LOW VOLTAGE
(BAJA TENSION DE G.E.).y el motor se
va a detener.

Advertenciade 2 mi t e
superiordet ensi - n
G.E.

%

V-100

V+100

V+15%

Si una de las tensiones de fase del G.E.
subeporencma de este |8 m
est8§8 en carga, se Vv
advertencia de GENSET HIGH
VOLTAGE (ALTA TENSION DE G.E.).

Paradapor!l 2 mi t e
superiordet ensi - n
G.E.

%

V-100

V+100

V+20%

Si una de las tensiones de fase del G.E.
subeporencma de este | 2m
e st § rgansevaa generaruna
alarma con parada GENSET HIGH
VOLTAGE (ALTA TENSION DE G.E)).

Temporizador de falla de
tensi-n de ¢

seg

10

Si al menos una de las tensiones de
fase del G. E. se
durante el tiempo definido por este
temporizador va a ocurrir una falla de
tensi-n de G. E.

VvV a
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16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELECTRICOS (cont.)

Definici éj Unit | Min Max Valor Descripci dn
p a métro de
fabr
Si la frecuencia del G.E. cae por debajo
de este | 2mite cuan
Advertencia alimentando la carga se va a generar

0, - - 0,
% F-100 | F+100 | V-15% una advertencia de GENSET LOW

FREQUENCY (BAJA FRECUENCIA

baja frecuencia de G.E:

DE G.E)

Si la frecuencia del G.E. cae por debajo

deest e | 2mite cuando
Parada por || , o | @limentando la carga se va a generar
frecuencia de G.E. % | F-100 ) F+100 | F-20% | 5 dlarma con parada GENSET LOW

FREQUENCY (BAJA FRECUENCIA
DE G.E.) y el motor se va a detener.

Si la frecuencia del G.E. sube por encima
de este | 2mite cuan
Advertencia o i o, | @limentando la carga se va a generar

alta frecuencia % F-100 | F+100 | F+15% una advertencia de GENSET HIGH
FREQUENCY (ALTA FRECUENCIA

DE G.E.).

Si la frecuencia del G.E. sube por encima
deeste | 2mite cuand
alimentando la carga se va a generar

% F-100 | F+100 | F+20% | una alarma con parada de GENSET
HIGH FREQUENCY (ALTA
FRECUENCIA DE G.E.) y el motor se
va a detener.

Parada por |
frecuencia de G.E.

Si la frecuencia del G.E. sale fuera de los

Temp. de falla frecuencia seg 0 10 1 l 2mites durante est

de G.E. producir una falla de frecuencia de G. E.
Silat e nrede b a t aecae?por debajo
Ad;/er_tenc:ja v-DC | 5.0 35.0 12.0 de este | 2mit eunas e
bt erea YT ' ' ¥ | advertencia de LOW BATTERY (BAJA
BATERIA)
Si la tensi-n de b
de est e | &gemetaeunas e

V-DC | 5.0 35.0 9.0 |alarma con parada por LOW

de tensi-n d BATTERY (BAJA BATERIA) y el motor
se va a detener.
Advert enmiiea Silatensi - n de bater2a
superior de encimade este | 2mite
bater?a V-DC | 50 350 29.0 | ina advertencia de HIGH BATTERY
(BATERIA ALTA)
Silatensii- n de bater?2a
Parada por | . |2 mi
superior de encimaeest e mite se
bater 2 a V-DC | 5.0 35.0 30.0 |una alarma con parada de HIGH

BATTERY (BATERIA ALTA) y el
motor se va a detener.

Silat e nrede b a t esalé del valor de
Temporizador de falla de los | &5 emielttiempo dado por este

; ser 0 10 3 : :
tensi - n de bat temporizador va a ocurrir una falla de
tensi n de bater?a.
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16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELECTRICOS (cont.)

Definici éj Unit | Min Max Valor Descripci dn
p a métro de
fabr

Si alguna de las tensiones de fase difiere
en promedi o m8s queg
generar una falla de Voltage Unbalance

Genset Voltage (desbalanceo de ten

Unbalance Limit % 0 100 0.0 esta alarma es programable.
Si este par8metro g
desbal anceo de tens
monitoreado.

Ac c isobre el O:sin acci-n

desbal anceo i 0 3 0 1: alarma con parada

de GE 2: alarma con apertura de carga

T 3: advertencia.
Si alguna de las corrientes de fase del
G.E. difiere en promedioenm8 s d e
l 2mite se va a gene
. falla de Current Unbalance (desbalanceo

Lzmite de de % 0 100 0.0 de corriente La 3

de corriente de G.E. 0 ' ! ) -
es programable.
Si este par8metro ¢
entonces el desbalanceo de corriente no
es monitoreado.
O:sin acci - n.

Acci -n de edel 0 3 0 1: alarma con parada.

de corriente de G.E. 2: alarma con apertura de carga.

3: advertencia.

Si la potencia del G.E. es negativa y se
va por arriba de es
va a generar una advertencia de

kw 0 50000 0 REVERSE POWER (POTENCIA

I NVERSA) . Si este
en 0 entonces la potencia inversa no va

a ser monitoreada.

Advertenci a
Potencia inversa.

Si la potencia del G.E. es negativa y se

Alarma con apertura de va por arriba de esg
carga por | 2| kW 0 50000 0 va a generar una alarma con apertura de
Potencia inversa carga por REVERSE POWER

(POTENCIA INVERSA )

Si la potencia del G.E. es negativa y

Temporizador de falla sobrepasaell? mi t e dur ant g

por potencia inversa de seg 0 120 5 d .
GE. ado por este temporizador sevaa
producir una falla por potencia inversa.
Si una de las Corrientes de fase del G.E.
se va sobre este |2
alimentando la carga, se va a generar
L2mite de so una condici-n de f g
del G.E. Amp 0 50000 0 de G. E. La acci-n d
programable. Si est

coloca en 0 entonces la falla por sobre
corriente no va a ser monitoreada.
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16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELECTRICOS (cont.)

Definiciol
par ametr g

Unit

Min

Valor
de
fabr

Max

Descripci dn

L2 mi t esob?e de

corriente del G.E.

Amp

50000 0

Cuando se selecciona una segunda

t e nrs $i una de las Corrientes de fase
del G.E. se va sobr
est8 alimentando | 4
generaruna condi ci - Bobrd e
corrientede G. E. La acci
alarma as programable. Si este

par 8metro se aws$lacqg
falla por sobre corriente no va a ser
monitoreada.

L2mit esobi@ de
corriente del G.E.

Amp

50000 0

Cuando se selecciona una tercera

t e n s $iuna de las Corrientes de fase
del G. E. se va sobr
est8 alimentando | 4
generar unha c onsbbre i
corriented e G. E. La acci
alarma as programable. Si este

par 8§ met r caersOentances la
falla por sobre corriente no va a ser
monitoreada.

Ac c i - Sobredcerriente

de G.E.

0: alarma con parada
1: alarma con apertura de carga

Tiempo multiplicador de
sobre corriente

64 16

E st e meteode§ine la velocidad de
reacci -n debobrdet ect
corriente. Un n¥amer o m8§s
una sensibilidad m
Unae x p | i detadlada se da en el

c a p 2:tPuiloa e poc sobren
corriented

L2
G.E.

mite de so

kw

50000 0

Si la potencia activa total del G.E.
sobrepasa este | 2m
alimentando la carga se va a generar
una alarma con des
por sobrecarga de G.E. Si este

par 8§metro se coloc
sobrecarga no va a ser monitoreada.

Temporizador de falla
por sobrecarga de G.E.

seg

120 3

Si la potencia activa del G.E. sobrepasa
este I 2mite durant
este temporizador va a ocurrir una falla
por sobrecarga.

L2mite infer
desconexi - n

kw

50000 0

Si la potencia del G.E. baja de este

|l 2minel @l de descone
se va a desactivar
AflLoad Sheddingo pa

L2mite super
desconexi - n

kw

50000 0

Si la potencia del G.E. sobrepasa este
2mite el rel ® de

sevaaactivarr Vea el cap
AlLoad Sheddingodo pa
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16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELECTRICOS (cont.)

Definici éj Unit | Min Max Valor Descripci dn
par ametr g de
fabr

Este es edardomentmei2mo

Retardo de agregado de pulsos de agregado de carga. Vea el

carga S€9 0 240 0 cap?t lLoadie Sheddi n
mayores detalles
Este es el orequeridoo
. para un pulso de agregado de carga
Retardo de quita de min 0 120 0 luego de un pulso de quita de carga.
carga
Vea el cap2tul o de
para mayores detalles.
Este es el tiempo entre que lat e nreyi
Tempo_nzacjor de . seg 0 50000 30 frecu_enma de red entran dentro de los
verificaci -n P mites y el contac
desactivado.

Estaeslatopolog2 a de cone
t e n sde redhy de los Tl. Se da una
detallada explicacir n e n el C
TOPOL GGI A

. 2 fases, 3 conductores L1-L2

. 2 fases, 3 conductores L1-L3

. 3 fases, 3 conductores

. 3 fases, 3 conductores, 2TI L1-L2

: 3 fase, 3 conductores, 2TI L1-L3

: 3 fases, 4 conductores estrella

3 fases, 4 conduc
:mo n o f §Xconduztores

Topol og2a de
de lared

NOURWNRE O

Esta es | a topol og}]
tensiones del G.E. y de los TI. Una

explicaci -sedaked al |

c a p 2: T@PObOGIAS.

0: 2 fases, 3 conductores L1-L2
Topol og2a de 1: 2 fases, 3 conductores L1-L.3
del G.E. 2: 3 fases, 3 conductores

3: 3 fases, 3 conductores, 2Tl L1-L2

4: 3 fase, 3 conductores, 2TI L1-L3

5: 3 fases, 4 conductores estrella

6: 3fases,4conductore s t r i §n
:mo n o f §Xconduztores

~

Este es el periodo luego que se
desactiva el contactor de generador y
antes que el contactor de red sea
activado.

Temporizador de

contactor de red Seg 0 600 0.5

Luego que | a badtkeinrs
es energizada y el temporizador

Pulso de cierre del referido a esta se vence, elrel® d e
interruptor motorizado de | seg 0 10 0.5 cierre del interruptor motorizado va a
red. ser activado durVam

e | ¢ a pCortrol Hedos intérruptores
mot or i zparamayored detalles.
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16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELECTRICOS (cont.)

Definici éj Unit | Min Max Valor Descripci dn
par ametr g de
fabr
Elr e | ®@&pedura del interruptor
Pulso de apertura del motorizado de red va a ser activado
interruptor motorizado de | seg 0 10 0.5 durante este per2 o dverelc ap 2 t
red. fiControl de los interruptores

motorizados “ para mayores detalles

La bobina de m2 n i tnreanrsdel -
interruptor motorizado de red es
energizadadurant e e st eantpse
seg 0 10 0.5 queelrel® de ci err e.Vere
el c a pControlldelos f

i nterruptores parat o
mayores detalles

Temporizador de la
bobinadem2 ni ma
tensi-n del
motorizado de red

Nivel de alarma de 0: alarma con parada
. ; - 0 1 0 :
interruptor motorizado 1: alarma con apertura de carga
Si est§ definida I

real i mentaci -n de

Temporizador de falla de de red y este no ca

interruptor motorizado de | seg 0 600 2.0 . .

red antes de que ter_mme el tiempo dado
por este temporizador entonc e s 0 ¢
una condici-n de f
O:verificaci-n de s

Habilitaci - -n deshabilitada

verificaci - -n - 0 1 0 1: Si la secuencia de fases de la red

de fases de la red fall a se vedenchiyelna

contactor de red ser8 des energizado.

Est e e dodukgo que el éontactor
seg 0 600 0.5 de red se desactiva y antes que el
contactor de G.E. sea activado.

Temporizador de
contactor de G.E.

Luego qu eadeaeronehsiohem
es energizada y el temporizador
referido a esta se vence, elrel® d e
cierre del interruptor motorizado va a
ser activado durvaem:i
el c apControlldelos i
interruptores parat o
mayores detalles.

Elr e | @&pedura del interruptor
motorizado de red va a ser activado
durante este per2 o dver.elc ap 2 t U
fiControl de los interruptores
motorizados “para mayores detalles

Pulso de cierre del
interruptor motorizado de | seg 0 10 0.5
G.E.

Pulso de apertura del
interruptor motorizado de | seg 0 10 0.5
red.

La bobina de m2 n i treanrsdel -
interruptor motorizado de G.E. es
energizadadurant e e st eantpse
seg 0 10 0.5 queelrel® de c i activade.Vere
el c apControlldelos i
interruptores mot or i paemd 0 S
mayores detalles

Temporizador de la
bobinadem2 ni ma
tensi-n del
motorizado de gen.
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16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELECTRICOS (cont.)

Definicidén d|Unit| Min Max | Valor de Descripciodn
fabr
Nivel de alarma de 0: alarma con parada
interruptor motorizado de - 0 1 0 1: alarma con apertura de carga
G.E.
Temporizador de falla de rSIeaIeiS:ngn?z];: T”ndgel a
interruptor motorizado de de G.E b P
gen. seg 0 600 2.0 eb.ky est.e nNo cambl
antes de que termine el tiempo dado por
este temporizador ¢
condici-n de falla.
O:verificaci -n de se€
Habilitaci - -n G.E. deshabilitada.
de secuencia de fases de - 0 1 0 1: si la secuencia de fases del G.E no es
la gen. correctaentoncessedar§ una f a
alarma con apertura de carga.
Cuando el G.E. se cierra sobre barras si
. el controlador maestro no detecta la
g::g)sonzador de falla de seg 0 30 2.0 t e n sde barras cuando termina este
tiempo se dar 8 una
iBUSBAR (FALADE BARRAS)
Este es el retardo luego que todos los
Temporizador de barras generadores se cierran a las barras y
listas seg 0 30 2.0 antes que el control maestro de los G.E.
reconozcan Basbaflat
barras listas)
Cuando la potencia activa del G.E.
sobrepasa este | 2 mi
Nivel de quitam¥sl t dep KW 0 65000 0 a empezar a sustraer carga como se
potencia describe en el cap? t U(riveoStep Load
Management.( Gesti -n de
pasos)
Cuando la potencia activa del G.E. cae
por debajo de este
Nivel de agregado m¥al t va a empezar a agregar carga como se
de potencia. kW 0 65000 0 describe en el cap? t (riveoStep Load
Management.( Gesti - n de
pasos)
Si la carga permanece sobre el valor del
par §metniveldedgeui t a md
Demora en el comienzo seg 0 36000 0 de carga ( Multi Load Substract Power
de quitam¥al t i Earga. Level ) durante el tiempo dado por este
temporizador,entonc e s se qui
paso de carga.
Demoraen la Este es el odméntrddoso p
permanencia de quita seg 0 36000 0 operaciones de quita de carga.
m¥zl t demdrga.
Si la carga permanece debajo del valor
Demora en el comienzo d © | pat § mieel d_e agragado
dequitam¥l t i pl e | seg 0 36000 0 mal tiple (dalt !ooadrAgida
Power Level ) durante el tempo dado
por este temporizador, entonces se
agregarg8 un paso de
Demoraen la Este es el méntreé doso  p
permanencia de agregado | seg 0 36000 0 operaciones de agregado de carga.
mul ti ple de ¢
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DE MOTOR

Definiciol
par ametrag

Unit

Min

Max

Valor
de
fabr

Descripci 6n

Nominal RPM

rpm

50000

1500

Es el valor nominal de las rpm del
motor.L o s | 2 mi- alte de labrpm
est8n dehi hudos: - n

Nominal RPM-2

rom

50000

1800

Cuando se define una segunda
frecuencia, este es el valor nominal de
las rpm delmotor.L 0 s | 2 mialtoe
de las rpm eenh8hud
este valor

Nominal RPM-3

rpm

50000

1800

Cuando se define una tercera
frecuencia este es el valor nominal de
las rpm del motor. L o s | 2 mialtoe
de |l as rpm een8hud
este valor

Advertencia
bajo de RPM

%

R-100

R+100

R-10%

Sielmotorcaepor debaj o d
cuando se alimenta la carga se va a
generar una advertencia de GENSET
LOW RPM (BAJAS RPM DEL G.E.)

Par ada
RPM

por |

%

R-100

R+100

R-15%

Sielmotorcaepor debaj o d
cuando se alimenta la carga se va a
generar una Alarma con parada de
GENSET LOW RPM (BAJAS RPM
DEL G.E.).y el motor se va a detener.

Advertenci a
alto de RPM

%

R-100

R+100

R+10%

Si el motor sube por encima de este

|l 2mite cuando se al
a generar una advertencia de GENSET
HIGH RPM (ALTAS RPM DEL G.E.)

Par ada
RPM

p or del

%

R-100

R+100

R+15%

Si el motor sube por encima de este

|l 2mite cuando s eseval
a generar una alarma con parada de
GENSET HIGH RPM (ALTAS RPM
DEL G.E.) y el motor se va a detener

Temporizador de falla de
RPM.

seg

10

Silasrpm del mot or
durante el tiempo dado por este
temporizador va a ocurrir una falla de
velocidad.

S 3

L2mite de di

sobre velocidad.

%

HRSL-
100

HRSL
+100

HRSL
+10%

Si las rpm del motor sobrepasan el valor
d ado HghRPMAShutdownL i mi
(L2 mpatada pat altas RPM) en
esta cantidad se va a generar
inmediatamente una alarma con parada
por GENSET HIGH RPM (ALTAS RPM
DEL MOTOR) y el motor se va a
detener.

P®r di da
de sefal

de v

0: no se verificala existencia de s
de velocidad.

1:Sisepi erde | a s
va a generar una condici- n
P®rdi da de Sef
acci-n de esta

programable.

Acci -n de
verificacir n de se

0: alarma con parada
1: alarma con apertura de carga
2: advertencia.
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DE MOTOR

Definici 61 Unit Min Max Valor Descripci dn
par ametr g de
fabr
Temporizador Si Ia.seﬂal de vel
durante el tiempo dado por este
de sefal d.e seg 0 240 0 ; ;
temporizador va a ocurrir una falla de
P®rdida de sefal d
. . Silat e nrsde earga del alternador de
L2 mi t dverténeia por recarga bajadeeste? mi t e as e
baja carga de alternador | V-DC 0 40 6.0 9 !
generar una advert
de carga de bater?2 a s
carga del alternador.
L2mite de al Silat e nrede carga del alternador de
parada por baja carga recargabajadeestel2 mi t e se
del alternador de carga V-DC 0 40 4.0 generar una alarma con parada de
de baterz a s . tensi-n de carga d
motor se va a detener.
Si la tensi -n de ¢
Temporizador de falla de baja de este | 2mit
tensi -n de al seg 0 120 1 dado por este temporizador va a ocurrir
carga una falla de tensi
carga.
Temperatura de ) Este par8metro def
perat AC 0 80 0 del motor que debe alcanzarse antes
calentamiento de motor
de entrar en carga.
Este es el tiempo entre que la red falla
y se energiza el solenoide de
Retardo de arranque del ; combustible antes de arrancar el G. E.
min 0 720 1 .
motor Esto previene una
deseada en sistemas de cargas con
bater2as de respal
Este es el tiempo luego que el
solenoide de combustible es
Temporizador de energizado y antes que el G.E.
. seg 0 30 0 arranque.Dur ant e @gdegaap
precalentamiento ; .
energizar | a salida de
PREHEAT ( si es asignada por la
definici-n de rel®
Este es el per2odo
Temporizador de Elar ranque va a ser
b seg 1 15 6 cancelado si el motor arranca antes de
engrane . X .
la finalizaci - -n de
temporizador.
Espera entre arranques seg 1 240 10 Este es el tiempo de espera entre dos
intentos de arranque.
. Este es el tiempo utilizado para
Tedmporizador de ,
. seg 0 240 4 calentamiento de motor antes de la
calentamiento de motor :
transferencia de carga.
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DE MOTOR (cont.)

Definiciol
par ametr g

Unit

Min

Valor
de
fabr

Max

Descripcion

M®t odo
del motor

de ca

El G.E. no va a tomar la carga antes
que el calentamiento del motor se
complete.

0: el motor se calienta durante Engine
Heating Timer (Temporizador de
Calentamiento de Motor)

1: el motor se calienta hasta que la
temperatura del agua llega a Engine
Heating Temperature (Temperatura
de calentamiento del motor) y al
menos durante el tiempo dado por
Engine Heating Timer.
(Temporizador de Calentamiento de
Motor)

Temporizador de
refrigeraci

seg

600 120

Est e e odogue elsErnfarcha
par a r e ihlueggque lacarga:
haya sido transferida a la red.

Temporizador del

el ectroi m8&n

seg

90 10

Esta es | m8 xiudelkieampo
para detener el motor. Durante este
per2odo | al ® 8tGPldsa
energizada (siest 8§ asi gnad
defini ci - n dSeel G.E& ho®esha .
detenido | ue gdpselvaa
producir una advertencia de FAIL TO
STOP (FALLA DE PARADA).

Intentos de arranque

N¥Zmer o de intentos

Temporizador del
cebador

seg

240 5

Esteeseltempode acti vac
salida del CEBADOR.

La salida de cebador se activa junto
con la salida de arranque. Se desactiva
luego de este tiempo o cuando el motor
se pone en marcha ( lo que ocurra
primero).

Temporizador de

vel ocidad de

seg

240 0

Cuando el mot or amdea
salida de rel ® de
durante este tiempo. Mientras esta

s al i d activa setvé@ a desactivar
las protecciones de bajatensi- n, b
frecuencia y bajas rpm.

Temporizador de
veri ficaci -n
de ral ent 2

seg

30 10

Cuando termina el
habilitar8§8 el moni
baja frecuencia y bajas rpm tras
finalizar el tiempo dado por este
temporizador.

Retardo del solenoide de
gas.

seg

240 5

El solenoide de gas de un motor a gas
( si se asigna por
se va a abrir luego de este retardo
durante el arranque.

Tensi -n de ¢

engrane

V-AC

65000 100

La salida a rel®
des energizar cu
fase L1 del G.E. alcancee st e

d
an
| 2
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DE MOTOR ( cont)

Definici 61 Unit Min Max Valor Descripcion
par ametr g de
fabr
. La salida a rel®& d
Frecuencia de corte de Hz 0 100 10 des energizar cuando la frecuencia del
engrane
G.E. alcantee est e
RPM de corte de La salida a rel @& d
engrane rpm 0 65000 500 |des energizar cuando las RPM del
mot or alcance este
Tensi.-n de c La salida a rel @& d
V-DC 0 40 6 des energizar cuando la carga del
corte de engrane
alternadorde bat.al cance es
0: No se corta el engrane con la presi- n
de aceite.
Corte de engrane por i 0 1 0 1: El engrane se corta cuando se abre el
pres- n de acei sensor de alarma de pres. de aceite o la
presik n de acei tpeg amedi
de parada.
Si el corte del eng
aceite est8§8 habilit
Corte de engrane con
. corta luego de esta demora cuando se
retardo de lapresi- n d| seg 0 30 2
. abre el sensor de alarma de pres. de
aceite. ; : .
aceiteolapresi n de aceite
supera el parddani t e de
0: corte de engrane con la entrada de
Entrada de carga i 0 1 0 carga deshabilitada
conectada 1: corte de engrane con la entrada de
carga habilitada
Esta es la capacidad m8§ x i dela
. tanque de combustible. Si este
Capaud:_;\d del tanque de Lt 0 65000 0 par8metro es 0, | a
combustible .
combustible en el tanque no va a ser
visualizada.
Este par 8§met r paraels
e n v de mensajes de texto de FUEL
THEFT (ROBO DE COMBUSTIBLE)
and FUELLING (ABASTECIMIENTO).
Si este par8metro
Consumo de combustible entonces no se van a enviar mensajes
% 0 100 0.0 ) .
por hora sms de robo de combustible ni de
abastecimiento.
Si se requiere un SMS, colocar este
par 8metro en un va
consumo de combustible por hora del
G.E.
. . Si l a temperatura
Egigﬂtijlg(r)a(:seventllador AcC 0 250 90 por encima de este
9 funci -n del rel ® d
: Sila temperatura de
Apagado del ventilador AcC 0 250 80 |por debajo de este
de refrigerante .
la funci - -n del rel
. Si l a temperatura
Egigﬂtijlg(r)a(:]icalefactor AcC 0 250 50 por debajo de este
9 funrcidel rel® del ¢
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DE MOTOR ( cont.)

Definici 61 Unit Min Max Valor Descripcion
par ametr g de
fabr
Silatemperaturad el refri ge
Apagado del calefactor AcC 0 250 60 por enci ma d edesadiviargé
de refrigerante. )
la funci-n del relg
El rel® del ventil

activado durante el tiempo dado por
este temporizador luego que la
temperatura del re
debajoitefiebol amt Co
((Aagado de ventilador de refriferante )
Si la temperatura del cabinado supera
AcC 0 250 90 |estel 2mite se acti®al
correspondiente.

Si la temperatura del cabinado es inferior

Temporizador de sobre

marcha del ventilador Seg 0 240 0

Encendido de ventilador
del cabinado

Apagado del ventilador

. AcC 0 250 80 aestel 2mite se desact
del cabinado ;
rel® de ventilador dg
; . Si la temperatura del ambiente supera
Encendido de ventilador AcC 0 250 90 estel 2mite se acti® al

del ambiente .
correspondiente.

Apagado del ventilador ) Si la temperatura del ambiente es inferior
pagadc AC 0 250 80 aestel 2mite se desact
del ambiente )

rel® de ventil ador dgé

El led indicador de SERVICE
REQUEST (REQUERIMIENTO DE
SERVICIO) se enciende luego de la
Hora_ls_del motor para el horas 0 5000 250 cantida}d de hora_s del mqtor desge eJ
servicio 1 %l t i mo Sieercolocace 60 6
se va a generar un REQUERIMIENTO
DE SERVICIOen funci - n ¢

del motor para el service 1

El led indicador de SERVICE
REQUEST (REQUERIMIENTO DE
SERVICIO) se enciende luego de
trascurridoest e ti empo d
service Sisecolocaen 606 no
generar un REQUERIMIENTO DE
SERVICI O en funci - n ¢
transcurrido para el service 1

Tiempo para el servicio 1 | meses 0 24 6

O:sin acci - n

Nivel de alarma para el 1: alarma con parada

servicio 1 2: alarma con apertura de carga
3: advertencia

El led indicador de SERVICE
REQUEST (REQUERIMIENTO DE
SERVICIO) se enciende luego de la
Horgs_del motor para el horas 0 5000 250 cantidgd de horas del motor desde el _
servicio 2 Wl timo service. Si
se va a generar un REQUERIMIENTO
DE SERVICIOen funci - n ¢

del motor para el service 2
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DE MOTOR ( cont.)

Defi nidei 61 Unit Min Max Valor Descripcion
par ametr g de
fabr

El led indicador de SERVICE
REQUEST (REQUERIMIENTO DE
SERVICIO) se enciende luego de
trascurridoest e ti empo de
service Sisecolocaen 6 0 6 wam 9
generar un REQUERIMIENTO DE
SERVICI O en funci - n d
transcurrido para el service 2

Tiempo para el servicio 2 | meses 0 24 6

O:sin acci -n

Nivel de alarma para el 1: alarma con parada

servicio 2 2: alarma con apertura de carga
3: advertencia

El led indicador de SERVICE
REQUEST (REQUERIMIENTO DE
SERVICIO) se enciende luego de la
Hore_ls_del motor para el horas 0 5000 250 cantida_d de hora_s del mo_tor desge el
servicio 3 Y t 1 mo Sieercolocacce 00 0
se va a generar un REQUERIMIENTO
DESERVICI O en funci - n

del motor para el service 3

El led indicador de SERVICE
REQUEST (REQUERIMIENTO DE
SERVICIO) se enciende luego de
trascurridoest e ti empo d
service Sise colocaen 6 06 no 9
generar un REQUERIMIENTO DE
SERVICI O en funci - n d
transcurrido para el service 3

Tiempo para el servicio 3 | meses 0 24 6

O:sin acci-n

Nivel de alarma para el 1: alarma con parada

servicio 3 2: alarma con apertura de carga
3: advertencia

0:El puerto J1939 e
servicio.

l:Las medidas anal
rpm) se levantan de la ECU. Si se
pierde | a comunica
motor se va a detener.

Habilitaci - -n - 0 1 0
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DE MOTOR ( cont.)

Definici 61 Unit

parametr g

Min

Max

Valor de
fabr

Descripci 6n

Marca de motor para
J1939

15

: GENERIC

: CUMMINS

: DETROIT DIESEL
: DEUTZ

: JOHN DEERE

: PERKINS

: VOLVO

: CATERPILLAR

: SCANIA

: IVECO

10: MTU-MDEC

11: BOSCH

Otros valores: Reservado. No usar.

OCO~NOUIAWNEFO

J1939 ECU Type

Tipo de ECU J1939

GENERIC ENGINE BRAND
0: Generic
CUMMINS ENGINE
0: CM850
1: CM570
DETROIT DIESEL ENGINE
0: Generic
DEUTZ ENGINE
0: Generic
1: EMR2
2: EMR3
JOHN DEERE ENGINE
0: Generic
PERKINS ENGINE
0: Generic
1: ADEM3
2: ADEM 1.3
VOLVO ENGINE
0: Generic
1: without CIU unit
2: EDC4
CATERPILLAR ENGINE
0: Generic
SCANIA ENGINE
0: Generic
1: Single Speed
2: All Speed
IVECO ENGINE
0: Generic
1: NEF/CURSOR
MTU-MDEC ENGINE
0: MDEC 302
1: MDEC 201
2: MDEC 303
3: MDEC 304
4: MDEC 506
BOSCH INJECTION SYSTEM
0: Generic
1: EDC 731
2: EDC 9.3
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DE MOTOR ( cont.)

Definici 61y Unir Min Max Valor Descripcion
par ametr g de
fabr
. . E st e mpt® pj§sta la velocidad de un
Ajuste de velocidad % -100 | +100 0.0 motor controlado por una ECU en +/-
J1939
8%.
Si |l a temperatura
Advertenci a ) medi da a trav®s de
temperatura de aire de AC 0 200 0 sobre este | 2mite
admisi- n . advertencia de alta temperatura de aire
de admisi - n.
Si l a temperatura
Alarmad e | 2 mi t ¢ medi da a trav®s de
temperatura de aire de " sobr e étsviaaoclrdruna
L AC 0 200 0
admisi- n . alarma con apertura de carga o con
parada por alta temperatura de aire de
admi si - n
Acci -n de | a 0: alarma con parada
alta temp. de aire de - 0 1 1: alarma con apertura de carga.
adm.
Si el nivel de refrigerante medido a
Lemite de ad trav®sECestsl apor deb
L . % 0 100 0 est e |ehtonces s va a producir
bajo nivel de refrigerante . S
una advertencia de bajo nivel de
refrigerante.
Si el nivel de refrigerante medido a
. trav®s de 8 apo riode b
2
L. mi t © de al % 0 100 0 est e |ehtonces s va a producir
nivel de refrigerante
una alarma con parada o con apertura
de carga por bajo nivel de refrigerante.
Acci -n depdal 0 1 0 0: alarma con parada
bajo nivel de refrigerante. 1: alarma con apertura de carga
Silat e nrede bater?a baja de este
Tensi - n aparab nivel, el motor va a arrancar
arranque del G.E. V-DC 0 35.0 0 autom8ti cament ebapae
at r a deRaternador de recarga.
Silatensi - n de bater?2a
. deTensdenbaterz2a pa
Temporizador de
. del G.E., el motor va a marchar
arranque por| min 0 1200 0 .
bater?2 a autom8t i camente dur ar
' paracargarlab a taeant * a de® s
alternador de recarga.
La bomba de aceite es activada antes
: del ciclo de engrane y detenida cuando
Presi-n de p :
; bars 0 20 0 este nivel de pres
bomba de aceite .
Si este valor se coloca en cero,
entonces la b. de aceite no es activada
Service Reset-1 - 0 1 0 O sihacci-n
1: reset contadores service-1
Service Reset-2 - 0 1 0 O sihacci-n
1: reset contadores service-2
Service Reset-3 - 0 1 0 O sihacci-n
1: reset contadores service-3
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DE MOTOR ( cont.)

Definici 61 Unit Min Max Valor Descripcion
par ametr g de
fabr

Desahilitar el control de - 0 1 0 OcLa verificaci - -n d

velocidad de la ECU motor se realiza c
RPM proveniente de la ECU del motor.
1:La informaci - -n th
de la ECU del motor no es utilizada
para |l a verificaci

J1939 SPN Mask - 0 65535 0 El n“mer o SPN esc
par8metro es excus
alarmas de la ECU del motor.

J1939 FMI Mask - 0 65535 0 El n%amer o F MI esc
par 8metro es excus
alarmas de la ECU del motor
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16.4. AJUSTE DE FECHA Y HORA

L PRUGRHMIMING | | PRUGHHNMING

PHdArust Date ADJUST DETE TIME

Adiust

Estosp ar § meermiersel ajustedelm:- dudeo r el 0 a tiempo realnaeebpn bate

aust ado el rel oj va a seguir funcionando awn ante falt
Def i niei 01Unidad| Min Max Descripcion.
par dametr g
Fecha - 01 31 D 2 @del mes en curso
Mes - 01 12 Mes en curso
Afo - 00 99 Pl tidmss d2gitos del afo
Horas - 00 23 Hora actual del mes
Minutos - 00 59 Minuto actual de la hora
Segundos - 00 59 Segundo actual de la hora

P HMONDRY

16.5. AGENDA DE HORARIO DE OPERACION SEMANAL
TUEZDRY
En elmodo AUTO,esposi bl e definir | os pera2uctdoossddedbabiithees| a oper @

| PROUGEHMIMING
WEDNESDRAY
posible que el G.E. no deba arrancar durante la noche o los fines de semana.

Los programas de la agenda de horario semanal permiten configurar| a o p ea wtco m hdrariade
la unidad durante una semana.

Existen 7dias x 24horas =144 p a r § meQadadara de cada semana se puede definir
independientemente como periodo AUTO u OFF.

Si | a operaci én AUTO queda
A agenda de horario semanal, el led correspondiente va a
parpadear.

K35D03-EN - 101 -



Manual del usuario D-300 Firmware V-5.8

16.6. HORARIO DE PRUEBA AUTOMATICA (EJERCITADOR)

L PHUGEHMMING |

MEEKLY SCHEDULE wrerciser Schedule-1
SCHEDULE
SENDER CONFIGURATION

schedu le=2

Schedule=32

HEE} = DAY Mo
| [IME.  DURHTION |

%1% Ak AR

E"T" 1%
o =)

La unidad provee 7 programas de horarios de prueba autom8§ t i H @ercitador a u t dico puede ser
hecho semanal o mensual.

Si se elige una prueba meesajustable pardcadasna dedas @muebas.2 a y hor a
Si se elige una prueba semanal, eld 2 a vy es hjustalde para cada una de las pruebas.
La prueba puede realizarse con o sin carga.

Entonces el G. E. puede ser programado para que marche
establecidos en la semana y que tome la carga.
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16.7. CONFIGURACION DE LOS SENSORES

La unidad tiene 3 entradas para los sensoresanal- gi ¢cSoosl o | a parametrizacks n de
est8 expliladaotatbhmg osensores tienen id®ntica forma de
Cada sensor tiene curvas programables de 16 pasos. El nombre del sensor y la unidad de lectura son

libremente programables, entonces el sensor puede adaptarse a cualquier tipoatrav®s de | a
programaci - n.

Cada sensor tiene los p a r 8 m eptogramables indicados a continuaci- n

Definicion d| Unit Min Max Valor Descripcion
de
fabr

Se selecciona entre funciones predefinidas
desensores.Si este par §me

Tipo de sensor i 0 15 en 13-14-15 entonces la cadena del
nombre puede cargarse libremente.
. 0: alarma con parada
Nivel de alarma i 0 1 1: alarma con apertura de carga.
0: siempre
Manejo de la alarma i 0 3 1: conel mo@or en marcha _ _
2:luegodetiempo de verific
3: reservado
Si la resistencia del sensor supera los 5000
ohms, se genera una condici- n de f
Estep ar 8§ méetinelaaccii n a t o
Alarma a sensor abierto - 0 3 e_Ste. caso:
0: sin alarma
1: alarma con parada
2: alarma con apertura de carga
3: advertencia
La alarma baja puede seleccionarse como
Habilitaci - -n parada o apertura de carga con el
verificaci-nl O 0 1 par8§migalradrmm.| evel
valor bajo 0: alarma por valor bajo deshabilitada
1: alarma por valor bajo habilitada
Habilitaci - -n 0: advertencia por valor bajo deshabilitada
advertencia por 0 0 1 1: advertencia por valor bajo habilitada
ver i fi cwaloribajon
. . . La alarma alta puede seleccionarse como
Habilitaci - -n
verificaci . n parada o aeertura de carga con el
valor alto 0 0 1 p ar § mi@larm evela N
0: alarma por valor alto deshabilitada
1: alarma por valor bajo habilitada
Habilitaci - -n 0: advertencia por valor alto deshabilitada
advertencia por 0 0 1 1: advertencia por valor alto habilitada

ver i fi cwalorialton

Si est § h dimeielllimiatdeo ,b ¢
alarma. Esta alarma puede seleccionarse
como parada o apertura de carga con el
par §migalr @r m(nived de alhrda)
Ad_vertencia por valor x 0 10000 Si est 8§ h a ke la hdvertenciaopord
bajo valor bajo.

Si est8§ habil2iniatdeo ,al
alarma. Esta alarma puede seleccionarse

Alarma por valor bajo X 0 10000

Alarma por valor alto X 0 10000
como parada o apertura de carga con el
par §migalr @r m(nived de @albrma).
Advertencia por valor alto X 0 10000 Si est§ detinklahdvertendaopor

valor alto.

K35D03-EN - 103 -



Manual del usuario D-300

Firmware V-5.8

Definici 61 Unit Min Max Valor Descripcion
par ametr g de
fabr

Curva del sensor-1 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-1

Curva del sensor-1 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 1

Curva del sensor-2 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-2

Curva del sensor-2 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 2

Curva del sensor-3 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-3

Curva del sensor-3 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 3

Curva del sensor-4 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-4

Curva del sensor-4 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 4

Curva del sensor-5 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-5

Curva del sensor-5 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 5

Curva del sensor-6 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-6

Curva del sensor-6 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 6

Curva del sensor-7 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-7

Curva del sensor-7 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 7

Curva del sensor-8 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-8

Curva del sensor-8 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 8

Curva del sensor-9 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-9

Curva del sensor-9 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 9

Curva del sensor-10 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-10

Curva del sens.-10 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 10

Curva del sensor-11 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-11

Curva del sens.-11 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 11

Curva del sensor-12 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-12

Curva del sens.-12 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 12

Curva del sensor-13 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-13

Curva del sens.-13 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 13

Curva del sensor-14 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-14

Curva del sens.-14 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 14

Curva del sensor-15 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-15

Curva del sens.-15 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 15

Curva del sensor-16 ohm | ohms 0 5000 Valor en ohms Punto-16

Curva del sens.-16 valor X 0 10000 Valor de lectura Punto 16
Si el p a r tiorde sensor sal e
coloca en 0 (no utilizado) esta cadena

Nombre del sensor - - - es utilizada como nombre se sensor
mientras se visualiza la lectura del
mismo.
Sielpar 8metro del ti

Cadena del sensor por coloca en 0 ( no utilizado) esta cadena

falla por valor bajo i i i es utilizada como valor bajo de alarma
en la pantalla de alarmas.
Si el p a r tiorde sensor sa e

Cadena del sensor por coloca en 0 (no utilizado) esta cadena

falla por valor alto i i i es utilizada como valor alto de alarma
en la pantalla de alarmas
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16.8. CONFIGURACION DE ENTRADAS DIGITALES

| U1l Fras

L PRUGRHIING

2 (S e o =R

~a SWIitch

Sl

]

—J)

La unidad tiene 8 entradas digitales. Si se utiliza el modulo externo de extensi- n

disponer hasta 40 entradas.

Abajosolos e expl i cmatt os
par 8metros

par na

de entradas

entrada.

El nombre de la entrada es libremente programable. Entonces la entrada puede adaptarse a cualquier

funcionalidad a trav®s de | a programaci - n.
La asignaci 6n del nombre de
realizars6 1l o a tr av é s Rainbdw Plus.f t walr

Cada sensortienel o s

siguientes

par 8metros

programabl es

Definici 61 Unit Min

par ametr g

Max

Valor de
fabr

Descripcion

Funci -n de | - 0

99

Se selecciona entre funciones

predefinidas de entrada. El nombre
seleccionado de la entrada se visualiza en
l a |l 2nea de abajo

Si este par8metro sc¢
entonces la cadena de nombre de la
entrada puede ingresarse libremente.

Acci - n - 0

: alarma con parada

: alarma con ap. de carga
. advertencia

:sin acci - -n

Muestreo - 0

. siempre

: con el motor en marcha
:luego de tiempo
. reserved

de

WNEFPOWNEO

autoretenci - - 0

O:sinaut o r e Ladafllacdesaparece
cuando desaparece la causa.
l:conaut o r e Ladatlacpersiste,
aunque desaparezca la falla. Requiere

na reposici-n manugiy

Tipo de contacto - 0

: Normal abierto

Switching - 0

de
de

bater 2,
bater 2|

:Negativo

u
0
1: Normal cerrado
0
1:.Positivo

Retardo en la respuesta - 0

0: Sin retardo

1: retardo (1sec)
2: retardo (5sec)
3: retardo (10sec)
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LISTA DE FUNCIONES DE ENTRADA

No | Descripci 6 n No | Descripc i 6 n No | Descripci 6 n
1 | Definida por usuario 38 |[Falla vent. 73 | -
2 | Sensor alarma aceite 39 | Falla cent. Cabinado 74 | -
3 | Sensor alarma agua Falla vent. de la 75 | -
4 | Bajo nivel refrigerante 40 estaci - -n 76 | -
5 | Alarma cargador bat. 41 | Sobre resonancia 7 -
6 | Parada de emergencia 42 | Alarma cortocircuito 78 | -
7 | Altatemp. de altern. 43 | Al repos.Service 1 79 | -
8 |[P®r di da de 44 | Al repos.Service 2 80 |-
9 | Bajo nivel de comb. 45 | Al. repos.Service 3 81 |-
10 | Detector de terremoto 46 | Servicio pesado 82 |-
11 | Contacto aux. de gen 47 | Marcha de GE p/sincr. 83 |-
12 | Contacto aux. de red 48 | Sincr.GE en carga 84 |-
13 | Modo forzado AUTO 49 | Bloqueo de programac 85 |-
14 | Modo forzado OFF 50 Contacto de pres. 86 |-
15 | Modo forzado TEST Circuito de incendio 87 |-
16 | Contacto sobrecarga 51 |[Prueba de | 88 |-
17 Llenado manual de 52 | Modo combate 89 |-

comb. 53 | Disable Peak Lopping 90 | -
18 | Prioridad Deshabiliacion 91 | -
19 | Arranque remoto 4 jexportaci - n 92 |-
20 | Deshabit. de auto arr potencia

: : 55 | Vy frec. terciaria. 93 |-
21 | Forzado a arrancar X 94 |-
- - 56 Exportaci - -n

22 |[Reposici-n potencia distribuida. 95 | -
23 | Silenciar alarma 57 | Prioridad remota+1 9% | -
24 | Bloqueo de panel 58 | Prioridad remota+2 97 |-
25 | Contacto bomba comb 59 | Prioridad remota+4 98 | -
26 | Vy fsecundaria 60 | Prioridad remota+8 99 | -
27 Deshbilitac I'nhimi ci 81 | -

protecciones 61 | restablecimiento de la 100 | Entrada sin uso
28 I nhibici-n red.
29 |l nhibici-n 62 | Velocidad ARRIBA
30 | Falla de flap de aire 63 | Velocidad ABAJO

Puerta de cabina 64 Forzado de operacion
31 abierta en paralelo.

Puertadelae st ac 65 | -
32 .

abierta 66 | -

Contacto de 67 | -
33 | sobretemp de la 68

estaci - -n -
34 | Tiempo nublado 69 |-
35 | Tiempo lluvioso 0 -
36 | Descarga de rayos -
37 | Fallaventr ef r i g| 2 |-
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16.9. CONFIGURACION DE SALIDAS

Los par 8§met r ofinen lhefuncidnes dedlos tei®s d e | a ka usidad tieree 4 salidas de

relsdos | os rel ®s tienen funciones programables que
Los rel ®s pueden40atlizaedo ldseMosdeu | hoass tdee e x t e.lhas btisir edle®sr el é s
est8n en | os m-culdes rkd ®sxt ensi
Definici o] Valor INGmer Descripc i 6 n
Par ametr g de de
f &b r|terminal

Relay-01 3 4 Conf . de f Sdidaidefaranque mo
Relay-02 1 5 Conf . de f Sdidaidecambastbieo
Relay-03 2 6 Conf.de f 8br iSalidade aamm
Relay-04 8 7 Conf . de f SdidaidepsecaemameEnto
Relay-05 4 8 Conf . de f SdidaideParadao mo
Relay-06 7 9 Conf. de f 8bri craalceonnic? Sal
Relay-07 6 72 Conf. de f8brica ctowrdegedSal
Relay-08 5 51 Conf. de f8brica coma@enSal
Relay-09 1 - M- dul o de extelnsi - -n de r ¢
Relay-10 1 - M- dul o de extelnsi - -n de r ¢
Relay-11 1 - M- dul o de extelnsi - -n de r ¢
Relay-12 1 - M- dul o de extelnsi - -n de r ¢
Relay-13 1 - M- dul o de extelnsi - -n de r ¢
Relay-14 1 - M- dul o de extelnsi - -n de r ¢
Relay-15 1 - M- dul o de extelnsi - -n de r ¢
Relay-16 1 - M- dul o de extelnsi - -n de r ¢
Relay-17 1 - M- dul o de extensi - -n de r ¢
Relay-18 1 - M- dudeo extensi-2n de rel ®
Relay-19 1 - M- dul o de extensi - -n de r ¢
Relay-20 1 - M- dul o de extensi - -n de r ¢
Relay-21 1 - M- dul o de extensi - -n de r ¢
Relay-22 1 - M- dul o de extensi - -n de r ¢
Relay-23 1 - M- dul o de extensi - -n de r ¢
Relay-24 1 - M- dul o de extensi - -n de r ¢
Relay-25 1 - M- dul o de exte3nsi - -n de r ¢
Relay-26 1 - M- dul o de exte3nsi - -n de r ¢
Relay-27 1 - M- dul o de exte3nsi - -n de r ¢
Relay-28 1 - M- dul o de exte3nsi - -n de r ¢
Relay-29 1 - M- dul o ehsiexnt -Bde rel ®
Relay-30 1 - M- dul o de exte3nsi - -n de r ¢
Relay-31 1 - M- dul o de exte3dnsi- -n de re
Relay-32 1 - M- dul o de exte3nsi- -n de re
Relay-33 1 - M:- dul o de extednsi - -n de re
Relay-34 1 - M:- dul o de extednsi - -n de re
Relay-35 1 - M- dul o de extednsi - -n de re
Relay-36 1 - M- dul o de extednsi - -n de re
Relay-37 1 - M- dul o de extednsi - -n de re
Relay-38 1 - M- dul o de extednsi - -n de re
Relay-39 1 - M- dul o de extednsi - -n de re
Relay-40 1 - M- dul o de deex treédnls® - n
r . .

Abajohay wuna | ista corta de p

A Por favor utilizar le programa RainbowPlus para una

. |l i sta de seleccion compl et a
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LISTA DE FUNCIONES DE SALIDA

No |Descripci 6n
No [Descripci 6n No |[Descripci 6n 91 | Salida control remoto 11
1 | Combustible 46 | Modo progr. activo 92 | Salida control remoto 12
2 | Bocina 47 | Motor en marcha 93 | Salida control remoto 13
3 | Arranque 48 |Tensi -n de |94 | Salidacontrol remoto 14
4 |EIl ect rde pana8an 49 | Verif. Alarma habilitada 95 | Salida control remoto 15
5 | Contactor de gen. 50 |Presi - nOkhcei||96 | Salidacontrol remoto 16
6 | Contactor de red 51 | Alarma con parada 97 | Sal. agr.carga multiple 1
7 | Velocidadder el en 52 | Alarma con ap.de carga 98 | Sal. quita carga multipl 1
8 | Precalentamiento 53 | Alarma de adevertencia 99 | Sal. agr.carga multiple 2
9 | Arranque alternativo 54 | Parada o ap. de carga 100 | Sal. quita carga multipl 2
10 | Bobinado ppal. comb. 55 Adver,parade 0 101 | Sal. agr.carga multiple 3
11 | Pulso cierre G.E ap.carga 102 | Sal. quita carga multipl 3
12 | Pulso apertura G.E. 56 | Modo Prueba 103 | Sal. agr.carga multiple 4
13 |Bobina m2n. 57 | Modo Auto 104 | Sal. quita carga multipl 4
14 | Pulso cierre red 58 | Modo Manual 105 | Sal. agr.carga multiple 5
15 | Pulso apertura de red 59 | Modo Parada (Off) 106 | Sal. quita carga multipl 5
16 |Bobi na m2red. 60 | No en Auto 107 | Servicio pesado activo
17 |[Rel ® destel 61 | G.E. parado 108 | Encendido de la ECU
18 | Solenoide de gas 62 | Espera p /hab. comb 109 | Marcha carga de bat.
19 | Control bomba comb. 63 | Precalentamiento 110 | Fire Circuit PS Active
20 | Cebador 64 | Espera ac. Parp. apag. 111 | Retardo a pre-transfer.
21 | Precalentador block 65 | Precalentamiento motor 112 | Vy f secundaria
22 | Enfriador refrigerante 66 |Si ncroni zaci||113 | Pruebalamp. activa
23 | Calefactor refrigerante 67 | Periodo de enfriamiento | | 114 | Silenc. Alarma activa
24 | Control de vent. 68 | Parando 115 | Modo combat
25 | Control de flap de aire 69 | Protecc. deshabilitadas 116 | Recorte de pico Activa
26 | Control vent. cabina 70 | Entrada de arr remoto 117 | Export. Potenc. activo
27 | Control vent. ambiente 71 | Arr. Auto deshabilitado 118 | Cotrolad. Master de red
28 | Salida arranque remot 72 | Arranque forzado 119 | Barras Bus listas
29 | G.Elisto 73|I nhibici-n d|120 | Modo droop activo
30 | Contactor de Bus Bar 74 | Inhibic. De carga G.E. 121 | Vyf terciaria
31 | Pulso cierre Bus Bar 75 | Mod. Exp. 1 entr. mont. 1o |Administraci
32 | Pulso ap. Bus Bar 76 | Mod. Exp. 2 entr. mont. inteligente.
33 | Bo. Min tens. Bus Bar 77 | Mod. Exp. 1 salid. mont. 123 | Seguidor de modo activo.
34 | Recorte de carga 78 | Mod. Exp. 2 salid. mont. 124 | Salida de bomba de aceite
35 | Agregado de carga 79 | Unidad maestro 125 | Salida de pulso aumento
36 | Quita de carga 80 | Arr. Rem. Multi gen veI(_)C|dad.
37 | Reg.mantenimiento 1 81 | Salida control remoto 1 126 | Salidade pulso
— . di sminuci-n d
38 | Reg.mantenimiento 2 82 | Salida control remoto 2 157 | Salida de bulSo aumento
39 | Reg.mantenimiento 3 83 Sal?da control remoto 3 Salida de Eulso
40 | Falla sec. fases de red 84 SaI!da control remoto 4 128 disminuci -n d
41 | Falla sec. fase gen 85 Sal!da control remoto 5 129 | Salida de sincr. OK.
42 | Auto listo 86 Sal!da control remoto 6 Salida de rel
43 | Ag. Horar.semanal 87 | Salida control remoto 7 130 | potencia.
enc. 88 | Salida control remoto 8 Bobina de impulso de
44 | Prueba autom. enc. 89 | Salida control remoto 9 131 combustible
45 | Falla de red 90 | Salida control remoto 10 132 | Engrane-1/2
133 | Engrane-2/2
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16.10. CADENA DE IDENTIFICACION DE SITIO (ID)

La cadena de i dent8i fdii cadréadbmtificdres] caniroladoopresesnte.

Esta es | a cadena de identificaci -n d8MSsemaisy | D envi a
encabezamiento de la p § g iwebapara identificar el G.E.queest§ envi ando Sepuedeensaj e.
ingresar cualquier cadena de 20 caracteres.

16.11. NUMERO DE SERIE DEL MOTOR

La cadena de n¥mero de serie del mot or resente8§ di sefada

La cadena se agrega al principio de los mensajes SMS, e-mails y encabezamiento de la p § g iwabeetc.

16.12.NUMEROS DE TELEFONO DE MODEM1-2/SMS1-2-3-4

Estos buffersden “me des t el ®f o hasta B6dé gthiacmyse ndo el cesper&@d)er de
para habilitar e | di scadopahbx.t rav®s de un

If Modem Selection= External PSTN Modem: Los 2 primeros n ¥am e seousilizan para las llamadas del
m- dem.
Otras selecciones: todos los n ¥2m e seusilizan para env? de SMS.

l ngrese | os numeros empezan
deje espacios en blanco al comienzo.
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16.13. PARAMETROS GSM MODEM

Definici 6l Descrinpci 6
par ametr g

El nombre de usuario APN (access point name) puede ser requerido por el
operador de GSM. Sin embargo, algunos operadores de GSM pueden

Nombre de usuario permitir el acceso sin nombre de usuario.
Lainformacii n exacta deber2a sol.i citarsg
Por favor buscar en | a p §gi nfiaA PuNeob

Si se requiere el nombre de usuario APN (access point name) por el
operador GSM, muy probablemente se requiecrauna ¢ ontAPNa s e
Sinembargo algunos operadores GSM pueden permitir el acceso sin
contrase€fa.

La informaci -n exacta deber2za soli
Por favor buscar en |l a p8§gina web

APN Password

contrasefa

El nombre de usuario APN (access point name) es siempre requerido por

el operador GSM.

La informaci-n exacta deber2za sol.
Por favor buscar en |l a p8§8§gina web

Nombre

Eln “2mer o d elé sewigonde $MS puede ser requerido por el
operador de GSM. Sin embargo algunos operadores de GSM pueden
N¥mer o de celpermitir enviAWmaro SMSI sd exnde BMS. de s
servicio para GSM La informaci-n exacta deberza soli
Por favor buscaren lap §gi na web del 0 p e iicemtdoae
servicio sms a

r
Abajo se muestran | os param
A GSMgue se encuentran en el (gr
. del Controlador.

Definicioén d Valor ([Descripci 6n

. Unidad | Min Max de
Parametro 4
fabr
SilatarietaSIMGSMusa un n!
GSM Sim Card Pin de pin, se debe ingres ar e | n %
- 0000 | 9999 0 aqu2se Siingresa un n
incorrecto la tarjeta SIM no va a
funcionar.

. . . 0: mensajes SMS deshabilitados
Habilitaci-n i 0 1 0 1: mensajes SMS habilitados
Habilitaci - -n i 0 1 0 0: GPRS deshabilitada
GPRS 1. GPRS habilitada.

Este par8metro coni
SMS cuando cambia el estado de la

red. No se generan advertencias.

- 0 1 0 0: Sin SMS ante la falla o
restablecimiento de la red.

1: Con SMS ante la falla o
restablecimiento de la red

SMS ante cambio de la
red

Este par8metro conf
SMScuandoladi r eccdelan |
conexi - n daRbdk&a. Nose
generan adevertencias

0: Sin SMS ante cambio de IP

1: Con SMS ante cambio de IP

SMS ante cambio de IP
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16.14. PARAMETROS DE ETHERNET

Definition de Valor de fca. Descrinpci 6
parametron
Estos par8metros aceptan
internet: (como http://datakom.com.tr) y direcciones
Rainbow Address-1 IPv4 (como 78.192.238.116).La i nf or mac i
Rainbow Address-2 i monitoreo remoto as enviada a estas direcciones.
La informaci- -n del Puerto
encuentran en el grupo Co
Esta es | a cuenta de emai
Mail Account Name d500_a ffromo d el r @ee-mpili (exndatakom-
d500@gmail.com)
Mail Account d500 1234 Esta es | a conailttde lauenthde adiea.
Password
Mail Server Address smtp.mail.yahoo.com Esta es . | a . di r. ecci - n de s
cuenta de e-mail de arriba (ex: smtp.gmail.com)
E-mail Address-1 - Estas son los recipientes de direcciones adonde la
E-mail Address-2 - unidad intenta enviar los mensajes de email. Se
E-mail Address-3 - pueden enviar hasta 3 e-mails al mismo tiempo.

é o
Los parametros ref er iefigusan a
A debajo se encuentran en el grupo de Configuracio n dje
controlador.
A\
. . L Valor ([Descripci O6n
Def|,n| cron dUnidad Min Max de
Parametro .
fabr
Rainbow Refresh Rate seg 0 65535 5 La u_nldad va a actugllzar el termlnal de
monitoreo a distancia con este intervalo.

. Este es aéPuartgdedapomera
Rainbow Address-1 Port - 0 65535 0 direcci . .n demonitoes. mi na
Rainbow Address-2 Port | - 0 |ess35| o |ESte es akPuartgdedasegunda

direcci-n de termina
SMTP Port . 0 |e6ss35 | sg7 |ESte es el n¥imero de
env2 o dmils.e
Este metor Eontr ol a -radi
cuando la direcci- nP de GPRS o
E-mail on IP Change i 0 1 0 conexi ethern_edjas cambiada. No se
generan advertencias.
0:no de e-mailtoa namieio IP
1: s e e n vnakh con @ambio IP
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17. CONTROL DE ENGRANE

Par a asegur §segummrontroBdg éndrane del motor de arranque, la unidad utiliza varias
Fuentes para detector el motor en marcha:

El engrane se detiene cuando al menos una _de las condiciones de abajo se logra:

- Fin del temporizador de engrane:

El temporizadordeen gr ane s e aj eEngiae Paramateasw@mankdimer

(parametros de motor >engrene)pEolr itziaednopro dme§ x i mo per mi t i c
segundos.

-Umbraldet e n B dedCA de G.E.

Silat e n sde fage L1 alcanza el valor dado por Engine Parameters > Crank Cut Voltage,
(Parametros de motor > tension de corte de engrane

el engrane se interrumpe inmediatamente.

-Umbral de frecuencia del G.E.:

Si la frecuencia del G.E en la fase L1 alcanza el valor dado por Engine Parameters > Crank Cut
Frequency,(Parametr os de mot odecortefleecagranenci a

el engrane se interrumpe inmediatamente.
-Umbral de rpm de G.E.:

Si las rpm del G.E. alcanza el valor dado por Engine Parameters > Crank Cut RPM,
(Parametros de maetcartedeengramep

el engrane se interrumpe inmediatamente

-Umbral de sobretensi én de carga de alternador

Laparametr i zaci - n si gui:€&ngine Pagasetere>xCGhargernipwt Connected =1
(Parametros de motor >entrada de carga conectada

Si | a t eangs del atterndder alcanza el valor dado por Engine Parameters > Crank Cut
Charge Voltage,(Par ametr os de nietaoga detcerresla edgrane) el engrane
se interrumpe inmediatamente

-Umbr al de presi 6n de aceite

La par amet rés neaesdria: Bngiad Pgarameters > Crank Cut with Oil Pressure =1

(paramdermet or > corte de engrane con presioén de a

ElI corte de engrane con Irdardppragmmablea dter a\Emging cce of r e
Parameters > Crank Cut with Oil Pressure Delay. ( P ar a med motos>corte de engrane

con retardo de | a ElpareSsmeétnr od es ea cceoiltoec)a de f 8brica e
Tanto el sensor de alarma como el de medici - -n de
corte del engrane. El sensor de alarma es siempre utilizado.ElI de medi ci - n puede s
deshabilitado §aetGomnol®sCodfiguratipna>rOil Pressure Switch Priority

( conf i gdelrcantrolador>Prioridad del sensor de alarma de aceite)
Si est8 kakinldiot adhopresi -n de acesetcawtaleegoddunt ect ada,

tiempo ajustable.
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18. PROTECCION POR SOBRECORRIENTE (IDMT)

La unidad of meee puma efcpngramable pakdPproteger al generador de corrientes
excesivas.

Lafunci -dne p r o tIDVA (@riverse Definite Minimum Time)t i ene una caracter2stica
tiempo inverso con el valor de la corriente. M§ &l # & un cierto | 2mite de corrien
se convierte en constante (definido) y causa el disparoen un ti empo m2ni mo.

Laf - rmud adi sparo est8§8 definida como se muestra abajo:

t TMS

= —I .
(=-1)
Iset
Adonde:

TMS es el seteo de tiempom¥4l t depDMd.Est e es t ambi ®n el tiempo de
sobrecarga.

| eslacorriente delafasem8s car gada

lsee€e s el bgtamado de sgbnre corriente

t tiempo de disparo en segundos

Corrientes inferiores d e | | sebreicdrrientedse permiten pon un tiempo indefinido. Corrientes
superiores saln le3d midti es paa w IDEEcor ua retardoadépencliente denla magnitud
delasobre corriente. Corri entes m8s altas causampumodi sparo de

Cuando una csobredcorrente no pradace el disparo, la unidad va a guardar el trazo de la
misma. En caso de una sobre corriente consecutiva el controlador va a tomar en cuenta el calor residual
causado por la sobre corrientepr evi a y va a disparar m8s r 8pido que |

El multiplicador de IDMT ajusta la sensibilidad del detector de IDMT. Cuando el multiplicador es bajo el
di spar o v a paopame ka mengacorrieriie.

La unidad provee configur aci -Ir2 ndiet es s espbaercartermespardteensi - n/ vel oci dad/ |
Primaria, secundaria o terciaria. S i se conmuta de | a Pramarenlasetuhdarmouenci a.
terciari a otnanmbtia®ng8 seel cdetector de | DMT a | a configur a

L a a c c idisparo puedE seleccionarse como Apertura de carga (parada luego del enfriamiento) o
alarma con parada (parada inmediata)

— Current Limit
Ower Current 1 J 0 = A
Ower Current 2 J 0 = A
Ower Current 3 J 0 = A
Ower Current IDMT bultiplier J 36 -

Ower Current Action I Load Dump j

Screenshot from RainbowPlus configuration program, Generator>Current section
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Abajo se muestra una tabla con el retardo del disparoenf u n ¢ debporcentaje de nivel de carga.

(con TMS=36):

100% unlimited 170% 73s 240% 18s
110% 3600s 180% 56s 250% 16s
120% 900s 190% 44s 260% 14s
130% 400s 200% 36s 270% 12s
140% 225s 210% 30s 280% 11s
150% 144s 220% 25s 290% 10s
160% 100s 230% 21s 300% 9s

Abajo se muestra una curva de retardo de disparo en f u n c debmvel de carga. (con TMS=36):

tripping delay in seconds
100000
10000 \
1000
100
10 —
overload level
(times x setpoint)
1 T T T T T T T T T T T T T T T T T T T 1
1 11121314 1516 1,7 1,8 19 2 2,1 22 23 24 25 26 2,7 28 29 3
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19. CONTROL DE INTERRUPTORES MOTORIZADOS

La unidad ofrece un control total para cualquier marca y modelo de interruptor motorizado. (MCB).

El control del MCB serealizaa trav®s de |l a funci-n de 3 apeatlrd, das di gi
cierreybobinadem2 nitmeansi - BdeeSasbabdas son utilizadas en una apl |
Cualquier salida digital puede ser asignada para el control del MCB atrav®s d e | men¥ de progr
MCB CLOSE MCB OPEN
SEQUENCE SEQUENCE
CLOSE
OPEN | | ______ | ___
Uv __ ——
" tuv <\ tcl R " top R

La secuencia de CIERRE del MCB es como se indica a cont.:

Se activa la salida UV, espera por el tiempode b o b . M2 n(tw)t ensi - n
Se activa salida de CIERRE (CLOSE), espera por el tiempo de pulso de cierre (t)
Se desactiva la salida CIERRE (CLOSE)

La secuencia de APERTURA del MCB es como se indica a cont.:

Se desactiva la salida UV
Se activa salida de APERTURA (OPEN), espera por el tiempo de pulso de ap. (top)
Se desactiva la salida APERTURA (OPEN)

Los temporizadores de Pulso de Apertura, Pulso de
A cierrey bobinade mi ni ma tensi on se
menu de programaci 6n.

Si |l a realimentdel onMECB kass)a
definidos y el MCB no cambia de posicio n al f i

A tiempo dado por MCB Fail timer, entonces va a ocurrir
una condici o6on de fall a.
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Los MCB pueden ser operados de 2 diferentes maneras. La unidad soporta ambas configuraciones.

Abaj 0o se muestra |l a terminolog?2a utilizada.
M: motor
PE: contacto listo para cerrar

F: bobina de cierre

X

<

X: bobina de apertura
MN: di spar o de (bohipaa et en? @i®fmeen)si - n

AUX: contacto auxiliar

MCB CON BOB. CIERRE/APERTURA MCB CON BO. CIERRE/Mi N1 MA

CONTROLLER CONTROLLER

OUTx OUTy OUTx OUTy

(o L1 L L1

BAT+ : : BAT+ : :
| | | |

L1 — — L1 — l

1 | 1 | 1 | |

] ] ] ]

NXNv
NXNv

:\3
®
I‘-u‘\’__'
3
=
™
B
1=

®
|—¥\o— —
<]
il
[=]
I

En el diagramade laizquierda,laf uncd &nl os r el és comosaneuedira aajc. e r
OUTx: Red (o0 G.E.) pulso de cierre.

OUTy: Red (o G.E.) pulso de apertura

En el diagramade laderecha,laf uncd & nl o stieneegbeéser como se muestra abajo:
OUTx: Red (o G.E.) pulso de cierre
OUTy: Red(0G.E)bobi na de b brdevoltagerCsili) - n (

K35D03-EN - 116 -



Manual del usuario D-300 Firmware V-5.8

20. SOPORTE DE MOTORES CON J1939 CANBUS

La unidad ofrece un Puerto especial J1939 para comunicarse con motores electr- n i cantsolado por
una ECU (electronic control unit). El puerto J1939 consiste en dos terminales que son J1939+ y J1939-.

La conexi-n entre | a unidad y el mot or debe realizars
capacidad. La malla exterior debe ser puesta a tierra en un solo extremo.

La resistencia Xeohmeesatti & aicn s tnaldeed a dRomfdver nocaonectalua uni da
resistor externo.

El Puerto J1939 se activacoloc ando el par 8meit®3deEpalblge afndaben it aci
1.Elpar 8metr o J 19 3@ipoEamotonl&939) semebe colocar acorde al motor utilizado. La
l'ista de motores disponi lglreasmasd -dca & rl HABAKOMpda-om tdaec tp

la I'ista m8s corrientes de bmoltiotraedso. et oenlc eRFu elrat op rJels9i 3
temperatura de refrigerante y las rpm del motor se levanta de la ECU del motor. Sie st 8 n conectados
unidad MPUy | os sensores anal -gicos relacionados ser8n de
yvisualizart odos | os par8metros enumerados abajo, siempre \
La mayor2a de | os motores solo envZ2a parte de ell a. S
saltearl o. Entonces solo | a ilmfaor maci -n di sponi bl e va

La |lista completa de |1 os pl8Pémetr debajvualizados

PGN 65253 / SPN 247 Horas totales del motor
PGN 65257 / SPN 250 Combustible total utilizado por el motor
PGN 65262 / SPN 110 Temperatura de refrigerante del motor
/ SPN 174 Temperatura del combustible del motor 1
/ SPN 175 Temperatura de aceite de motor 1
PGN 65263/SPN100Pr esi - n de aceite de motor
/SPN9 4 Pr deddumimistro de combustible del motor.
/ SPN 98 Nivel de aceite de motor
/SPN101Pr e s i -Carterddel motor
/SPN109Presi -n de refrigerante del mot or
/ SPN 111 Nivel de refrigerante del motor
PGN 65266 / SPN 183 Consumo nominal de combustible de motor
/ SPN 184 Econo m2jan st ant 8nea de combustibl e
/SPN185 Ec oprametioae combustible
PGN 65269/SPN1 08 Prbeasriom®t ri ca
/ SPN 171 Temperatura ambiente
/ SPN 172 Temperaturad el aire de admisi-n del mot or
PGN 65270/ SPN 102 Pr e s del tarbo del motor.
/SPN105Temperatura del m% tiple de admisi-n 1 del
/ISPN106 Prceesli -ani re de admisi-n del mot or
/SPN10 7 P rdifeyenciahl del filtro de arte del motor
/ SPN 173 Temperatura de gases de escape del motor
PGN 65271/ SPN 158
PGN 61443 / SPN 92 Porcentaje de carga del motor a la velocidad actual
/SPN9 1 P o sdel pddal del acelerador 1
PGN 61444 / SPN 190 Velocidad del motor
/ SPN 513 Porcentaje actual de torque del motor
/ SPN 512 Porcentaje de torque demandado por lo accionado

Las mediciones de J1939t a mbi ®n daisd Boni bl es Padbus. Pordavooverdiquaet i - n

¢ a p 2 Madhus Communications para mayores detalles.Cuando | a sal i da de combustib
no se recibe informaci - n danidacva &datunahlarmacon paradades egund o s
ECU FAIL. Estacaracter 2 st i ca pr ev idelmeor hozontofadar aci - n

Las condiciones de falla de un motorel e c t r - nconsideradas por la unidad como advertencias y no
causan la parada del motor. EEmot or se suponhe que est8§8 protegido por
necesatrio.
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Los c¢ - di ltpdd matdoe(fadltaodes) se visualizan en modo texto dentro de la lista de alarmas de
sFMIsL acs dliigsontsa sSSPdNo mp | et as dhdas en eldnangad del
usuario dado por el fabricante del motor.

Il a tabl

a c¢con

Debajo se ve una | ista b§8si craicakealqlieaBM)condi ci ones
SPN | FMI | DESCRIPCION
94 X Filtro de combustible tapado.
Falla sensor de presi - -n
98 X Bajo nivel de aceite
Alto nivel de aceite
Falla de sensor de nivel de aceite
100 X Baja presi-n de aceite
Falla de sensor de presi
102 X Alta presi-n del turbo
Fall a del sensor de pres
105 X Alta temp. del manifolddea d mi si - n
Falla del sensor de temp
107 X Filtro de aire tapado
Falla de sensor de filtro de aire
108 X Falladesensor de presi -n at mo
110 X Alta temperatura de refrigerante Falla de sensor de
temp. de refrigerante
111 X Bajo nivel de refrigerante
Falla de sensor de nivel de refrigerante
164 X Alta presi-n de activaci
Falladelsensordeactivaci - n del i nye
168 X Falla de tensi-n de bate
172 X Alta temperatura del air
Alta temperatura del ma n
Falla del sensor de la temp. del manifold del aire de
admi si - n
174 X Alta temperatura de combustible
Falla del sensor de temperatura de combustible
175 X Alta temperatura de aceite
Falla del sensor de temperatura de aceite
190 X Sobre velocidad
P®r di da de se¢fal del sen
Falla mec8nica del senso
228 X Cal i br aci - apudtereqgpenidas t a
234 X Ems software incorrecto
620 X Falla de +5V interno de la ECU
629 X Falla de hardware de la ECU
651 X Falla de Inyector cilindro #1
652 X Falla de Inyector cilindro #2
653 X Falla de Inyector cilindro #3
654 X Falla de Inyector cilindro #4
655 X Falla de Inyector cilindro #5
656 X Falla de Inyector cilindro #6
657 X Falla de Inyector cilindro #7
657 X Falla de Inyector cilindro #8
678 X Falla de alimentaci-n in
723 X Falla de sensor velocidad de motor secundaria
1108 X Override cr2tico habilit
1111 X Chequear configuraci-n d
2000 X Falla de ECU
K35D03-EN - 118 -
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Abajo se muestra umadliigontsa FiM§si ca de | os

Por favor tener presente que estos c-dilgmacapueden
y modelo del motor.

FMI | DESCRIPCION
0 fi Vadtemasiadoal t 0 0 vB& i d ® superigp & rarmgo normal de

trabajo.
1 fi V a lemasiadob aj o 0 vI®ad ti adso mferiorpseal rango normal
de trabajo
2 AFall a de deernibestés erlaatlolsa o cortoci
de bater2a, alta tensi-n |l ado iny
3 fFalla el ®ctricao Tensi - n ocbeociloutd ae
|l a tensi - nBaljea btadmegi2-an | ado inyec
4 fFalla el ®ctricad Tens i -ajaodaostocibcaito &
negati vo ®Bajlaabtemdaa tensi-n | add
5 Ai Falla el ®ctricad Anor mal mente b
6 i Falla el ®ctricad Anor mal mente a
de bater?a
7 AfFall a mMResfmueaesxatéta del Ssistema mec
8 fFalla mec8nica o el ®ctrica A Fre
9 AFal IComdei caci de faRamgdi zaci - n a
abierto en circuito de inyectores
10 fFalla mec8nica o el ®ctrinaks i Gr a
11 AFalla desconocidao Falla no iden
12 AFalla de Componentedo Unidad o ca
13 AfFal lcalddraci de BYaibrasi -n fuer g
14 AFalla desconocida 0 Instruccione
15 Dat os v&§8l idioma pckelo reaan g bnivdlen2 o p ena &
severo
16 Datos v8lidos pero enciimaeldel ran
moderadamente severo
17 Datos v8lidos per o deb djnigelnd2en i naanm
severo

18 Datos v8lidos perde debkedjamwl deal ran
moderadamente severo

19 Error en los datos recibidos de la red
20 No utilizado (reservado)

21 No utilizado (reservado)

22 No utilizado (reservado)

23 No utilizado (reservado)

24 No utilizado (reservado)

25 No utilizado (reservado)

26 No utilizado (reservado)

27 No utilizado (reservado)

28 No utilizado (reservado)

29 No utilizado (reservado)

30 No utilizado (reservado)

31 Condition exist
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21. SOPORTE GPS

La unidad soporta m- dul o suerte R$232cormoceen @ pusrto tUsBaHost e n e | P

Los m-dulos USB GPS pueden prnmercados alrisker a.e D@&&32@&P&du [00 £ n
est8n disponibles de Datakom.

DATAKOM RS-232 GPS MODULE

Los parametros relativos son:

Definiciol Valor
Unidad | Min Max de Descripc iné
Parametros .
fabr
0: sin modem
IM-dem GSM interno
Selecci-n Mo - 0 5 0 2: M- d eeaxterno Datakom

33M-dem externo gen
4: sin modem, GPS en RS-232

5: Modem Interno, GPS on RS-232
External Modem / GPS Esta es la tasa de datos del Puerto RS-
Baud Rate bps 2400 1115200 ) 115200 232 para el modem / GPS externo.

La pantalla de GPS se encuentra en el grupo de pantalla de GSM Modem.

10

Latitude 841 .8611496H Numero de
Lonai tude : @29 S e U
Ellii'tu-_e FEL T detectados
GFS UTC :1@:e

matellite: 2

| _jF'i:: E:.';ggl_hj :

GPS SCREEN
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La deter mi
antes e
va a

circul
Il a vi

Par a
veri fi

sta

nac

deter min
caci -n.

efectivos en su pantalla GPS.

Los

sat ®I
visualiza en la pantalla de GPS, pero lo se utiliza en otro lugar.

ites

i - n de a ubicaci-n GPS ¢ots8 sha®P®ddaesn GIF
n | as bitas terrestres. 24 sat®lites e
depender de |l a ubicaci-n f2sica y | a ho
ar | a ubicaci - n sonuUnneccueasratroi ossa tuBnl int2en ienso
Mas sat®lites an a significar mayor pr
GPS transmiten tambi ®n uinaf o mrmaaimarcis e

m- dul o v

otros e

La calidad de determinaci - -n e ubicaci-n del
ser instalado en una ubicaci - n donddee csieeal oc aapbaize rdteo .v eTr
puede trabajar con reflexiones de | a tierra u
va a ser afectada por esto.
La ubicaci 6n baesapdieridadfren@R &

basada en GSM. Amb o s

I pos estan

A entonces se va a us@RS.I| a ]

La det ec cSB&GRSeaebautothat i c o.

va a detectar usar sin ni nguna

Si mas de un modul o GPS s

utilizar ambos.
La ubicaci-n geogr8fica es grabada en una memor.i
sefal de GPS | a unidad contin%a apareciendo en Ia mi s
Sin embargo, se va a generar una advertenciaante p®r di da de se¢fal O comunicaci
Es posi e de programar | a ubicaci-n geogr8fica dentr
ubi caci deseada en el Sistema de monitoreo remoto.

Rainbow Plus solamente-.

Los

par 8metros de

ubi

caci

- n CommunieatianbBasiactabd os en | a

pes

@ Rainbow Plus(¥ersion 3.4)

Fle Tools Language Help

Seada Configurstion |

(=) Module

Optians

Data Logging
B Generator
- Mains
- Engine
- Analog Inputs
- Digital Inputs
- Digital Outpuls
E

(= Synchronization

Mo Brake Transfer

Basic | IP Settings | Email | DNS | B5M | Ethemet | AS485|
~Modbus
Address [ 1 =] TCPAPPort [ 502 =
~ Tirer
Web Refiesh Rale -} =
Rainbon Aefiech fiste. | o sec
Fing Period ¥ =
Latitud Longitud
Internal - BaudRate [57600 - -
/

Latitude |0 000000

Site Id

d&00 «5. Ates|

Longituds | 0 000000
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22. CONFIGURACION GSM

Por favor ver el document o: -8B88M70Configuraci-n Guide p

23. MONITOREO CENTRAL DE G. E.

Por favor ver el documento: Dynamic DNS Account Setting for D-500 D-700.

24. ENVIO DE E-MAIL

Por favor ver el documento: Ethernet Configuration Guide for D-500 D-700.
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25. COMANDOS SMS

Los SMS son aceptados s-1o desde | o
Communication>GSM>Message Numbers. Las respuestas a los mensajes

SMS van a ser enviados a todos | os Yy

Los mensajes SMS deben ser escritos exactamente como se indica debajo, sin
espacios iniciales en bl anc dMMAYUSCULA. s

COMANDO DESCRIPCION ‘ RESPUESTA
GET IP Si |l a conexi
activa, el controlador va a ‘ IP: 188.41.10.244 ’
responder con un mensaje
S MS indic8nd
| P del m- dem
GPRS 1 Activa | a ConeXESPRSenabled!
GPRS 0 Detiene | a ConEEEPRSdisabled!
RESET Limpia las alarmas del
ALARMS controlador. El modo de Elarms cleared!
operaci-n no es
REBOOT Realiza un reset del hard del no answer
controlador
MODEM RESET | Realiza un reset del hard del no answer
modem
GET INFO Devuelve la lista de alarmas y i .
los valores actuales medidos ALARMS (if exists)
GEN: Vavg/ 1 AVG/ k'
MAINS: Va v g/ 1KWWIG/
OIL_PR/TEMP/FUEL%
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COMANDO DESCRIPCION RESPUESTA
MODE STOP Pone el controlador en modo PARADA. Las .

alao)mas s on tambi ®n bor EJmtforcedtoSTOP!
MODE AUTO Pone el controlador en modo AUTO. Las

al armas son tambi ®n b

EJnit forced to AUTO!

MODE MANUAL

Pone el controlador en modo MARCHA. Las
al armas son tambi ®n b

Elnit forced to RUN!

MODE TEST Pone el controlador en modo PRUEBA. Las .

al armas son tambi ®n b Unit forced to TEST!
OUT1 ON Coloca la salida controlada en forma remota

#1 en estado activado. OUT 1=0ON
OUT1 OFF Coloca la salida controlada en forma remota

#1 en estado desactivado OUT 1 = OFF
OUTxx ON Coloca la salida controlada en forma remota

#xx en estado activad OUT xx = ON

entre 1y 16)
OUTxx OFF Coloca la salida controlada en forma remota

#xx en estado desact:i OUT xx = OFF

entre 1y 16)
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26. CARACTERISTICAS DEL SOFTWARE

26.1. DESCONEXION DE CARGA / SUMINISTRO DE CARGA

La caracter2stica de desconexiexm -the dead @a camgiast enean

cuando el G.E. se aproxima a su | 2mite de potenci a. E
cuando | a potencia del G.E. caiga por debajo del I 2 mi
de car gampersd 8acstiieva. Cual quier salida digital puede u
carga.

La funci-n de suministro de carga consiste en |l a cone
debajo de un I 2mite y desconmnenxci-a et dla exncgde caotamaol

suministro de carga es la inversa de la de recorte de carga, entonces la misma salida puede utilizarse
con el mi smo prop-sito

Tambi ®n es posible controlar sistemas uilizcandorlasos m8s <co
funciones ADICION DE CARGA y SUSTRACCION DE CARGA para las salidas. Cualquier salida digital
puede ser asignada a estas sefales

Cuando | a carga estlBopdrStreddimag dilgh Limit (l2mite sup
el controlador va a activar lasalidadeLoad Shedding (desconexi-n de carga)

Cuando | a carga est@agpobheaediang MHdew Limit (L2mite infer
contolador va a desactivar la salida de Load Shedding.

Los par 8metremr lud iddrzaadtoesr 2sti ca Load Shedding est §n
El ®ct:ri cos
Load Shedding Low Li nSilapoterciadne It eG.im.f ees oirpf.eri or a est

rel® de | oad shedding ser8 desactivado
Load Shedding High Limit(Li mi t e s ®pediaomplotencia del G. E. es super
el rel® de | oad shedding va a ser activado

HIGH LIMIT

[ —

LOW LIMIT
~— _J
LOAD LEVEL TIME

N
7z

LOAD SHEDDING
OUTPUT o

11! La carga es inferior a Load Shedding Low Limit, entonces la salida queda desactivada.
{2 La carga es superior a Load Shedding High Limit, entonces la salida se activa.

13! La carga es inferior a Load Shedding Low Limit, entonces la salida queda desactivada.
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26.2. ADICION / SUSTRACCION DE CARGA

Las funciones de sali dpa pastaS§rmaddicd e hd jad t me @afolzdhoveer

para un sistema externos de adici-n y quita de carga
Este sistema externo va agregar tanto |ineal mente con
para prevenir que el generador marcdhe por debajo de wu
La misma funci-n puede ser wutilizada para suministrar

siguiendo la capacidad disponible del G.E...

Cuando | a cadregbaa jeos tdS8e Ipolrz mi t e i nél controlaglor vach ectidardaasdlidaS h e d d i

de Agregado de carga. (Load Add output). El sistema externo va a incrementar la carga hasta que

supere el l 2mite inferior y |l a salida de agregado de
Cuando | a car gac ke sa Sdperior dé 12oawiShedding, el controlador va a activar la
salida de Quita de carga (Load Substract output). El sistema externo va a disminuir la carga hasta que
caiga por debajo del nivel alto y. la salida de quita

Hay protecciones de retardo entre los dos pulsos. Estostemporizador es ayudan a preveni

operaciones no deseadas.

Los par8metros wutilizados en | a caracter?2stica Load S

El ®ct:ri cos

Load Shedding Low Li:Ritl @l poteaciafdel eGerieEt obhaga dale r

de agregado de carga se va a activar.

Load Shedding High Ligsitl &l pomi ¢tecisapeeli o6)E. supera e

de quita de carga se va a activar.
Retardo al agregado decarga: Est e es el mentnei2 pubsosrde dgregadb ae carga. Este es

tambi ®n el m2ni mo retardo entre 2 pulsos de quita de
Retardo al agregado-quitadecarga:Est e es el m2nimo retardo entre pul
quita de carga.
HIGH LIMIT
—
LOWLIMIT/\
LOAD LEVEL TIME >
LOAD ADD Load Add Delay.
OUTPUT === -
LOAD SUBSTRACT . Load Substract-Add Dela)k /Load dd Delay\
OUTPUT === < —__
t1 t2 t3 ts4 ts te t7
il a car ga c a e teihferioral¢ Load Steetldingd, i salida de agregado de carga de activa.
12: la carga sube por encima del lim. Inf. Load Shedding, la salida de agregado de carga se desactiva.
I3 Lacarga supera el | 2mite senpeesiacaidadesuith deaalga Shaaivé.di n g
la:lacargacae debaj o del [|LdachShedsingsentpnees la salida dk guita de carga se
desactiva.
Is:lacargacaeporde baj o del | ‘aad Shexding, pdreeet rétando dechgregado/quita de carga
no t e(loadSubstractAdd del ay). EI control ador espera hasta |
temporizador....
le: el temporizador finaliza y |l a carga est8 todav2a det
agregado de carga se va a activar.
7.l a carga supera el | 2mite inferior de Load Shedding
desactivar.
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26.3. ADMINISTRACION DE CINCO PASOS DE CARGA

EI controlador puede administrar | a alimentaasi - n de 5
empezandod el n %rher(gpri ori dad m8s alta) y descargada des e
baja) disponible.

Los temporizadores de protecci-n ayudan a estabilizar
no deseadas.

Cuando | a moadelpjadedslti Boad Add Power Level (Nivel de agregado de carga

mal t idpraneeMul ti Load Add Start Delay (Retardo al comien
entonces se agrega un paso de | a carga. El gn& né snto8 per
dado por Multi Load Add Wait Delay. (r et ardo de espera al. agregado de

Cuandolacargae st 8 p o rde Multic oach&ubstract Power Level (Nivel de quita de carga

mu | t idprante Multi Load Substract Start Delay (Retardo al comienzo de quita de carga

mul tie@nttdgnces se quita un paso de carga. E I m2ni mo pe
dado por Multi Load Subtract Wait Delay. (retardo de esperaalaquitade car ga. m¥%l ti pl e)

Las salidas de agregadoy quitadecarga env2 an pul s@2s.de duraci -n

Los parédmetros wutilizados en |l a caracteristica Load S
Pardmetros :El éctricos

Multi Load Substract Power Level: ( Ni vel de qui ta Guwandolapoterciaactivat i pl e)
supera este | 2ten el controlador va a empezar a quitar carga.

Multi Load Add Power Level: ( Ni v el de agregado de carga m¥%l tiple)
baja de este | 2Zmite el cont.rolador comienza a agregar

Multi Load Substract Start Delay (tLSD): (Retardo al comienzode quitad e c ar g a), Sn&darga p | e
permanece sobreelpar 8§ met L aMu IStuibst ract Power Level (Nivel de
durante el tiempo dado por este temporizador, entonces un paso de carga es quitado.

Multi Load Substract Wait Delay (tLSW): (retardo de esperaalaquitade car ga m¥%l ti pl e) Es¢
m2ni mo per2odo entre dos pulsos de quita de carga

Multi Load Add Start Delay (tLAD): ( Ret ar do al comi enzo de a @irleecgrgado de
permanence por debajodelpar 8§ met L® aMu IAtdid Power Level ( Ni vel de ag
durante el tiempo dado por este temporizador, entonces se agrega un paso de carga.

Multi Load Add Wait Delay ({(LAW): ( r et ardo de espera al agregado de ca
mhi mo per2odo entre dos pulsos de agregado de carga

SUBSTRACT LIMIT \\/r/\\_/\
ADD LIMIT
——/
LOAD LEVEL TIVE o
rd
LOAD ADD_1
OUTPUT === ——————— =
tLap tiaw _ fuap tiso | tisw tisp
LOAD SUBSTRACT_1 = D€ = > le— > =
OUTPUT === MEdhEEA S ESSssssssssssssswaaa——a_———— o
LOAD ADD_2 -
OUTPUT === e — ===
LOAD SUBSTRACT 2 1 0.25 sec
OUTPUT === 4 ___
t1 t2 ts ta ts te t7
li: lacargasevapordebajodeMul ti Load Add Power Level. (Nivel de aq

12: luego de Multi Load Add Start Delay (Retardo al comienzo de agregado de carga m%z| t) la pafgaest §
t odav? a deltbLaad Add Bosver Level (Nivel de agregadodecarg a mYal t i plLead Addlla s al i c
e n vun aulso.
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I3:luegodeMul ti Load Add Start Delay (Retardo al comienzo
Add Wait Delay ((retardo de espera al agregado de cargam¥sl t)i,pllea car ga t oddButiz a est §
Load Add Power Level (Nivel de agsalidagdead oA ddde 2c aerngva2 am%lnt i
pulso.

14: la carga de va arriba de Multi Load Substract Power Level (Niveldequi t a de carga m¥l tipl

15: luego de Multi Load Substract Start Delay (Retardo al comienzo de quitadec ar ga m%l ti pl e), | a
todavza arriba de Multi Load Substr ac)tentéhcewlasalidh evel ( Ni
Load Substract 2 env2a. un pul so

le: lacargasevaarribadeMu | t i Load Substract Power Leviel . (Nivel ¢
17: Multi Load Subtract Wait Delay (retardo de esperaalaquitad e car ga m¥l t i madoelpegoya e st §
de Multi Load Subtract Start Delay (Retardo al comienzo de quitadec ar ga m¥%l t i pl e), |l a car ¢
arriba de Mul ti Load Substract Power Lewdda (Nivel de ¢

Load_Subtract 1 e num Bukso.
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264.OPERACI ON DE ARRANQUE REMOT!

Launidadofrecel a posi bilidad de uRemoie &tart (dreanqogrentotor Cualquied e
entrada digital puede ser asignada como Remote Start Input (entrada de arranque remoto) utilizando
|l os par 8met r okputdrancpan GeJectd mae | e dei é m n c entradasyl e

La s e fAardnquek eemoto puede ser un contacto NA o NC, conmutando tanto al positivo como negativo
debater?2 selkEextcdaones se realizan utilizando el men% de

Es tambi ®n one®cagareil o par § meCTION de thentrada resgectaanabvalor 3 para
prevenir alguna alarma proveniente desde esta entrada.

Cuando se define la entrada de Arranque Remoto, las tensiones de red no son monitoreadas. Cuando

| a s e PadnqudBRemotoest 8§ present edelralse tseunpsoincenegsue est & en f a
i nver sament e cdeArmadgoe Remmotosees faaflente las tensiones de red se suponen que

est8 carrectas

ElI di agr andaLEDndetairedenelpanelf r ont al reflejar8 siemdpre el es
Arranque Remoto.

26.5. DESHABILITACION DE ARRANQUE AUTOMATICO,
SIMULACION DE RED

La unidad ofrece una se€fal de entrada de Des habilita
digital puede asignarse ar @métar ¢ 3 nalapuprurmdon 8aleatando | os
(sel ecci 6n deenfradaskci 6 n d

Es tambi ®n one®ceagareil o par § maCTION de thentrada resgectaanabvalor 3 para
prevenir alguna alarma proveniente desde esta entrada.

La sefPaxls chembi dletarci @amqgue paeddsernmacbniactaoNA o NC, conmutando tanto
al positivo como negativo de bater2a. Estas seleccione

Cuando se define laentradacomoDeshabi |l id@aca®manque yaudsotmatsefal est §
activada, las tensiones de fase delarednos on moni t oreadas Yy se supohen que
I 2mites. Esto va a prevenir que el G.E. arranque incl
marcha cuando | a sefal se aplica, |l os cicl oesantes Esper
que el mot or se detdeDgsh.abCUanddacabanmangYal,addgameat i co
m2 mi c bEDdeelared en el panel frontal va a reflejar la red como presente.

Cuando desaparece | a se€fal Il a unimdgvhamentoeearvol ver al f
nuevamente el estado de la red.

La operaci on de ARRANQUE RE
las operaciones de DESHABILITACION DE ARRANQUE
AUTOMATICO y FORZADO DE ARRANQUE
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26.6. OPERACION DE CARGA DE BATERIAS, SIMULACION
DE RED DEMORADA

La caracter2stica de Simulaci-n de red demorada es ut
respaldo las que pueden suministrarlac ar ga dur ante un cierto per2odo. El
arranque solo cuando |l a tensi-n de bacteria cae por d
funciona, el rectificador comienza a carga nteaBl bater?

mot or continuar8 en marcha por un per2odo programado
de bater2a va a ser detectada por un dgmnde@es externo (¢
habilidacamowmnanqgue aaundachdetconttobdel G.E.

La unidad ofrece unklReselfabi ldiet @it @ mdde d@ualqueemegttada a ut o m
digital puede asignarse a esta f uncliputdunatiom $eledando | os
(sel ecci 6n de funkxi é6n de entradas

Es tambi ®n on®cagareil o par § maeCTION de thentraa resgectaanabvalor 3 para
prevenir alguna alarma proveniente desde esta entrada.

La sdefDPadhabilitaci édn de a mpuederser uneonaaotNA onNC, dorenatando tanto

al positivo como negativo de bater?2a. Estas seleccione
Si el p a rD®layed Sinoulat Mains(si mul aci 6 n de reepdestdenthgr hdayrefal
de | a entrada est 8 act i vimehtandclacargadlas teasioneSdelfed norsan est § al
monitoreadas y se suponen que est8n dentro de |l os | 2n
cuando | a mud¢faeacli -dhe dsei rethater §apresegtdag). E. G. E.
lastensi ones de red est8&8n fuera de | o0os | 2mites. y |l a sefa

Si el G.E. esta®den|lmarselfal FAMUEACEON DE RE® #aza,ser prevenida
durante el ti empo d apdogranm&lashirglRelgy ©n Bimee (Temporidaelor de
habilitacion de. rkeutégdedéeeestaotkedPs ciclos usuales de
de motor van a ser ej ecudealdonso taort.e sC udaSiMUeATEIBAINSen cai |- nd e
(SI MULACI ON DE RmbDh)e,e stos preEeDs del m2 mico de red del p
tensiones de red como presentes.

Cuando desaparece | a se€fal l a unidad va a volver al f
nuevamente el estado de la red.

r

La operaci 6n de ARRANQUE REMOT

operaci 6n de Deshabilitacidén d
Cuando tanto n adé Ogprerrarcg we r emgt
“Simul aci d6n de red demorada” egt

ejecuta | a operaci é6n de ARRANQUVE

K35D03-EN - 130 -



Manual del usuario D-300 Firmware V-5.8

267.Grupos el ectrdgenos Dual es.

La operaci-n intermitente de Grupos Electr-genos Dual
entre 2 grupos electr-genos. EI uso de 2 grupos el ect
seguridad,encasoque falle uno de ellos o a una operaci-n con

mantenimiento.

El periodo de marcha para cada grupo electr-geno se a
Tempori zador de .rSeeltiémpdsausal0lbgel ser 8 actual mente col
mi nutos para prop-sitos de prueba m8s r 8pidos

La funci-n de temporizaci -n de rel ® destellador se pr
Tempori zador de .rEsctadatiempstiarsdulridodeperiodo programado usando
Temporizador de rella& gea&lsitced |dedorel ® va a cambiar de p

La funci-n de rels@adeghnaldhaat euplgdéer salida digital

programa de Output Configuration(c onf i gur aci 6 n de sali das)

La operaci - -n interuniitle nztae tdaunebli ®idec | @.eBE.h a bde rmqhies t | 0 a
aut omat iPma favor revise el cap?2tulo respectivo para |
Prioridad en |l a operacién de G. Eaidual es en

Puede ser requerido que el sistema de G.E. duales siempre arranque el mismo G.E. ante una falla de
red. Esto se logra utilizando la entrada PRIORITY (PRIORIDAD).

Cualquier entrada digital puede ser asignada como Priorityut i | i zando | opograaalfpuhet r o s
Function Select (Seleccién de funciones de entrada

Es tambi ®n necesari o col oAGITION dellaeptrada &spectiva abvaldr8 papar o g r a ma
prevenir alguna alarma proveniente desde esta entrada.

L a s e fPadridad puede ser un contacto NA o NC, conmutando tanto al positivo como negativo de
bater 2 a. Estas selecciones se realizan utilizando el r

Si la entrada Priority es seleccionada, entonces el sistema va a trabajar en el modo prioridad. Sila
sefalrideripdad es aplicada, l a unidad se convierte en
de prioridad no es aplicada, la unidad se convierte en la esclava y el otro G.E. va a arranca.

é )

Por favor contacte DATAKOM por un manual
completo de aplicaci 6n.
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26.8. TENSION Y FRECUENCIA MULTIPLES

Launi dad ofrece 3 sets de valores | 2mites de protecci
permitido conmutar entre estos 3 sets en cualquier momento.

Esta caracter2stica es especial mente ¥t il en G. E. de
conmutaci-n f8cil entre |l as diferentes condiciones de
La conmutaegdéndal o tercer set de valores | imites pued
digital.

Si l a conmutaci -n se hace con una sefaditalestienelqaesernt r ad a

def i ni dasd VoloFrey Sdlecto tilizando el grupo de programa AINPUT FUNCTION SELECT
“(SELECCI ON DE FUNCI ON DE ENTRADA)

Si un tercer set es wutilizado, una de |3adsVoleFreqr adas di
Se | e dtilizando el grupo de programa ANPUT FUNCTIONSEL EC(TSELECCI ON DE FUNCI ON
ENTRADA).

Los parametros de abajo estan disponi bl es-frecaen@a: | a s el
Tensi -n Nominal

Frecuencia Nominal
RPM Nominal
L 2 mi etsebredorriente del G.E.

26.9.0PERACI ON MONOFASI CA

Si l a unidad se wutiliza en una red el ®cttanbca monof §si
Mo n o f sonduztores.

En este caso |l a unidad va a medir | desGEhwnlarBdnetr os el ®c
La verificaci-n de | as tensiones y sobre corrientes v
Los pars8lenastfaseslL2yLlL3,i gual que | as tensiones de | 2nea no
pantalla.

26.10. CONTROL EXTERNO DE LA UNIDAD

La unidad se puede controlar totalmente en forma exte
Cualquier entrada digital puede ser programada con las funciones de abajo:

- Forzado de modo PARADA (STOP)

- Forzado de modo AUTO
- Forzado de modo TEST

-des habilitaci-n de arranque autom8tico
- Forzado a arrancar
-Reposici-n de fallas

- Silenciar Alarma
- Blogueo de panel

Las sefales de selecci-n de modo externo tienese prior
selecciona por wuna sefal externa, es imposible cambia
embargo, s i se quita | a sefal externa de selecci-n de m
seleccionado v2a |l as pulsadores del frente

Estamb i f@osible bloquear por completo el panel desde un comando remoto.
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26.11. EJERCITADOR (PRUEBA AUTOMATICA)

Launidad ofrece7 ej erci tadores autom8ticos independientes. L
hecha en base semanal y mensual.
El d2a y hordae dlea aprrruaenbqaueaut om8ti ca es programabl e as
mi sma. La prueba autom8tica puede hacerse con o sin |
a |l a programaci -n
Los Parédmetros de programaci 6n casdheri dos a | a pru
D2a y hora del arranque de |l a prueba autom8tica
Duraci-n de |l a prueba autom8tica.
Prueba autom8tica en vac2o0 0o con carga
Por favor hacer referencia a |l a secci-n de programaci
par 8metros de arriba
Cuando | l ega el d2a y | a hora de |l a prueba autom8tica,
RUN (MARCHA) o TEST (PRUEBA). E | mot or se va a poner en marcha y s
carga fue seleccionada, | a cagegoa ser 8 transferida al
Si falla |l a red durante | a prueba autom8tica sin carg
electr-geno salvo que | a Operaci-n de Back Up de Emer
permitida colocando el p ar § meeg es altanteote recensepdabtedhabiditart e en 1
dicho par8metro cuando est8 | a prueba autom8tica sin
Al final de | a duraci-n de | a prueba autom8tica |l a un
operaci -n
Sialguno de los botonesdesel ecci - n de modo es presionado durante |
cancelada.
Usando | a prueba autom8tica diaria, | a unidad puede a
horas del d2a. Esta operaci - n purehdrario pidojidbndedeatarimde par a a
energ?2a de | a.red es m8s car a
26.12. AGENDA DE HORARI OS DE OPERA
En I a mayor2a de |l as aplicaciones | o0os grupos electr- g
Gracias a | a caracter2st i c atarseellusopel @.f§. erehoras nedeseadasa | pued
La operaci-n de agenda semanal est8§8 activa solo en el
grupo electr-geno no se ver8 afectada
En el modo AUTO, s |l a operaci-n del gr uaporlacageadatemangle no est §
entonces el led de AUTO va a parpadear (en lugar de permanecer encendido en forma fija).
Cuando la agenda de horario semanal previene la
operaci 6n del G. Eelledde AtddQlvo
a parpadear
Laagendaconsisteen1 44 par 8metros programables, uno por <cada |
hora de la semana puede ser independientemente seleccionada como horario On u OFF.
Estos par8§metros programables permiten operar el G. E.
permitidos.
La unidad tiene un circuito de r el ojrcuithee rglojeetiempsi - n con
real va a continuar | a operaci -n a¥n ante corte de al
precisamente util i z groglama Real JimgpCGlock8Adjestt Ra@a maydres detalles
verifique | a sacicinan de program
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26.13.0PERACI ON DE CALENTAMI ENTO

Especialmente en motores sin precalentado en el block o en caso que lo tengan pero que no funcione
puede ser necesario que el grupo no asuma carga antes de que el motor llegue a una temperatura
adecuada. La unidad ofrece dos formas de calentamiento de motor.

1. Calentamiento controlado por temporizador:

Este modo de operaci-n es seMétodondeocaelbanttaméeékenpar §
(Engine Heating Method) se coloca en 0. En este modo el motor va a marchar durante el tiempo dado

por el Temporizador de calentamiento de motor (Engine Heating Timer)y | uego el grupo as
carga.

2. Calentamiento controlado por temporizador y temperatura:

Este modo de operaci-n es seMét oidonatmiendoda matar el par §
(Engine Heating Method) se coloca en 1. En este modo al principio el motor va a marchar durante el
tiempo dado por el Temporizador de calentamiento de motor (Engine Heating Timer),| uego segui r 8

en marcha hasta que la temperaturadelre f r i gerant e al canza el l 2mite defi
Temperatura de calentamiento de motor (Engine Heating Temperature). Cuando se alcanza la

temperatura deseada, |l a carga ser8 transferida al gru
utilizarsecomo r espal do al calentador de block de motor. Si

calentamiento va a ser salteado

26.14.0PERACI ON DE MARCHA LENTA) D

Puede requerirse que el motor trabaje a velocidad de marcha lenta (idle) por un tiempo programado para
calentamiento del motor. La duraci-n de | a operaci - -n
Temporizador de velocidad de marcha lenta. (Idle speedtimer) La velocidad de ral en:
definida por el control de governor del motor.

Cualesquiera de las salidas digitales pueden ser asignadas como salida de MARCHA LENTA (ldle

speed)usandol os par § Metf i md cl &lriéelafalefinition)enlapr ogr amaci - n.

La operaci-n de velocidad de marcha | ent aodede utili zad
refrigeraci-n antes de | a parada. Las protecciones de
operaci-n de velocidad de marcha | ent a

26.15. CALENTADOR DE AGUA DE MOTOR

Esta unidad puede proveer wuna s al i dedarabistencieedel® par a con
calentador del block. La temperatura de referencia es la temperatura de la refrigerante medida de la

entrada adonde est8§8 conectado. el sensor de medici-n a
La funci-n salida del <cal ent ad ouiersdleladpitabusakdomsi ede ser a
par 8metDefsi lieci 6n de Rel ésen( Ral pyo.Befhimaci i an)

El l 2mite de temperatura del bl oc k Tdnepkratmmadeor se aj ust
calentamiento del motor. (Engine Heating Temperature) EImi s mo par 8metr o se usa pa
operaci-n de calentamiento de motor

El rel® se energiza cuando | a temperatura del bl ock d

por Temperatura de calentamiento del motor (Engine Heating Temperature). y se des energiza
cuando se excede este valor.
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26.16. CONTROL DE BOMBA DE COMBUSTIBLE

La unidad puede proveer una salida de rel ® para mane,]
combustible se utiliza para trasvasar combustible desde el tanque principal (si existe) al tanque diario del

grupo el ectr-geno que normal mente est8 incorporado al
El nivel de combustible es medido a trav®s del sensor
medido cae por debajo del indicadoenelpar § medtirma t e i nferior de bomba de Ci
pump low limit)yse energiza el rel® de |l a salida. Cuando el n
Limite superior de bomba de combueltirbdle® (sFeu ed o gituanp. .hi
de combustible del tanque diario se mantendr 8 siempre
Limite inferiores bomba de combustible y. Limite supe

SielniveldadoporLi mi t e superi or de b oosealc alrez & odndbrutsrtd bde | a d
dada por Fuel Filling Timer (Temporizador de llenado de combustible), entonces la bomba de
combustible se va a detener por seguridad.

La funci-n de rel® de bomba de combusti bl ezanmwued de ser
par 8metr o de Relay®efiniaomg Dd & i ndiec irden é s)

26.17. CONTROL DEL SOLENOIDE DE COMBUSTIBLE PARA
MOTORES A GAS

La unidad provee una funci-n especi al para el control
solenoide de combustible de un motor a gas es diferente del de un motor d i ®.Debk ser abierto
despu®s gque haya engranado el mot or de arranque Yy deb

los intentos de arranque). El retardo entre el comienzo del engrane y la apertura del solenoide se ajusta

con el par 8met r o Rbteas@del®Bglenaideade Gas.{Gas solenoid delay)La f unci - n d
rel ® de solenoide de combustible de un motor a gas pu
par8metros deDpfogiamadai de RmtilorssTd Rkl @y defF ®s de un n
de extensi-n pueden ser. asignados a esta funci - -n

26.18. SENAL DETRRWSEERENCIA

E I controlador es capaz de proveer una funci-n de sal
di sefada par a censose$ panmpoder detenerdos en un piso y abrir las puertas antes de la
transferenci a. La duraci-n adonde esta BreTrankferest 8 act

Delay (Demora en la pre transferencia).

Si el p ar a meransfer Delay no &rcero , estovaa
demorar las transferencias en el mismo tiempo.
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26.19. CARGA DE LA BATERIA DEL MOTOR

ElI controlador ofrece un ciclo autom8tico de carga de
Cuando | a baterza del mot or se debilita, el G.E. va a
programado sincargaysolopar a carga | a /|/potemgi ®&ndel amdtouna tot al

el G.E. no ha marchado por un largo tiempo.

Par dmetros relacionados

Tensi 6n de carga de b @Bateny CrmrgpRun ¥oltdga): Sia recshtae par §metr o
di ferente de cero y | a coeporgébajdeese| & smi ¢ @ dleantoladoesr i a
va a poner en marcha el motor sin carga, para cargar
det er mi nada p oBatteeylChapge R Miener (Temporizador de marcha para carga de

bateri a)

Battery Charge Run Ti mer : (Tempori zadbst eepamag métar par
determina | a duraci-n de | a marchkh paempoamdambadbanm
minutos.
Backup de Emergencia: S i se activa ydaged eae gueantSlameatchaale carga de
bater2as, entonces el G.E. va a tomar | a carga
26.20. SALIDAS DIGITALES CONTROLADAS
EXTERNAMENTE

El controlador ofrece 16 funciones de salidas digitales controlables externamente.

Estas funciones de salida no tienen efectoenlaoperac i - n de | a embargodpaedlenser s i n
direccionadas a cualquier salida digital, permitiendo un control remoto de las funciones o dispositivos
externos.

Los controles remotos de estas salidas se habilitana t r av®s de Modbusfuynciodesdebus TCP
control remoto de Rainbow Scada.

Las sal i dal6bitedeltm&mo registro de Modbus, ubicadoenladi r ecci dn 11559

r
Los estados de las salidas se guardan en una memoria no
vol t inlo son afectadas por. fall als
\,
r
Por favor rever el manual de Modbuspar a mas det al
A\
26.21. MODO COMBATE
El control ador of radademotoxonfthbaten ci - n de entr
Cuando una entrada digital es definida como modo comb
controlador va a apagar todos losledsy | a retro il uminaci-n 10 segundos
sea presionada. €upndsionabot- -r-haeiluminaci- -n .va a ser
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26.22. RESETEO DEL CONTROLADOR

Cuando es necesario, el controlador puede ser reseteado en forma manual manteniendo apretado el
pulsador STOP durante 30 segundos.

El reset manual va a causar que el hardware sea configurado de acuerdo a la nueva disposici -. n

Se recomienda que se proceda a un reset manual o un ciclo de apagado/encendido luego de cada
modi ficaci-n de | a configuraci-n del har dwar e.

26.23. DETERMINACION AUTOMATICA DE TOPOLOGIA DE

CONEXION
El controladorofrec e | a capacidad de determinaci-n autom8tica ¢
configuracii n de | as verifi cemconoomdam@ga. de tensi ones

Los parametros relativos son:

Si este par 8§ me tcuando
el motor marcha, el controlador va a
detector | a topol o
- 0 1 0 autom8ticamente vy
niveles de alarma de acuerdo a esta.

0: No habilitada

Detecci-n au
topol og?a

1: habilitada

Si |l a determinaci-n autom8tica de popglragaagiesn, actuiana
motor marcha, latopologz a de conexi -n es testeada a ver si coinci
tiempo de verificaci-n.de alarmas (fAholdoff ti mero)
Si l as condici ones dmnactostinua durante 3ssegundas,gerna m necre sf d a t op ol «
considera como determinada.
Si la topolog2a no puede ser determinada durante | a d
entonces se va a generar una alarma con aperturad e car gak dewfi T o fToolpood yo'gi a
desconocida)y el motor se detiene luego del tiempo de refr

Durante |l a fase de determinaci 6

RUN se mantiene apretado, nevaat i r

expirar y el controlador va a tratar de determinar la topologi a
mientras se mantenga el pulsador de RUN apretado.

Esta caracter2stica es especial mente ¥til par a eelunaj u
nueva topolog?a.
Las topologias di s ptermindddseen: para ser d

TOPOLOGIA Tensi 6n Lim. de sobrfLim. de sob
High Wye 314V > L1&L2&L3 > 182V Overcurrent limit x1 Overload limit x 1

Low Wye 157V >L1&L2&L3 > 92V Overcurrent limit x2 Overload limit x 1

High Zigzag 276 V>1L1&L2 > 204 V Overcurrent limit x1 Overload limit x 2/3
Low Zigzag 136 V>L1&L2>84V Overcurrent limit x2 Overload limit x 2/3
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26.24. POTENCIA CERO EN REPOSO

En un G.E. manual, es posible reducir el consumo de corriente de la unidad a cero Amperes para evitar

que | a baterz2a se descargue.
Para fiLa operaci-n Potencia cero en reposo0 se necesi
Una salida digital debe configurarse con | a funci -n Z
energizado por esta salida. ElI contacto del rel ® va a
Cualquier salidadigtalpuede asignarse como rel ® de potencia cero.
funciones de rel® para | a configuraci-n.

CONTROLLER

SUPPLY  OUTX

Wake-Up / 'E Zero Power
pushbutton -I Relay
BAT+ I ¢
Elcontrol ador se inicia a trav®s dnmbkdiatarnente la salitledeicemoi ci o . Se
potencia y el rel® asociado va a alimentar al control

Si el motor no se pone en marcha, o si es detenido, un temporizador de 5 minutos va a des energizar el
rel ® de potencia cero y se cort pernfaneteaenastadomde gonsammoi - n . E

cero hasta tanto se pulse el pulsador de inicio.
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27. COMUNICACION MODBUS

Este capitul o &< wrua idhdsac rdiepdias

Modbus del control ador . Para un

por favor -500D-A00k eModbbus Applicafi
La unidad ofrecelapos i bi | i dad deMa@DBWswan itca awi®sn de

- puerto serie RS485, con un rango ajustable de rango de baudwith ajustable entre 2400
y 115200 bauds
-MODBUS-TCP/ | P a PuertoERenetpart/(10/100Mb)
-MODBUS-TCP/ | P ae &PR8 B%42kb), modo <cl i ente a trav®s de

Scada solamente.

Las propiedades MODBUS de la unidad son:
- Modo de transferencia de datos: RTU
- Serial data: selectable baud rate, 8-bit data, no parity, 1-bit stop
-Modbus-TCP/IP: Ethernet 10/100Mb or GPRS Class 10.
- Funciones soportadas:

-Funci -n 3 (Lectura de registros mwwl tiples)
-Funci -n 6 (Escritura de registro simple)
-Funci -n 16 (Escritura de registros mww  tiples)
Cada registro consiste en 2 bytes (16 b i t s ) . Una estructura de datos m8s g
registros.
Las comunicaciones Modbusr e qui eren una direcci-n de esclavo para
di spositivo en |l a red Motebw2d0y Bpsetramidtier el cacdiracsibngsramarczia- n

diferentes dispositivos esclavos en la misma red.

Cada dispositivo en la misma red serie RS-485 deben ser
asignados a diferentes direcciones esclavo. De otra manera las
comunicaciones Modbus no se van a ejecutar.

Dispositivos que utilicen Modbus-TCP/IP con diferentes
direcciones IPopuertopueden wutilizar <cuallq
esclava. Se advierte que estas direcciones esclavo se

coloquen en el valor por defecto =1
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27.1. PARAMETROS REQUERIDOSPARA LA OPE R@IBU®N
RS-485

Direcciones Modbus Esclavo: puede ser configurada entre 1y 240

Habi | i t a48%: debe s& Solocada en 1 (o checkbox habilitada)

Rango de Baud RS-485: seleccionable entre 2400 y 115200 bauds. Todos los dispositivos en la misma
red deben utilizar el mismo rango de Baud.

Las especificaciones completas de Puerto RS-485 se encuentran en el manual de usuario D-500/700

UserManual. Si se selecciona un rango de baud m8&s alto pe
va a reducir |l a distancia de comunicaci- -n. Selecciona
incrementar la distanciadec o muni cperova- na, causar tiempos de respuesta
t 2 pde @600 bauds va a permitir una distancia de 1200m con un cable especial balanceado de 120

Ohms.

27.2. FORMATO DE DATOS

16bit variables: Estas variables son guardadas en un registro simple. Bit_0 denota el LSB y el bit 15

denota el MSB.

32 bit variables: Estas variables son guardadas en dos registros consecutivos. Elordenalto1 6 bi t s est
en el primer registroy el orden bajo16bi t s est 8 en el segundo registro.

Bit arrays: Arrays(vect or es) m8 s 1@bitasordgeasdadqouse en r egi st LSBdel m¥l t i pl
primer registro es bit_0. El MSB del primer registro es bit_15. El LSB del segundo registro es bit_16. El

MSB del segundo registro es bit_ 3 1, y contin¥a de esta maner a.

Abajo se muestra una lista corta de los registros disponibles de Modbus. Para un mapa de registros
completo por favor ver D-500/700 Modbus Application Manual.
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ADDRESS | R/W | DATA | COEFF. | DESCRIPCION

(decimal) SIZE

8193 W 16bit x10 Simulaci-n de pulsadores
BITO.Simularbot - n de Parada
BI'T 1. Simular bot-n de Manua
BI'T 2. Simular bot-n de Auto
BI'T 3. Simular bot.-n de Test
BI'T 4. Simular bot-n de March
BI'T 5. Simular bot-n de GCB
BI'T 7. Simul ar bot-n Men¥s +
BI'T 8. Simulari bot-n de Men
BIT 9. Similar baton de Up
BIT10.Si mul ar bot-n de Down
Bl T14. Bot-n presionado | argam
BI T15. Bot-n presionado muy |

10240 R 32bit x10 Tensi n de red fase L1

10242 R 32bit x10 Tensi n de2red fase L

10244 R 32bit x10 Tensi n de3red fase L

10246 R 32hit x10 Tensi n de gen. fase L1

10248 R 32hit x10 Tensi n de2gen. fase L

10250 R 32hit x10 Tensi n de2gen. fase L

10252 R 32bit x10 Tensi n de -lRed fase L1

10254 R 32bit x10 Tensi -n de -lBed fase L2

10256 R 32bit x10 T e n s deredfase L3-L1

10258 R 32hit x10 Tensi n de -Iken fase L1

10260 R 32hit x10 Tensi n de -IBen fase L2

10262 R 32hit x10 Tensi -n de -gen fase L3

10264 R 32bit x10 Corriente de red fase L1

10266 R 32bit x10 Corriente de red fase L2

10268 R 32bit x10 Corriente de red fase L3

10270 R 32bit x10 Corriente de gen fase L1

10272 R 32bit x10 Corriente de gen fase L2

10274 R 32bit x10 Corriente de gen fase L3

10276 R 32bit x10 Corriente de neutro de red

10278 R 32bit x10 Corriente de neutro de gen

10292 R 32bit x10 Potencia activa total de red.

10294 R 32bit x10 Potencia activa total de gen.

10308 R 32bit x10 Potencia reactiva total de red.

10310 R 32bit x10 Potencia reactiva total de gen.

10324 R 32bit x10 Potencia total aparente de red

10326 R 32bit x10 Potencia total aparente de gen

10334 R 16bit x10 Factor de potencia total de red

10335 R 16bit x10 Factor de potencia total de gen

10338 R 16bit x100 Frecuencia de red

10339 R 16bit x100 Frecuencia de gen

10341 R 16bit x100 Tensi -n de bater?2a

10361 R 16bit x10 Presi-n de aceite en bars (mu

10362 R 16bit x10 Temp. motor en AC (multiplica

10363 R 16bit x10 Nivel de combustible en %

10364 R 16bit x10 Temp. de aceite en. 8AQF (smuratri

10365 R 16bit x10 Temp. cabina en AC (mul tipli

10366 R 16bit x10 Temp. ambiente en AC (multipl

10376 R 16bit x1 rpm Motor
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ADDRESS | R/W DATA | COEFF.  DESCRIPTION
(decimal) SIZE

10504- | R | 256bit Bits de alarma de parada. Las definiciones
10519 al final del documento..
10520- R 256bit - Bits de alarma de ap.decarga.Las def i ni ci one
10535 dadas al final del documento.
10536- R 256bit - Bits de alarma de advertencia
10551 dadas al final del documento.
10604 R 16bit - Estado de operaci-n de | a uni
0= G.E. en reposo
1= Espera para habilitaci-n d

2= Precalentamiento motor

3= Espera de flash de aceite apagado
4=engrane del motor de arr. en reposo
5=motor de arranque engranando

6= motor en ralent?
7= motor precalentando

8= en marcha sin carga

9= sincronizando con la red

10= carga transferida al G.E.

11= activaci - ntadt@mtlegbnot - n de <c
12= Temporizador de cb G.E.

13= G.E. master en carga

14= recorte de pico

15= exportaci-n de energ?a
16= G.E. esclavo en carga
17= sincronizaci-n de vuelta
18= Transferencia de carga a la red
19= activaci - -n datlerddot -n de <c
20= Temporizador de cb G.E
21= Parada con refrigeraci-n
22= Refrigeraci-n
23= Parada de motor en ralent
24= parada inmediata
25= motor deteni ®ndose
10605 R 16bit - Modo de la unidad
0= modo PARADA
1= modo AUTO
2= modo MANUAL
3= modo TEST
10606 R 16bit x1 Temp. de operaci-n del G.E. E
estado de operaci-n del G. E.
este temporizador.
10610 R 16bit - I nformaci -n de |l a versi- -n del
10611 R 16bit - Inf ormaci -n de |l a versi-n del
10616 R 32bit x1 Contador : n ¥am ede marchas del G.E.
10618 R 32bit x1 Contador: n¥wmero de arranques
10620 R 32bit x1 Contador: n¥mero de puestas e
10622 R 32bit x100 Contador: horas de marcha del motor
10624 R 32bit x100 Contador: horas del motor des
10626 R 32bit x100 Contador: d2as transcurridos
10628 R 32bit x10 Contador : Energ2a activa tota
10630 R 32bit x10 Contador: Energ?2a reactivaind) n
10632 R 32bit x10 Contador : Energ2a reacti v-eap)ca
10634 R 32bit x100 Contador: Horas restantes del motor para el service-1
10636 R 32bit x100 Cont ad o rrestantes 8t naotor para el service-1
10638 R 32hit x100 Contador: : Horas restantes del motor para el service-2
10640 R 32bit x100 Contador: D2as restantef2 del
10642 R 32hit x100 Contador: : Horas restantes del motor para el service-3
10644 R 32bit x100 Contador: D2as restante8 del
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28. DECLARACION OF CONFORMIDAD

La unidad cumple con las directivas de EU
2006/ 95/ EC (baja tensi - -n)
-2004/108/EC (compatibilidad electro-ma gn ®t i ¢ a)

Normas de referencia:
EN 61010 (requerimientos de seguridad)
EN 61326 (EMC requirements)

La marca CE indica que el producto cumple con los requerimientos de seguridad europeos, salud
ambiental y protecci-n del cliente

UL / CSA Conformity:
Certificaci-n de prueba en proceso
UL 508, Edition 17
UL 2200, 1st Edition.
UL 840 Edition 3
CSA C22.2 NO. 14 - Edition 10

29. MANTENIMIENTO

i NO ABRA L A NONay paft€&s!para el servici
dentro de la unidad.

Li mpie |l a unidad con un trapo suave Yy h¥medo. N o util

30. DISPOSICION DE LA UNIDAD

Following DIRECTIVE 2002/96/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of 27

January 2003 on waste electrical and electronic equipment (WEEE), esta unidad debe almacenarse y
disponerse en forma separada a otros desechos.

31. ROHS COMPLIANCE

La directiva europea ROHS restringey pr oh2 be el uso de algunos materi al
electr-nicos.

Foll owi ng t hOlHWB/ERGCTHE BUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of
8 June 2011 on the restriction of the use of certain hazardous substances in electrical and electronic
equi pment o, thisAnpex-bducdtdei scati segedyi nfi Momdntsiactudingg and

industrial monitoring and control instrumentsodo and ex
Sinembargo,Dat akom no est8§ wutilizando componeROH®Renswe!| ectr - r
producci-n. Solo | a sol dadursa |cdoandtuirean es i pnl opnhoco.moE le sct a8mb
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32. GUIA DE SOLUCION DE PROBLEMAS

Abajo hay wuna | ista basica
frecuentes. Una investigac
ser requerida en algunos casos

E | G. E. opera mientras |l a red estéd OK y contin
OK:

-Verifique la puesta a tierra del block del motor.

-las tensiones de | a red pueden estar fuera de |
fase.

-Verificar las lecturas de las tensiones de CA en la pantalla.

-Los | 2mites superior e inferior de | as \esfigue ilo®

par § meMarionss Vol tage Low Limit (Li miyMansWdtage HighelLinlitd
(Limite alto de Uams twalsdrées destr®&mddar son 170/ 27
-La tensi-n de hyst excesigiEsl pvuael doer s&sgottsSnmudya r e

Las tensiones vy frecuencia de AC visualizadas en la unidad no son correctas:

-Verifiqgue | a puesta a tierra del bl ock del mo t g
-El margen de error de la unidad es +/- 2 volts.
-Si hay una falla de mediciones sol o cuando el mot or est 8§ en

alternador de carga de bat er 2 amectaoel aternadoredg uarga dnoel
motor y verificar si el error desaparece.

-Si hay una falla deameeddcesn8§spitesenbedoplede ¢
de baterz2as. Apagarlo y verificar nuevamente
KWycosPsonmedi dos errdéneamente a pesar que la | ect
-Los TI no est8n conectadosunaoldses ehtosdast 8onr ce
Determinar | a conexi-n correcta de cada O parapdasea
respectiva, l uego conectar todos l os TI. Por

CURRENT INPUTSO

A Poner en cortocircuito los Tl no utilizados.
i Cuando | a r ed fall a, | a uni dad enerqgiza el S
visualice el mensaje de OIL PRESSURE EXISTS!( Pr esenci a Presi én A. )

Launidad no se alimentacon(-) de bat er 2 adesensorldaacetant r ad a

-Sensor de aceite de alarma no est8 conectado.
-E | cable de conexi - -n al sensor de alarma de ace
-Falla del sensor de alarma de aceite

-El sensor de alarma de aceite cierra demasiado tarde. Si el sensor se cierra, la unidad va a arrancar.
Opcional mente el sensor de presi-n de aceite pu
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i EI mot or no arranca |l ueqgo del pri mer i ntento
nuevamente vy aparece el mensaje OIL PRESSURE EXISTS! ( Pr esenci a )Presi 6n

-E sensor de alarma de presi-n de aceite cierr
presi-n de aceite no arranca. Cuando el Gpconantente
el sensor de alarma puede ser reemplazado.

Cuando lared de CA falla, el motor comienza a arrancar, pero la unidad da una alarma de START
FAIL (FALLA DE ARRANQUE) v luego el motor se detiene:

-Las tensiones de fase del generador aotenssBnn
terminales GEN L1-L2-L3 y Generador Ne ut r al en | a parte trasera d
en marcha. Puede estar cortado un fusible de pr
mal a conexi - n. Si todo est§ OK, ctdlessuewmmente,tc@nerizando
por el de alimentaci-n de CC. Luego pruebe |l a wu
La unidad se retarda en cortar el engrane:

-La tensi-n de generador | evantramaheetepguedengeninferior a Tsa

volts. La unidad corta el engrane con la frecuencia del generador y necesita al menos 15 volt para medir
la frecuencia.

-La unidad as tambi ®n capaz de cortar el engr and
de presi-n de aceite.dePORANKWWAN NGBétadeerigramep p2t ul o

La unidad est:d inoperativa

Medirlatensi - n de CC ent rBAT+tly@AT-dndampante nat asera de | @k,
desconecte los fusibles y luego con®ctelas$: - -nud
Luego pruebe la unidad nuevamente.

No se puede entrar en el modo programaci 6n

Laentradade programlockdes habi lita | a entrada al modo der o
program lock delnegatvod e b at er 2a antes Nodeol ai chadi echaicen
nuevamente para prevenir modificaciones del programa no autorizadas.

Al gunos paréadmetros de programaci 6n son salteado

Estos p a r § mestonresesvados al fabricante y no se pueden modificar.

El led de AUTO parpadeay el G.E. no marcha cuando cae lared:

La uni dad est BARADA de la Adermda de hatagio semanal. Por favor verificar la fecha y
hora configurada en la unidad. Por favorverif i car | os par 8met r malde hbrariol a

El G. E. arranca pero no toma la carga:

Verificar si el | encendidoami Iflooc mhe fGrEe.e Afj&8star |
frecuencia si es necesario. Verificarque lasalidad i gi t al 8 est § “Gemfsieg uICa d
Verificarelp ar 8§ maet rpor o gGamsaeti Cont a ¢tenporizaldor mecoritactor de G. E:).
Veri ficar que |l a entrada de inhibici-n de Carga
entrada.Si al guna de | as entradas es conf ihipidorde €arga deo
G.E)entonces verificar que |l a sefal.no est8 present
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