Manual do Usuario D-700 Rev_03

Firmware V-5.8

@) DATAKOM

DATAKOM

DESCRIGAO

O D-700 é a ultima geragdo em sincronizagao de
controle de grupo de geradores combinando
multifuncionalidade e vasta capacidade de
comunicagao em conjunto com um design confiavel
e de baixo custo.

A unidade oferece a capacidade de auto calibragédo
de grupo de geradores, a primeira na industria.

A multifuncionalidade da unidade permite que seja
um grupo de geradores ou sincronizador de rede,
mesmo paralelo ao controlador de rede com
transferéncia suave em ambas as diregoes.

A unidade esta disponivel com monitor colorido de
4,3"TFT ou monitor Preto e Branco de 128x64 px.

A unidade cumpre com, e na maioria dos casos
excede as mais exigentes normas de seguranca,
EMC, de vibragdo e ambientais para a categoria
industrial.

Os recursos de software sao completos com process
de atualizacao de firmware através de USB.

O software de PC com base em Windows permite o
monitoramento e programagao através de USB, RS-
485, Ethernet e GPRS. O servigo de monitoramento
via web Rainbow Scada permite 0 monitoramento e
controla de um numeno ilimitado de grupos de
geradores através de qualquer buscador web.

FUNCIONALIDADES

Sincronizador de multiplos geradores
Sincronizador de redes de multiplos geradores
Grupo de gerador unico paralelo com rede
Unidade AMF com transferéncia ininterrupta
Unidade ATS com transferéncia ininterrupta
Controle de inicio remoto

Controle de inicio manual

Controlador do motor

Monitor remoto & unidade de controle

Monitor em forma de ondade V & |
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SINCRONIZADOR
AVANCADO DE
CONTROLADOR

DE GRUPO DE
GERADORES

D-700

COMUNICAGOES

Porta ethernet (10/100Mb)

GSM-GPRS

Modem de GPRS interno (opcional)
Servidor de web integrado
Monitoramento de web

Programacgao de web

Monitoramento Central através da internet
Envio de mensagens SMS

Envio de e-mail

Software de PC gratis: Rainbow Plus
Monitoramento Central gratis (2 anos)
RTU Modbus através de RS-485

TCP/IP Modbus

SNMP

Host USB

Dispositivo USB

Porta RS-485, taxa de transmissao ajustavel
RS-232

Entrada de cartao micro SD
J1939-CANBUS para motores eletronicos
CANBUS-2 para comunicacgao intra-
moédulos

TOPOLOGIAS

Trifasico 4 cabos, estrela

Trifasico 4 cabos, delta

Trifasico 3 cabos, delta 3 CTs
Trifasico 3 cabos, delta 2 CTs (L1-L2)
Trifasico 3 cabos, delta 2 CTs (L1-L3)
Trifasico 3 cabos, L1-L2

Trifasico 3 cabos, L1-L3

Uma fase 2 cabos
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DECLARAGAO SOBRE DIREITOS AUTORAIS

E proibido qualquer uso ndo autorizado ou cépia do contetido ou de qualquer parte deste documento.
Isto se aplica particularmente a marcas registradas, denominag¢des de modelos, nUmeros de pecgas e
desenhos.

SOBRE ESTE DOCUMENTO

Este documento descreve os requisitos minimos e as etapas necessarias para a instalagdo bem-
sucedida das unidades da familia D-700.

Siga cuidadosamente as instru¢des dadas no documento. Estas sdo frequentemente boas praticas para
instalacdo de unidades de controle de grupos de geradores que reduzem problemas futuros.

Para questionamentos técnicos, contate a Datakom no e-mail abaixo:
datakom@datakom.com.tr

PERGUNTAS

Caso necessite de informacdes adicionais sobre o manual, contate diretamente o fabricante no e-mail
abaixo:
datakom@datakom.com.tr

Fornecga as seguintes informacdes para receber respostas sobre qualquer questio:

- Nome do modelo do dispositivo (veja o painel traseiro da unidade),
- Numero de série completo (veja o painel traseiro da unidade),

- Versao do firmware (leia na tela do monitor),

- Medidas de tensdo do circuito e tensao de alimentacéo,

- Descrigao precisa da questao.

DOCUMENTOS RELACIONADOS

NOME DO ARQUIVO DESCRIGAO
Instalagéo do 500-Rainbow Guia de Instalagdo Rainbow Plus D-500 D-700
Uso do 500-Rainbow Guia de Uso do Rainbow Plus D-500 D-700
Configuragao de conta 500- Configuragao de conta de DNS Diné&mico para D-500 D-700
DYNdns
Configuracéo de Ethernet -500 Guia de Configuracéo de Ethernet para D-500 D-700
Configuragéo de 500-GSM Guia de Configuragdo GSM para D-500 D-700
Atualizagao de Firmware-500 Guia de Atualizagéo de Firmware para D-500 D-700
500-MODBUS Manual de Aplicagdo Modbus para D-500 D-700
500-snmp_E_34076_D500 Arquivo MIB para Aplicagdo SNMP de D-500 D-700
Instalagcdo de 500-Rainbow Scada | Guia de Instalagdo Rainbow Scada
Uso do 500-Rainbow Scada Guia de Uso do Rainbow Scada
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HISTORICO DE REVISAO

REVISAO DATA AUTOR DESCRIGCAO
01 01.01.2014 MH Primeira verséo, firmware versao 4.6
02 19.06.2015 MH Revisado para firmware versao 5.4
03 06.05.2016 MH Revisado para firmware versao 5.7

TERMINOLOGIA

> P>

CUIDADO: Risco potencial de ferimentos ou morte.

AVISO: Risco potencial de funcionamento defeituoso ou danos materiais.

ATENCAO: Dicas Uteis para o entendimento da operagéo do dispositivo.
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CcODIGOS DE PEDIDOS

As unidades da familia D-700 estao disponiveis em varias opg¢des e recurso periféricos. Use as
informacgdes abaixo para solicitar a versao correta:

D700 |-TFT|-M[-C |-G [-T [-00

{

Variante

00: unidade padrao
01...99: produtos
especificos para

o cliente

Com
Revestimento
Isolante

Com Host USB,

RS-232, Gaxeta de

Cartao micro Placa
SD Recartilhada

Caodigo de
Familia

Com Modem
GSM-GPRS

TFT: monitor
colorido

nenhum: monitor
preto e branco

PECAS DE REPOSIGAO

Suporte do tipo parafuso Suporte tipo Auto-retengéo
Cddigo de Estoque=J10P01 (por unidade) Cddigo de Estoque=J16P01 (por unidade)

Gaxeta de Placa Recartilhada,Cédigo de Estoque= K20P01
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>

NOTIFICACAO DE SEGURANCA
A falha em seguir as instrugdes abaixo
resultara em morte por ferimentos graves

@

Os equipamentos elétricos devem ser instalados apenas para um
especialista qualificado. Nenhuma responsabilidade é garantida
pelo fabricante ou pelas suas subsidiarias por quaisquer
consequéncias resultantes do nao cumprimento destas
instrucoes.

Verifique a unidade em busca de rachaduras e danos devido ao
transporte. Nao instale equipamentos danificados.

Nao abra a unidade. Nao ha pecgas utilizaveis dentro.

Os fusiveis devem ser conectados a alimentagao de energia e as
entradas de tensao de fase nas proximidades da unidade.

Os fusiveis devem ser de agao rapida (FF) com a taxa maxima de
BA.

Desconecte toda energia antes de trabalhar com os
equipamentos.

Quando a unidade estiver conectada a rede, nao toque nos
terminais.

Terminais de curto-circuito de transformadores de corrente nao
usados.

Qualquer parametro elétrico aplicado ao dispositivo deve ser na
taxa especificada no manual do usuario. Embora a unidade seja
projetada com uma margem de seguranga ampla, os parametros
excedentes poderao reduzir a vida util, alterar a precisao
operacional e até mesmo danificar a unidade.

Nao tente lavar o dispositivo com solventes ou similares. Limpe
apenas com um pano umido.

Verifique as conexoes correta do terminal antes de ligar a
energia.

Apenas para a montagem do painel frontal.

> @ & @®OO® @&

Os transformadores de correntes devem ser usados para a
medigao de corrente.

Nao é permitida a conexao direta.
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5. FUNCIONALIDADES
5.1. SELEGAO DE LOCALIZAGAO CT
5.2. FUNCIONALIDADE DE SINCRONIZAGAO
5.3. FUNCIONALIDADE DE SINCRONIZAGAO DE REDE
5.4. PARALELO UNICO DE GRUPO DE GERADORES COM REDE
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9. CONTROLES DE DESCRICAO

9.1. FUNCIONALIDADE DE PAINEL FRONTAL
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9.5. PARAMETROS MEDIDOS
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13.3. MODO AUTOMATICO

13.4. MODO FUNCIONAMENTO, CONTROLE MANUAL
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15.5. SAIDA DO MODO DE PROGRAMAGAO

16. LISTA DE PARAMETRO DE PROGRAMA
16.1. GRUPO DE CONFIGURACAO DE CONTROLADOR
16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELETRICOS
16.3. GRUPO DE PARAMETROS DO MOTOR
16.4. AJUSTE DE DATA E HORA
16.5. CRONOGRAMA SEMANAL DE OPERAGAO
16.6. EXERCITADOR DE CRONOGRAMA
16.7. CONFIGURAGAO DO TRANSMISSOR
16.8. CONFIGURAGAO DE ENTRADA DIGITAL
16.9. CONFIGURAGAO DE SAIDA
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16.13. PARAMETROS DE MODEM GSM
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16.16. PARAMETROS DE SINCRONIZACAO

17. CORTE DO ARRANQUE
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22. SUPORTE DE MOTOR CANBUS J1939
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23. SUPORTE DE GPS

24. CONFIGURAGAO DE ETHERNET

25. CONFIGURAGAO GSM

26. RECURSO DE DNS DINAMICO

27. ACESSO AO SERVIDOR WEB INTEGRADO

28. MONITORAMENTO WEB E CONTROLE DE GRUPOS DE
GERADORES

29. CENTRAL DE MONITORAMENTO DE GRUPOS DE GERADORES
30. ENVIO DE EMAIL
31. COMANDOS DE SMS

32. MODOS DE TRANSFERENCIA DE CARGA
32.1. TRANSFERENCIA COM INTERRUPGAO
32.2. TRANSFERENCIA ININTERRUPTA
32.3. TRANSFERENCIA SUAVE
33. COMPARTILHAMENTO DE CARGA
33.1. COMPARTILHAMENTO DE CARGA DIGITAL (DATALINK)
33.2. COMPARTILHAMENTO DE CARGA ANALOGICO
33.3. MODO DROOP

34. PARALELAMENTO COM OPERACAO DE REDES

34.1. PEAK LOPPING

34.2. EXPORTAGAO DE ENERGIA PARA REDES

34.3. EXPORTAGAO DE ENERGIA DISTRIBUIDA PARA REDES

34.4. PEAK LOPPING COM PRIOBIDADE DE GRUPONDE GERADORES
35. PARALELAMENTO DE FUNCOES DE PROTECAO COM REDES

35.1. FUNCAO ROCOF (taxa de alteragido de frequéncia)

35.2. FUNGCAO DE MUDANGA DE VETOR

35.3. FUNGAO DE FREQUENCIA ACIMA/ABAIXO

35.4. FUNGAO DE TENSAO ACIMA/ABAIXO

35.5. FUNCAO DE ENERGIA REVERSA DE REDES

35.6. FUNGAO SEM FREQUENCIA

36. GRAVAGAO DE DADOS
36.1. MiDIA DE GRAVAGAO DE DADOS
36.2. ESTRUTURA DO DIRETORIO
36.3. COMPREENDENDO O FORMATO CSV
36.4. LISTA DE DADOS GRAVADOS, PERIODO DE GRAVAGAO

37. RECURSOS DE SOFTWARE

37.1. CORTE DE CARGA / CARGA SIMULADA
37.2. ADICAO / SUBTRACAO DE CARGA
37.3. GERENCIAMENTO DE CARGA EM CINCO ETAPAS

37.4. OPERAGAO DE INiCIO REMOTO
37.5. DESATIVAGAO DE INiCIO AUTOMATICO, REDES SIMULADAS

37.6. OPERAGAO DE CARREGAMENTO DE BATERIA, SIMULAGAO DE
REDES ATRASADAS
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37.8. MULTIPLA TENSAO E FREQUENCIA

37.9. OPERAGAO DE FASE UNICA
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37.21. MODO DE COMBATE
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37.24. ENERGIA ZERO EM REPOUSO
COMUNICAGOES MODBUS
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GUIA DE DIAGNOSTICO E RESOLUGAO DE PROBLEMAS
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1. INSTRUGOES DE INSTALAGAO

Antes da instalacio:
= Leia o manual cuidadosamente, determine o diagrama de conexao correto.

= Remova todos os conectores e suportes de montagem da unidade, entdo passe a unidade pela
abertura de montagem.

= Coloque os suportes de montagem e aperte-os. Nao aperte demais, isso pode quebrar o
involucro.

= Faga conexdes elétricas com plugues removidos de soquetes, entdo coloque os plugues em
seus soquetes.

= Certifiqgue-se de que o resfriamento adequado seja fornecido.

= Certifiqgue-se de que a temperatura do ambiente ndo excedera a temperatura maxima de
operagao em qualquer caso.

As condicoes abaixo podem danificar o dispositivo:

= Conexdes incorretas.

= Tensao de alimentagéao incorreta.

= A tenséo dos terminais de medida além da taxa especificada.

= Tensao aplicada para entradas digitais sobre taxa especificada.

= Corrente em terminais de medida além da taxa especificada.

= Sobrecarga ou curto-circuito em saida de relés

= A conex&o ou remogéao de terminais da dados onde a unidade é energizada.
= Alta-tensdo aplicada a portas de comunicagéo.

= Diferengas de potencial terra em portas de comunicagdo nao isolada.

= Vibragdo excessiva, instalagdo direta em partes vibrantes.

Os transformadores de correntes devem ser
usados para a medicao de corrente.

Nao é permitida a conexao direta.
. J

As condicoes abaixo podem causar operacdes anormais:

= Tensao de alimentag¢do de energia abaixo do nivel minimo aceitavel.
= Frequéncia de alimentagéo de energia fora dos limites especificados.
= Ordem de fases de entradas de tensao incorreta.

= Transformadores atuais incompativeis com as fases.

= Polaridade do transformador atual incorreta.

= Sem aterramento.

K20D02-EN -11-
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A unidade é projetada para montagem do painel. O usuario ndo deve acessar pegas da unidade que nio
sejam o painel frontal.

Monte a unidade sobre uma superficie plana e vertical. Antes de montar, remova todos os conectores e
suportes de montagem da unidade, entdo passe a unidade pela abertura de montagem.

Posicione e aperte os suportes de montagem.

156mm

< 216mm . >
Interruptor do painel

Parede pd

[
N

L

min 60mm 40mm

Profundidade do Painel Exigida
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Sao fornecidos dois tipos de suportes:

Suporte do tipo parafuso Suporte do tipo autorretengéo

Instalac&o do suporte do tipo parafuso Instalagao do suporte do tipo autorretengao

Nao aperte demais, isso pode quebrar a unidade.
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2.2. ISOLAMENTO, GAXETA

Painel

o

Gaxeta

A gaxeta de borracha oferece um modo a prova d'agua de montagem do mdédulo para painel do grupo de
geradores. Juntamente com a gaxeta, IEC 60529-1P65 a protegéo pode ser alcangada através do painel
frontal. Uma breve definigdo dos niveis de protegéo de IP abaixo.

1° Digito

0 Nao protegido

1 Protegido contra objetos estrangeiros sélidos de 50mm de didmetro e maiores

2 Protegidos contra objetos estrangeiros sélidos de 12,5 mm de didmetro e maiores
3 Protegidos contra objetos estrangeiros sélidos de 2,5 mm de didametro e maiores
4 Protegidos contra objetos estrangeiros sélidos de 1,0 mm de didmetro e maiores

5 Protegidos da guantidade de p6 que pode interferir na operagéo normal
6 Forro de poeira

2° Digito

0 N&o protegido

1 Protegido contra pingos d'agua caindo verticalmente

2 Protegidos contra pingos d'agua caindo verticalmente quando o invélucro é inclinado até 15°
3 Protegidos contra agua pulverizada em angulo de 60° em qualquer lado vertical

4 Protedidos contra agua espirrada no componente de gualguer direcdo

5 Protegido contra agua projetada em jatos de qualquer direcao

6 Protegidos contra agua projetada em jatos fortes de qualquer direcao

7 Protegidos contra imersao temporaria em agua

8 Protegidos contra imersao continua em agua, ou conforme especificado pelo usuario
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2.3. INSTALAGAO ELETRICA

Nao instale a unidade préximo a dispositivos de emissao
eletromagnética alta como contatores, barramento de alta
corrente, modo de comutagao de alimentagoes de energia e
similares.

Embora a unidade seja protegida contra disturbios eletromagnéticos, disturbios
excessivos podem afetar a operacéao, precisdo de medicéo e qualidade de
comunicagao de dados.

» SEMPRE remova os plugues conectores ao inserir cabos com uma chave
de fenda.

= Os fusiveis devem ser conectados a alimentagao de energia e as entradas
de tensao de fase nas proximidades da unidade.

» Os fusiveis devem ser de agao rapida (FF) com a taxa maxima de 6A.
= Use cabos com ataxa de temperatura apropriada.

» Use sec¢do de cabo adequada, no minimo 0,75mm? (AWG18).

= Siga as regras nacionais para instalagao elétrica.

» Os transformadores de corrente devem ter saida de 5A.

= Para entradas de transformador de corrente, use no minimo cabos de
se¢do 1,5mm? (AWG15).

O comprimento do cabo do transformador de corrente nao pode exceder
1,5 metros. Se for usado um cabo maior, aumente a se¢ao do cabo
proporcionalmente.

Os transformadores de correntes devem ser usados para a
medicao de corrente.

Nao é permitida a conexao direta.

O corpo do motor deve ser aterrado. De outra forma, medigoes
de tensao e frequéncia defeituosas podem ocorrer.

cronograma semanais, ajuste o tempo real do relégio para a

f Para a operagao correta do exercitador e programas de
unidade através do menu de programacgao.

\.
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3. DESCRIGAO DO TERMINAL

3.1. ENTRADA DE TENSAO DE BATERIA

Tenséo de alimentagao: de 9a36VCC

Suporte para queda de Sobrevive OVCC durante 100 m. A tensado antes da protegcéo deve
acionamento: ser no minimo 9 VCC

Protecédo de sobretenséo: Suporta 150VCC continuamente.

Voltagem reversa: -36VCC continua

Corrente maxima de 600mA @ 12VCC (Todas as opgdes incluidas, saidas digitais abertas.)
operagao: 300mA @ 24VCC. (Todas as opg¢des incluidas, saidas digitais abertas.)
Corrente tipica de 300mA @ 12VCC (Todas as opgdes passivas, saidas digitais abertas.)
operagéao: 150mA @ 24VCC. (Todas as opgdes passivas, saidas digitais abertas.)
Taxa de medigao: 0a36VCC

Resolugao de monitor: 0.1vCcC

Precisao: 0,5% + 1 digito @ 24VCC

K20D02-EN -17 -
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3.2. ENTRADAS DE TENSAO CA

Método de medigao:

RMS Verdadeiro

Taxa de amostragem:

8000 Hz

Analise de harmonicos:

até 31° harmonico

Taxa de tensao de entrada:

0 a 300 VCA

Tensdo minima para
deteccgao de frequéncia:

15 VCA (Ph-N)

Topologias suportadas:

Trifasico 4 cabos, estrela
Trifasico 4 cabos, delta
Trifasico 3 cabos, delta
Trifasico 3 cabos, delta L1-L2
Trifasico 3 cabos, delta L2-L3
Bifasico 3 cabos, L1-L2
Bifasico 3 cabos, L1-L3
Monofasico 2 cabos

Taxa de medigao:

0 para 330VCA Ph-N (0 para 570VCA Ph-Ph)

Modo comum inclinado:

Max 100V entre neutro e BAT-

Impedancia de entrada:

4,5M-ohms

Resolugao de monitor:

1vDC

Precisao:

0,5% + 1 digito @ 230VCA Ph-N (+2VCA Ph-N)
0,5% + 1 digito @ 400VCA Ph-Ph (+3VCA Ph-Ph)

Taxa de frequéncia:

CC para 500Hz

Resolugao do monitor de
frequéncia:

0,1 Hz

Precisao de frequéncia:

0,2% + 1 digito (¢0.1 Hz @ 50Hz)

K20D02-EN
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3.3. ENTRADAS DE CORRENTE CA

Trifasico 3 cabos, delta
Trifasico 3 cabos, delta L1-L2
Trifasico 3 cabos, delta L2-L3
Bifasico 3 cabos, L1-L2
Bifasico 3 cabos, L1-L3
Monofasico 2 cabos

Método de medigao: RMS Verdadeiro

Taxa de amostragem: 8000 Hz

Analise de harmoénicos: até 31° harménico

Topologias suportadas: Trifasico, 4 cabos, estrela, trifasico, 4 cabos, delta,

Taxa secundaria CT: 5A

Taxa de medigao: de 5/5 a 5000/5A minimo

Impedancia de entrada: 15 miliohm

Carga: 0,375W

Corrente continua maxima: | 6A

Taxa de medigao: 0,1 para 7,5A

Modo comum inclinado: Max 5VCA entre BAT- e qualquer terminal CT
Resolugao de monitor: 1A

Precisao: 0,5% + 1 digito @ 5A (+ 4,5A @ 5/500A capacidade total)

SELECAO DA TAXA DE CT E SECAO DE CABO:

A carga no CT deve ser mantida no minimo

1mm2  1.5mm?2

2.5mm?

/

//

/

/

para minimizar o efeito da mudanca de fase do %0
transformador de corrente. Alteragéo de fase 45
em um CT causard leitura de energia errbnea e
de fator de energia, embora as leituras de amp 40
serdo corretas.

35

Datakom informa a taxa de CT a ser

selecionada seguindo esta tabela para a 30
melhor precisdo de medicao.
25

20

15

o

FAIXA DE CT (VA)

/%4

N4

5

10

15 20 25 30 35 40 45 50
Comprimento do cabo para

(m)
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SELECAO DA CLASSE DE PRECISAO DE CT:

A classe de precisdo de CT deve ser selecionada de acordo com a precisdo de medicao solicitada. A
classe de preciséo do controlador Datakom € 0,5%. Assim, 0,5% classe CTs s&o aconselhados para o
melhor resultado.

» Os transformadores de correntes devem ser usados
para a medicao de corrente. Nao é permitida a conexao
direta.

» Nao sao permitidos terminais comuns e aterramento.

\. J

CONEXAO DE CTs:

Certifique-se de conectar cata CT para a entrada de fase relacionada com a correta polaridade. Misturar
CTs entre fases causaréo energia defeituosa e leituras de pf.

Muitas combinagbes de conexdes de CTS incorretas sdo possiveis, entdo verifique tanto a ordem
quando a polaridade dos CTs. Medi¢ao de energia reativa é afetada por conexao de CTs incorreta em
forma similar a medig&o de energia ativa.

CONEXOES CORRETAS DE CT

o) oL

REDE ou < o>
ALTERNADOR L2 °© KOL 0 L2 CARGA
s1 s2
L3o L )——o L3
s s2
' + ' + ' +
Asf S NG
CONTROLADOR

Vamos supor que o grupo de geradores é carregado com 100 kW em cada fase. O Fator de Energia (PF)
de carga é 1.
Os valores medidos sdo como segue:

kW kVAr kVA pf
Fase L1 100,0 0,0 100 1,00
Fase L2 100,0 0,0 100 1,00
Fase L3 100,0 0,0 100 1,00
Total 300,0 0,0 300 1,00

K20D02-EN - 20 -



Manual do Usuario D-700 Rev_03

Firmware V-5.8

EFEITO DE POLARIDADE REVERSA

L10o KOL o L1
REDE ou 5119 s2
ALTERNADOR L2 © KOL o L2 CARGA
s1 s2
L3 o AL )——oL3
>< s1 s2
CONTROLADOR

O gerador ¢é ainda carregado com 100kW de cada fase. O Fator de Energia (PF) de carga é 1.
O PF na fase L2 mostrara -1,00 devido a polaridade CT reversa. O resultado é a total energia do gerador

exibida pelo controlador € 100kW.
Os valores medidos sdo como segue:

kW kVAr kVA pf
Fase L1 100,0 0,0 100 1,00
Fase L2 -100,0 0,0 100 -1,00
Fase L3 100,0 0,0 100 1,00
Total 100,0 0,0 300 0,33
EFEITO DE COMUTACAO DE FASE
REDE ou st [s2
ALTERNADOR 2 ° KQL ° L2CARGA
s1 s2
L3 o 7 T o L3
s1 s2

-
I

11+

'
N
—

12+

o
_

13+

CONTROLADOR

O gerador ¢é ainda carregado com 100kW de cada fase. O Fator de Energia (PF) de carga é 1.
O PF nas fases L2 e L3 mostrardo -0,50 devido a alteragdo de fase entre tensdes e correntes que é
causada por comutagao de CT. O resultado € a total energia do gerador exibida pelo controlador € 0 kW.

Os valores medidos sdo como segue:

kW kVAr kVA pf
Fase L1 100,0 0,0 100 1,00
Fase L2 -50,0 86,6 100 -0,50
Fase L3 -50,0 -86,6 100 -0,50
Total 0,0 0,0 300 0,0
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3.4. ENTRADAS DIGITAIS

Numero de entradas:

12 entradas, totalmente configuravel

Selec¢ao fungao:

da lista

Tipo de contato:

Normalmente aberta ou normalmente fechada (programavel)

Permuta: Bateria negativa ou bateria positiva (programavel)

Estrutura: Resistor de 47 k-ohms para bateria positiva,110k-ohms para bateria
negativa.

Medigao: Medicao de tensdo analdgica.

Tensao de circuito aberto:

70% de tensao de bateria

Limite de baixo nivel:

35% de tensdo de bateria

Limite de alto nivel:

85% de tensao de bateria

Tensao de entrada
maxima:

+100VCC relativo a bateria negativa

Tensao de entrada minima:

-70VCC relativo a bateria negativa

Filtragem de ruido:

Sim, tanto filtragem analégica quanto digital

3.5. ENTRADAS DE TRANSMISSOR ANALOGICO E
ATERRAMENDO DO TRANSMISSOR

Numero de entradas:

7 entradas, totalmente configuravel, entrada de aterramento de
transmissor adicional

Selegao fungao:

da lista

Estrutura: Resistor de 667 ohms polarizando para 3,3 VCC
Medigao: Medicao de resistor analdgica.

Tensao de circuito aberto: | +3.3VCC

Corrente de curto circuito: | 5mA

Taxa de medigao: 0 para 5000 ohms.

Limite de circuito aberto: 5000 ohms.

Resolugao:

1 ohms @ 300 ohms para menor

Precisao:

2 %+1 ohm (£7 ohms @300 ohms)

Taxa de tensdo de modo
comum:

+3.3VCC

Filtragem de ruido:

Sim, tanto filtragem analdgica quanto digital

K20D02-EN
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3.6. TERMINAL DE ENTRADA DE CARGA

O terminal de Carga é tanto uma entrada quanto uma saida.
Quando o motor esta pronto para funcionar, este terminal oferece a excitagdo de corrente para o

alternador de carga.

O circuito de excitagédo é equivalente para uma lampada 2W.
As tensdes limites para alarmes de avisos e interrupgbes sdo ajustaveis através de parémetro de

programa.

Estrutura:

e tensdo de saida de bateria através de 20 ohm PTC

e entrada de medicao de tensao

Corrente de saida:

160mA @ 12VCC
80mA @ 24VCC.

Resolugao de medigao de
tenséo:

0.1vCcC

Precisao de medigao de
tensao:

2% + 0.1V (0.9V @30VCC)

parada imediata Falha de
Carga:

Limite de Aviso de Falha ajustavel
de Carga:
Limite de Alarme com ajustavel

Tensao de circuito aberto:

bateria positiva

Protecao de sobretensao:

>500VCC continua relativo a bateria negativa

Protecao de tensao
reversa:

-30VCC relativo a bateria negativa

3.7. ENTRADA DE PICKUP MAGNETICO

Estrutura:

Entrada de medicao de frequéncia diferencial

Impedancia de entrada:

50 k-ohms

Tensao de entrada:

0,5VCA-RMS para 30VCA-RMS

Tensdao maxima de modo
comum:

+5VCC

Taxa de frequéncia:

10Hz para 10 kHz

Resolucao:

1rpm

Precisao:

0,2% + 1 rpm (x3rpm @1500 rpm)

Taxa de dente de volante:

1 para 500

7

Nao compartilhe MPU com outros dispositivos.

K20D02-EN
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3.8. SAIDAS DIGITAIS

A unidade oferece 8 saidas digitais com fungdes programaveis, selecionaveis da lista.

Estrutura: Saida de semicondutor protegida de puxamento negativo Um
terminal é conectado a bateria negativa.

Corrente continua maxima: | 1.0 ACC

Tensao permutavel 33 ACC
maxima:

Protecao de sobretenséo: 40 ACC

Protegao de curto circuito: | >1,7 ACC

Protecao de tenséo 500 ACC
reversa:

3.9. EXTENSAO DE ENTRADA/SAIDA

Entradas e saidas digitais podem ser estendidas através de extensdes adicionais de entradas de cartoes
do modulo. O médulo tem 2 entradas de cartdes, fornecendo recursos de até 32 entradas digitais
adicionais ou até 32 saidas digitais adicionais.

Cada cartao de extensao de entrada digital traz 16 entradas adicionais. Usando tanto entradas para
entradas digitais, até 32 entradas digitais adicionais podem ser adicionadas trazendo a entrada total de
capacidade até 44. Entradas digitais adicionais tém apenas detec¢éo de permutacdo BAT(-). Todas as
outras caracteristicas elétricas sdo como entradas integradas. Eles tém fun¢des programaveis através do
controlador principal. Consulte a se¢ao 3.4 Entradas Digital para mais informacgoes.

Cada cartao de extensao de entrada digital traz 16 entradas adicionais. Usando tanto entradas para
entradas digitais, até 32 entradas digitais adicionais podem ser adicionadas, trazendo a entrada total de
capacidade até 40. Saidas digitais ttm as mesmas caracteristicas elétricas do que saidas integradas.
Eles tém funcbes programaveis através do controlador principal. Consulte a se¢cdo 3.8 Entradas Digital
para mais informacgoes.

Também é possivel fornecer 16 entradas digitais adicionais e 16 saidas digitais adicionais usando uma
entrada para cada tipo de cartao de extenséo.

Estas extensdes entrada/saida sdo embutidas no mdédulo e nenhuma modificagdo sera aplicada apds o
embarque. Contate a Datakom para a sua solicitagdo de extensao.
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3.10. PORTA RS-485

Estrutura: RS-485, nao isoladas em versdes AMF, isoladas em versdes
sincronizadas.
Conexao: 3 cabos (A-B-GND). Meio-duplex

Taxa de velocidade de
transmissao:

2400-115200 bauds, selecionaveis

Tipo de dados:

Dados de 8 hit, sem paridade, parada de 1 bit

Terminagéo:

120 ohms externos necessarios

Tensao de isolamento:

1000 VCA, 1 minuto (em versdes isoladas somente)

Taxa de tensao de modo
comum:

-0.5 VCC para +7VCC, fixada internamente por supressores
transitorios.

Distancia maxima:

1200m @ 9600 bauds (com 120 ohms cabo balanceado)
200m @ 115200 bauds (com 120 ohms cabo balanceado)

A porta RS-485 possui protocolo MODBUS-RTU. Médulos multiplos (até 128) podem ser paralelizado no
préprio barramento RS-485 para transferéncia de dados para automagao ou construindo sistemas de

gerenciamento.

A lista de registro Modbus é disponivel no suporte
técnico Datakom.

A porta RS-485 oferece tanto boa solugéo para conexao de PC distante onde o programa RainbowPlus
ativara programacao, controle e monitoramento.

Para mais detalhes sobre programacgao, controle,
monitoramento através da porta RS-485, consulte o
manual do usuario RainbowPlus.

3.11. PORTA J1939-CANBUS

Estrutura:

CANBUS, nao-isoladas.

Conexao:

3 cabos (CANH-CANL-GND).

Taxa de dados:

250 kbps

Terminacgéo:

120 ohms internos fornecidos

Taxa de tensdao de modo
comum:

-0.5 VCC para +7VCC, fixada internamente por supressores
transitérios.

Distancia maxima:

200m com 120 ohms de cabo balanceado)

K20D02-EN
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3.12. PORTA DATALINK-CANBUS

Estrutura: CANBUS, isolada.

Conexao: 4 cabos (DATALINK-H, DATALINK-L, GND, TERMINATION).
Taxa de dados: 250 kbps padrao (ajustavel entre 50 e 500 kbps)
Terminacgéo: Resistor 12 ohms internamente conectado ao DATALINK-H.

A TERMINACAO deve ser conectada ao DATALINK-L para terminar
0 barramento Datalink.

Tensao de isolamento: 1000 VCA, 1 minuto

Taxa de tensdao de modo -0.5 VCC para +7VCC, fixada internamente por supressores
comum: transitorios.

Distancia maxima: 200m com 120 ohms de cabo balanceado

7

O barramento Datalink deve ser terminado nas duas
extremidades.

A protecao de cabo Datalink deve ser aterrada apenas
em uma extremidade.

Uerminagéo Terminagao

Figurailustrando a terminagao Datalink nas duas extremidades.
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3.13. SAIDA DE CONTROLE AVR ANALOGICO

Estrutura: Saida analdgica isolada, +3 VCC
Conexao: 2 cabos

Impedancia de saida: 270 ohms.

Tenséao de isolamento: 1000 VCA, 1 minuto

Preciséo: 12 bits

Ponto de descanso:

Ajustavel através de pardmetros programaveis

Faixa de Varredura:

Ajustavel através de pardmetros programaveis

3.14. SAIDA DE CONTROLE GOVERNADOR ANALOGICO

Estrutura: Saida analdgica isolada, 0-10 VCC
Referéncia: Bateria negativa

Impedancia de saida: 1000 ohms.

Precisao: 12 bits

Ponto de descanso:

Ajustavel através de pardmetros programaveis

Faixa de Varredura:

Ajustavel através de pardmetros programaveis

3.15. SAIDA DE CONTROLE GOVERNADOR PWM

(OPCIONAL)
Estrutura: Saida digital ndo-isolada, 0-6.6 VCC
Referéncia: Bateria negativa
Impedancia de saida: 2000 ohms.
Frequéncia: 6 kHz
Taxa de Ciclo de Trabalho: | 0 a 100%
Precisao: 12 bits
4 e . . . .
A saida é multiplexada com o Sinal Analégico de
Compartilhamento de Carga.
Se necessario, a saida do governador PWM pode ser
pedido especialmente.
g J
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3.16. SINAL ANALOGICO DE COMPARTILHAMENTO DE

CARGA
Estrutura: Entrada e saida analdgica ndo-isolada, 0-10 VCC
Referéncia: Bateria negativa
Impedancia de saida: 1000 ohms.
Precisao: 12 bits

Ponto de descanso:

Ajustavel através de pardmetros programaveis

Faixa de Varredura:

Ajustavel através de pardmetros programaveis

g A saida é multiplexada com o Sinal de Saida controle
governador PWM.
O padrao de fabrica é sinal de Compartilhamento
Analégico de Carga.

. J
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3.17. PORTA DE ETHERNET

Conector
de Ethernet
Descrigéo: IEEE802.3 compativel, 10/100 Base-TX
Porta de ethernet RJ45 com leds indicadores
Taxa de 10/100 Mbits/s, autodeteccao
dados:
Conector: RJ45
Led
Estabelecid Tipo de Cabo: | CAT5 ou CAT6
o por link Isolamento: 1500 VCA, 1 minuto
| 2 Distancia 100m com cabo CAT5 ou CATS.
maxima:
Funcionalidade: | TCP/IP integrado, Servidor Web,
Web Client, SMTP, e-mail, SNMP,
Modbus TCP_IP

CABO DE INTERNET PADRAO

FUNCOES LED:

VERDE: Este led acende quando o link de ethernet é estabelecido (conector inserido)

AMARELO: Este led pisca quando a transferéncia de dados ocorre internamente ou externamente. As
piscadas periédicas indicardo o fluxo de dados.
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3.18. PORTA DE DISPOSITIVO USB

Conector de
Dispositivo
USB

Descrigao: USB 2.0, ndo-isolado, modo HID

Taxa de dados: Velocidade total 1,5/12 Mbits/s, autodeteccao

Conector: USB-B (conector de impressora)

Comprimento do Max. 6m

cabo:

Funcionalidade: IM%db;Js, FAT32 para atualizagdo de firmware (somente para o modo boot
oader

A porta do Dispositivo-USB é projetada para conectar o médulo ao PC. O uso do software RainbowPlus,
programacao, controle do grupo de geradores e monitoramento dos pardmetros medidos foram
realizados.

O software RainbowPlus pode ser baixado no website www.datakom.com.tr.

O conector no médulo é do tipo USB-B. Dessa forma, o tipo de USB A para B pode ser usado. E o
mesmo cabo usado para impressoras USB.

Para mais detalhes sobre programacéo, controle, monitoramento, consulte o0 manual do usuario
RainbowPlus.

Se o Dispositivo-USB esta conectado, entao o Host-
USB néo funcionara.
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3.19. PORTA DE HOST USB

Porta de
HOST USB

MEMORIA FLASH USB

A porta Host-USB é disponivel em unidades com opg¢ao

COMM.
Descrigao: USB 2.0, ndo isolado
Saida de 5V, 300mA max
Alimentagao de
Energia:
Taxa de dados: Velocidade total 1,5/12 Mbits/s, autodeteccao
Conector: USB-A (Conecto tipo PC)
Comprimento do Max. 1,5 mts
cabo:
Funcionalidade: Memoria USB, FAT32, gravagao de dados
Capacidade de Todas as memodrias flash USB.
memoria:

A porta Host-USB é projetado para gravacao de dados detalhados. O periodo de gravacéo € ajustavel
através de parametros de programa.

Assim que a memodria flash USB é inserida, a unidade iniciara gravagéo de dados e continuara até a
memoria ser removida.

Para mais detalhes sobre gravacao de dados, leia o capitulo “Gravagao de Dados”.

O cartao de memoria Micro-SD tem prioridade para gravagao
de dados.

Se as memorias micro-USB e Flash-USB sao inseridas, os
dados serao gravados em memoéria micro-USB.

§ J

é )
Se o Dispositivo-USB esta conectado, entdao o Host-USB nao
funcionara.

o Y
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3.20. PORTA RS-232

Descrigao:

RS-232, nao-isolada.

Funcionalidade:

Modem GSM externo, modem PSTN externo

Conector:

DB-9 (9 pinos machos)

Conexao:

5 cabos (CANH-CANL-GND). Duplex completo.

Taxa de velocidade de
transmissao:

2400-115200 bauds, selecionaveis

Tipo de dados:

Dados de 8 bit, sem paridade, parada de 1 bit

Distancia maxima:

15 mts

Tipo de Cabo: Cabo de modem padrao
Descrigdo do terminal: 1: Entrada CxD 6: NC 2 3 4 5
2: Entrada Rx 7. +5V
3: Saida Tx 8: NC @'Q‘\\\\k\\‘é\%\
4: Saida DTR 9:NC yA B
5: GND (-] 7 8 9§
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3.21. ENTRADA DE CARTAO DE MEMORIA MICRO-SD

CARTAO DE MEMORIA MICRO-SD

Entrada de
cartao MICRO-
SD

A entrada de cartdo mico SD é disponivel em unidades com opgdo COMM. A entrada é do tipo apertar
para inserir e apertar para tirar. Quando pressionado para dentro, o cartdo € firmemente preso pelo

conector.

Descrigao:

Leitor de cartdo MICRO-SD

Taxa de dados:

serial 10Mb/s

Funcionalidade:

Meméria USB, FAT32, gravagédo de dados

Capacidade de
memoria:

Cartao Micro-SD, qualquer capacidade.

A entrada de cartao SD é projetado para gravagédo de dados detalhados. O periodo de gravagao é
ajustavel através de parametros de programa.

Assim que o cartdo de memoaria SD € inserido, a unidade iniciara gravagéo de dados e continuara até a

memodria ser removida.

Para mais detalhes sobre gravacao de dados, leia o capitulo “Gravagao de Dados”.

-

.

O cartao de meméria Micro-SD tem prioridade para
gravacao de dados.

Se as memédrias micro-USB e Flash-USB sao
inseridas, os dados serao gravados em memoria
micro-USB.

J
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3.22. MODEM GSM INTERNO (OPCIONAL)

O modem interno GSM opcional oferece a vantagem de ser internamente energizado e totalmente
compativel com a unidade. Ele ndo necessita de nenhuma configuracao especial.

A antena magnética 1800/1900 MHz juntamente com seu cabo de 2 metros é oferecida com a opcao de
modem interno. A antena é feita para ser posicionada fora do painel do grupo de geradores para a
melhor recepgao de sinal.

=== 8 to 35Vdc, 800mA max
OPTIONAL ~r 300Vac, 0-500 Hz ETHERNET
GSM ANTENNA

opTioNAL ()

SIM CARD ” \

\

~
<od
RS-232

112 OUT 20
113 OUT 21
114 OUT 22
1150UT23 r
116 OUT 24

[~ =]
o -
EE
=3
[ele]
- N
o o
e

103 OUT 11
104 OUT 12
105 OUT 13
106 OUT 14
107 OUT 15
108 OUT 16
109 OUT 17
110 OUT 18

O médulo exige o cartdo SIM ativado para GPRS para funcionalidade total. Os cartées SIM do tipo
somente voz geralmente nao funcionardo corretamente.

Consulte o Guia de Configuragdao do Modem GSM para mais detalhes.
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EXTRAGAO DE CARTAO SIM INSERGAO DE CARTAO SIM CARTAO SIM

Descricédo: Mddulo quad-band GSM/GPRS 850/900/1800/1900MHz.

GPRS multientradas classe 12/12
GPRS estagdo movel classe B

Compativel com GSM fase 2/2+.

— Classe 4 (2 W @850/ 900 MHz)
—Classe 1 (1 W @ 1800/1900MHz)

Funcionalidade: Web Client, SMTP, Modbus TCP/IP (cliente), SMS, e-mail
Taxa d(i tt.amperatura de -40°C para +85 °C

operagao:

Velocidade de dados: Max. 85,6 kbps (download), 42,8 kbps (upload)

Tipo de cartao SIM: SIM 3V/1.8V externo, GPRS ativado

Antena: Quad band, magnético, com cabo de 2 metros

Certificados de moédulos: CE, FCC, ROHS, GCF, REACH

DETERMINACAO DE LOCAL VIA GSM

A unidade determina automaticamente a posigdo geografica através da rede GSM. Para isso nao é
necessaria configuracgao.

Este recurso é especialmente util para o monitoramento remoto onde o controlador aparecera
automaticamente assim com sua geoposi¢ao ou para os grupos de geradores moveis.

Embora o controlador também suporte determinagéo de local por GPS para o posicionamento mais
preciso, a localizagdo com base em GSM ¢é gratis, disponivel em qualquer lugar, até onde o sinal GPS
nao esta disponivel.

( N
A precisao da localizagao dependera do sistema
GSM. Em areas muito populosas, a precisao é boa
(algumas centenas de metros), mas as areas rurais
podem levar a erros de muitos quilometros.

. J
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4. TOPOLOGIAS

Muitas topologias sdo selecionaveis através de parametros de programa.
A topologia é selecionavel de forma independente para as duas seg¢des de grupo de geradores e rede.

Nos desenhos a seguir as conexdes sdo mostradas para o alternador. Os transformadores de corrente
sao supostamente conectados ao lado do alternador.

Topologias similares s&o disponiveis para o lado da rede também.

4.1. SELEGAO DE TOPOLOGIA

£ Rainbow Plus {¥ersion 2.5)
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5. FUNCIONALIDADES

A mesma unidade fornece funcionalidades diferentes através de configuragdo de parametros. Dessa
forma, um Unico item de estoque exercera varios trabalhos, minimizando o custo de estoque.

A selegao da funcionalidade é feita através de Parametro do Controlador, conforme a figura abaixo.

1 Rainbow Plus (Yersion 2.5)
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5.1. SELECAO DE LOCALIZAGCAO CT

As versdes sincronizadas da unidade oferecem 6 entradas CT. S&o conjuntos de medi¢cbes separados
para os lados do grupos de geradores e rede/barramento.

Versdes AMF tém até 3 entradas CT. Nestas versdes, os CTS devem ser posicionados no lado do
alternador ou de carga. A selecao de localizagdo CT é configurada com o parametro Configuracado do
Controlador > Localizagao CT. Quando os CTs séao localizados no lado do alternador, entdo a corrente
de rede e paradmetros de energia ndo serao exibidos. Quando os CTs sao localizados ao lado da carga,
as correntes de rede e grupo de geradores e pardmetros de energia serdo exibidos, com base nas
posi¢des do contator. Consulte os diagramas de conexao de funcionalidade AMF para detalhes sobre
conexdo CT.
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5.2 FUNCIONALIDADE DE SINCRONIZAGAO

A funcionalidade de sincronizagdo é usada para paralelizar 2 ou mais grupos de geradores no mesmo
barramento para aumentar a taxa de energia total de grupo de geradores ou para ter energia de
redundancia /reserva para uma operagao mais confiavel.

O maximo de 48 grupos de geradores podem ser paralelizados no mesmo barramento usando D-700
unidades. Sempre um dos grupos de geradores se tornara o MASTER. Isto determinara a tenséo e
frequéncia do barramento. Quando mais de um grupo de geradores comega em conjunto, o conjunto de
geradores mestre sera sempre alimentado primeiramente pelo barramento. Outros grupos de geradores
sincronizardo para o barramento ficar em paralelo e compartilhar a carga.

PARA
CARGA

Barramento do
Grupo de
Geradores

Barramento
Datalink
Maximo de 48 Para
grupos de controladores
geradores derede

Contator de

1
I Grupo de
Geradores

L

Quando o modo SYNCH é selecionado, o controle monitorara sua entrada de INiICIO REMOTO. Se a
entrada de inicio remoto ¢é ativa, o grupo de geradores funcionara (de acordo com as configuragdes). O
sinal de inicio remoto € normalmente fornecido pela unidade de Rede de Sincronizagao ou no
controlador ATS. Ele também pode ser um sinal controlado manualmente.

Se o barramento do grupo de geradores ndo estiver energizado, quando o motor funciona, o controlador
imediatamente fechara o contator de grupo de geradores e alimentagao de barramento. Ele também se
tornara MESTRE.

Se o Barramento ja estiver energizado, entdo o controlador sincronizara o grupo de geradores ao
barramento, entao feche o contator do grupo de geradores. Apos isto, ele comegara a compartilhar a
carga.

A elevagéo para carregamento e descarregamento suave é fornecido como um recurso inerente.
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5.3 FUNCIONALIDADE DE SINCRONIZAGAO DE REDE

A funcionalidade de sincronizagao de rede é usada para sincronizar o grupo de geradores a rede
elétrica. Os grupos de geradores sdo paralelizados no mesmo barramento.

O numero maximo de 16 controladores de sincronizagao de redes podem coexistir no mesmo
barramento Datalink.

A sincronizagao de redes pode ser necessaria para varios propositos:
- Transferéncia suave para/da rede elétrica
- Eliminagao de pico e geragéo de energia em horario de pico
- Operacao paralela continua com a rede elétrica para recuperacao imediata de falhas de
energia
- Exportagéo de energia para a rede elétrica

SINAL 2
DE INiCIO «§ Maximo de 16
REMOTO controladores

by °—|—°
|

- :

- ud

CARGA

BARRAMENTO I
DATALINK I

PARA
/ CONTROLADORES
DE GRUPO DE

GERADORES

Quando for selecionada a funcionalidade do sincronizador de rede,o controlador controlara o sinal de
INICIO REMOTO para o grupo de geradores.

Quando um numero suficiente de grupos de geradores estiver disponivel no barramento, o controlador
sincronizara o barramento completo na rede elétrica, e entdo os colocara em paralelo.

Diferentes modos de operacgéo estao disponiveis para uma aplicagao em paralelo de rede elétrica. O
mesmo controlador pode oferecer todas as fungdes possiveis.

O controlador possui varias protegdes "falha de rede durante paralelo” integradas. Estas sdo necessarias
para evitar que o sistema do grupo de geradores alimente a rede elétrica. As prote¢des s&o capazes de
isolar os grupos de geradores da rede elétrica tdo rapido quanto 2-5 ciclos.
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5.4 PARALELO UNICO DE GRUPO DE GERADORES COM
REDE

Um unico controlador é capaz de fornecer todas as funcionalidades necessarios para controlar o
funcionamento de um grupo de geradores em paralelo com a rede elétrica.
A operagao em paralelo com a rede elétrica pode ser necessaria por varias razdes:

- Transferéncia suave para/da rede elétrica

- Eliminagao de pico e geragéo de energia em horario de pico

- Operacao paralela continua com a rede elétrica para recuperacao imediata de falhas de

energia
- Exportacéo de energia para a rede elétrica

GERADORES

CARGA

Quando a funcionalidade AMF for selecionada, ha um nimero de pardmetros ajustaveis causando
operagao em paralelo para a rede elétrica:

-Ativagao de peak lopping: o carregamento é fornecido pelas redes e grupo de geradores ao
mesmo tempo.

-Ativagao de transferéncia suave: transferéncia de carga entre redes e grupo de geradores é
realizada no modo paralelo.

-Ativacéo de exportacdo de energia: o grupo de geradores fornece energia para a rede.

A operagao paralela continua para recuperagao imediata de falha de redes é alcangada no modo de
peak lopping.

A energia pode ser exportada para a rede elétrica, ou carregamento pode ser compartilhado entre a rede
elétrica e o grupo de geradores, ou simplesmente transferéncias suaves podem ser realizadas.
Diferentes modos de operagéao estao disponiveis para uma aplicagao em paralelo de rede elétrica. O
mesmo controlador pode oferecer todas as fungdes possiveis.

O controlador possui varias protegdes "falha de rede durante operagado em paralelo” integradas. Estas
sd0 necessarias para evitar que o sistema do grupo de geradores alimente a rede elétrica. As protecdes
sdo capazes de isolar os grupos de geradores da rede elétrica tdo rapido quanto 2-5 ciclos.
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5.5. FUNCIONALIDADE AMF

Quando a funcionalidade AMF é selecionada, a unidade monitorara as tensbes de rede, fornecer
controle do contator de redes e grupo de geradores, fazer o motor funcionar e fornecer instrumentagao e
monitoramento de falha para o motor e alternador.

A unidade possui tanto entrada MPU quanto J1939 CANBUS. Dessa forma, tanto motores mecanicos
quanto eletrénicos sao suportados.

A unidade fornece saidas de controle para ambos contatores e disjuntores motorizados.

5.6. FUNCIONALIDADE ATS

Quando a funcionalidade ATS é selecionada, a unidade monitorara as tensdes de rede, fornecer controle
do contator de redes e grupo de geradores e langar um sinal de Inicio Remoto para o controlador do
motor. Ela fornecera instrumentagao de alternador e monitoramento de falha.

Instrumentagdo de motor e protegao serdo garantidas pelo controlador do motor.
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5.7. FUNCIONALIDADE DE INiCIO REMOTO

Quando a Funcionalidade de Inicio remoto for selecionada, a unidade esperara por um sinal de Inicio
Remoto do controlador externo. Na recepcgéo deste sinal, ela fara o motor funcionar, e fornecera
instrumentacdo e monitoramento de falha para o motor e alternador. A funcionalidade de controle de
contator/MCB estara disponivel.

A unidade possui tanto entrada MPU quanto J1939 CANBUS. Dessa forma, tanto motores mecanicos
quanto eletrénicos sédo suportados.
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5.8. FUNCIONALIDADE DE CONTROLADOR DE MOTOR

Quando a funcionalidade Controlador do Motor é selecionada, as medidas e protecdes elétricas serdo
desativadas. A unidade deve controlar um motor sem alternador.

Quando o Modo de Controle do Motor é ativado:

- a unidade nao exibira os parametros CA do grupo de geradores (volts, amps, kW e pf).

- tenséo do grupo de geradores e protegdes de frequéncia estdo desabilitados. No entanto as
prote¢des de rpm do motor estardo ativas.

Note que a funcionalidade do controlador do motor € compativel com os modos AMF e Inicio Remoto.

Quando os modos AMF e Controlador do Motor estédo selecionados, a unidade monitorara e operara o
motor mediante falha de rede. Esta funcionalidade é util para os sistemas operados por motor elétrico
durante falhas de rede, como bomba de incéndio ou sistemas de irrigagéo.

Quando os modos de Inicio Remoto e Controlador de Motor estido selecionados, a unidade iniciara e
parara o motor apenas com sinal externo.

A unidade possui tanto entrada MPU quanto J1939 CANBUS. Dessa forma, tanto motores mecanicos
quanto eletrénicos s&do suportados.

(

~\

E altamente recomendado que se faca a deteccao
de velocidade de fio via MPU ou J1939-CANBUS e
inserir os valores corretos de limite alto e baixo de
rpm para preservar a protecao de velocidade do
motor.

J
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5.9. FUNCIONALIDADE DE UNIDADE DE MONITOR REMOTO

A unidade pode se tornar o monitor remoto e painel de controle de outro médulo idéntico.

Unidade de

Unidade de

Monitor
Controle

A conexao entre os dois médulos é feita através das portas RS-485. Para melhores resultados, deve ser
usado um cabo de 120 ohm balanceado de baixa capacitancia.

A faixa de dados entre os médulos é selecionavel entre 240 e 115200 bauds.

Uma faixa de dados alta oferece melhor sincronizagao entre médulos, mas a distancia sera limitada.
Tipicamente a 115200 bauds e com cabo adequado, a distancia sera de no maximo 200m.

A 9600 bauds e cabo adequado a distancia pode chegar a 1200m.

As configuragdes abaixo sdo necessarias.

A UNIDADE UNIDADE DE MONITOR

ARG ZUIRO) PRINCIPAL | REMOTO

Modo anunciador 0 1

RS-485 Habilitada 1 1

Faixa de Bauds RS-485 qualquer mesma da unidade
principal

Endereco Modbus Slave qualquer mesma da unidade
principal

r

O painel do monitor remoto deve ser alimentado
com uma fonte de tensao isolada, como um
adaptador de parede.

Caso contrario, devido ao potencial de terra podem
haver diferencgas.

\_ J
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5.10. OPERAGAO 400HZ

A unidade padrao também é 400Hz habilitada. A configuragédo de frequéncia nominal aceita até 500Hz.
Os limites altos e baixos comuns seréo aplicados sem qualquer configuracao especial.

O sistema de medi¢ao da unidade permite que frequéncias de até 1000Hz sejam medidas precisamente.
No entanto o monitor é limitado a 650Hz. As frequéncias acima de 650Hz serao exibidas como 650Hz.

A banda larga do analisador harménico é limitada a 1800Hz. Assim, no caso do sistema de 400Hz,
apenas o 3° harmdnico sera exibido.

A exibicdo da forma de onda de um sinal de 400Hz sera representado com 10 pontos. Isto ndo sera
preciso como 0s sinais 50/60Hz.

Para mais detalhes leia o capitulo: "Exibicdo de Forma de Onda & Analise Harmonica".
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*4 Connect to the engine body, close to the senders.

*2 Ground from one end only.
*3 Terminate at both ends.

| Battery Negative must be grounded
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6.2. FUNCIONALIDADE DE SINCRONIZACAO DE REDE
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*2 Aterramento de apenas uma extremidade
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*4 Connect to the engine body, close to the senders.

*2 Ground from one end only.
*3 Terminate at both ends.
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*4 Connect to the engine body, close to the senders.

*2 Ground from one end only.
*3 Terminate at both ends.
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*4 Connect to the engine body, close to the senders.

*2 Ground from one end only.
*3 Terminate at both ends.
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*4 Connect to the engine body, close to the senders.
*2 Ground from one end only.

*3 Terminate at both ends.
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7. DESCRIGAO DO TERMINAL

Termo | Fungéo Dados técnicos Descrigao

01 |BATERIA POSITIVA +12 ou 24VCC O terminal positivo da Alimentagao CC.

03 |BATERIA NEGATIVA o VvCcC Conexao negativa de alimentag&o de energia.

04 |SAIDAS DIGITAIS 1 Saidas Este relé possui fungdo programavel,

Semicondutoras selecionavel de uma lista. Definido em fabrica
Protegidas, como ARRANQUE.

05 |SAIDAS DIGITAIS 2 1A/28VCC Este relé possui fungdo programavel,
selecionavel de uma lista. Definido em fabrica
como COMBUSTIVEL.

06 |SAIDAS DIGITAIS 3 Este relé possui fungdo programavel,
selecionavel de uma lista. Definido em fabrica
como ALARME.

07 |SAIDAS DIGITAIS 4 Este relé possui fungdo programavel,
selecionavel de uma lista. Definido em fabrica
como PREAQUECIMENTO.

08 |SAIDAS DIGITAIS 5 Este relé possui fungdo programavel,
selecionavel de uma lista. Definido em fabrica
como PARAR.

09 |SAIDAS DIGITAIS 6 Este relé possui fungdo programavel,
selecionavel de uma lista. Definido em fabrica
como MARCHA LENTA.

10 | SAIDAS DIGITAIS 7 Este relé possui fungdo programavel,
selecionavel de uma lista. Definido em fabrica
como MAINS CONTACT output.

11 |SAIDAS DIGITAIS 8 Este relé possui fungdo programavel,
selecionavel de uma lista. Definido em fabrica
como GENERATOR CONTACTOR output.

Termo | Fungédo Dados técnicos | Descrigdao

12 |CARGA Entrada e saida |Conecte o terminal do alternador de carga
D+/WL a este terminal. Este terminal fornecera
a excitagdo de corrente e medicao de tensao
do alternador de carga.

13 |CHAVE DE PRESSAO DE |Entradas A entrada tem fungdo programavel. Definido em

OLEO. Digitais, fabrica como BAIXA PRESSAO DO OLEO.

14 |CHAVE DE TEMPERATURA |0-30Vcc A entrada tem fungao programavel. Definido em
fabrica como TEMPERATURA ALTA.

15 |PARADA DE EMERGENCIA A entrada tem fungdo programavel. Definido em
fabrica como PARADA DE EMERGENCIA

16 |ENTRADAS DIGITAIS 4 A entrada tem fungéo programavel. Definido em
fabrica como NIVEL BAIXO DO LiQUIDO DE
RESFRIAMENTO.

17 |ENTRADAS DIGITAIS 5 A entrada tem fungéo programavel. Definido em
fabrica como ENTRADA EXTRA 1.

18 |ENTRADAS DIGITAIS 6 A entrada tem fungéo programavel. Definido em
fabrica como ENTRADA EXTRA 2.

19 |ENTRADAS DIGITAIS 7 Entrada A entrada tem fungéo programavel. Definido em
fabrica como ENTRADA EXTRA 3.

20 |ENTRADAS DIGITAIS 8 Entrada de A entrada tem fungéo programavel. Definido em

medicdo do fabrica como ENTRADA EXTRA 4.
21 |ENTRADAS DIGITAIS 9 resistor, A entrada tem fungéo programavel. Definido em
0-5000 ohms fabrica como ENTRADA EXTRA 5.
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Termo | Fungédo Dados técnicos | Descrigdao
22 | ENTRADAS DIGITAIS 10 A entrada tem fungdo programavel. Definido em
fabrica como FORCA MODO OFF.
23 |ENTRADAS DIGITAIS 11 Entradas A entrada tem fungéo programavel. Definido em
Digitais, fabrica como FORGAR MODO TESTE.
24 | ENTRADAS DIGITAIS 12 0-30Vcc A entrada tem fungéo programavel. Definido em
fabrica como FORGAR MODO AUTOMATICO
25 |ATERRAMENTO DO | Entrada Potencial de terra para transmissores
TRANSMISSOR analdgica, analégicos. Conecte ao corpo do motor,
0-5000 ohms perto do transmissor.
26 | TRANSMISOR ANALOGICO A entrada tem fungéo programavel. Definido em
1 fabrica como TRANSMISSOR DE PRESSAO
DO OLEO.
27 | TRANSMISOR ANALOGICO A entrada tem fungéo programavel. Definido em
2 fabrica como TRANSMISSOR DE TEMP.
28 | TRANSMISOR ANALOGICO A entrada tem fungao programavel. Definido em
3 fabrica como TRANSMISSOR DO NIiVEL DE
COMBUSTIVEL.
29 |TRANSMISOR ANALOGICO A entrada tem fungdo programavel. Definido em
4 fabrica como TRANSMISSOR DE TEMP. DE
OLEO.
30 |TRANSMISOR ANALOGICO A entrada tem fungéo programavel. Definido em
5 fabrica como CANOPY TEMPERETURE
SENDER.
31 |TRANSMISOR ANALOGICO A entrada tem fungdo programavel. Definido em
6 fabrica como AMBIENT TEMPERATURE
SENDER.
32 |TRANSMISOR ANALOGICO A entrada tem fungdo programavel. Definido em
7 fabrica como NOT USED..
33 | COMPARTILHAMENTO DE | Saida, 0-10VCC | Quando os terminais COMPARTILHAMENTO
CARGA ANALOGICO DE CARGA ANALOGICO de todas as
unidades de sincronizagdo estdo conectados,
eles poderdao compartilhar a carga ativa através
desta linha analégica, mesmo sem
comunicagao de Datalink.
O sinal é projetado como um backup do
barramento Datalink por propdsitos de
emergéncia.
34 |CANBUS-H Porta de | Conecte a porta J1939 de um motor eletrénico
comunicagao a estes terminais.
digital O resistor de terminag&o 120 ohm ¢ instalado
35 |CANBUS-L dentro da unidade. N&o use resistores
externos.
Use cabo de dados protegido de baixa
capacitancia de 120 ohm balanceado para o
melhor resultado.
36 |ATERRAMENTO DE | OVcc saida Conecte os cabos protegidos J1939 e MPU a
PROTECAO este terminal, por uma extremidade apenas.
37 |MPU + Entrada Conecte a unidade MPU a estas entradas
38 |MPU - analégica, 0,5 |Use um par de cabo torcido ou coaxial para o
para 30V-CA melhor resultado.
39 |CONTROLE GOVERNADOR | Saida, 0-10VCC | Conecte esta saida ao terminal ‘J’ ou ‘EXT’ do
SAIDA governador de velocidade.
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Termo | Fungédo Dados técnicos | Descrigdao
41 |AVR - Saida Isolada, Saida de controle de tensdo AVR. A saida tem
+3VCC polaridade, ponto de descanso e ganho
42 |AVR + ajustaveis através de definicdo de parametros.
Os isolamentos sao 1000 VCC por 1 minuto.
44 | RESISTOR DE Resistor 120 Este terminal é usado para habilitar o resistor
TERMINAGAO DE LINK DE | ohm de terminagao de 120 ohms do Data Link O
DADOS barramento de Link de Dados deve ser

terminado apenas nas 2 extremidades. Assim,
o resistor de terminagéao sera habilitado em
apenas 2 unidades. Para habilitar o resistor de
terminacao, este terminal deve ser conectado
ao DATA LINK L

45 | DATALINK L Porta de Conecte estes terminais aos mesmos terminais
comunicagao Data Link da préxima unidade. Todas as
digital, unidades sao conectadas em paralelo no
CANBUS, 250 | mesmo barramento Datalink.
kbps O barramento de Link de Dados deve ser

46 | DATA LINK-H terminado apenas nas 2 extremidades. Os

resistores de terminacao séo fornecidos dentro
da unidade.

Use cabo de dados protegido de baixa
capacitancia de 120 ohm balanceado para o
melhor resultado.

47 | ATERRAMENTO BLINDADO |0 VCC Conecte este terminal a protecdo do Datalink e
cabos RS-485 por apenas uma extremidade.

Termo | Fungéo Dados técnicos Descrigao
48 |RS-485A Porta de Conecte as linhas de dados A-B do link
49 |RS-485B comunicagdo digital | RS-485 a estes terminais.
50 |RESISTOR DE Resistor 120 ohm Este terminal é usado para habilitar o
TERMINAGAO RS-485 resistor de terminacéo de 120 ohms do

RS-485. O RS-485 deve ser terminado
apenas nas 2 extremidades. Assim, o
resistor de terminagao sera habilitado em
apenas 2 unidades. Para habilitar o
resistor de terminagéo, este terminal deve
ser conectado ao RS-485 B (terminal 49).

Termo | Fungéo Dados técnicos Descrigao
51 |GENI3-K Entradas de Conecte os terminais de transformador de
transformador de corrente do gerador a estas entradas.
52 |GEN I3-L corrente do gerador, |N&o conecte o mesmo transformador de
5A-CA corrente a outros instrumentos, pois pode
danificar a unidade.
53 |GENI2-K Conecte cada terminal do transformador
para o terminal relacionado a unidade.
54 | GEN I2-L N&o use terminais comuns. Ndo perca o
aterramento.
55 | GEN I1-K A polaridade correta de conexdes €
essencial.
A faixa dos transformadores deve ser
56 | GEN I1-L idéntica para cada uma das trés fases.

A faixa de rolamento secundaria deve ser
5 Amperes. (ex: 200/5 Amps).
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Termo | Fungédo Dados técnicos Descrigao
57 |REDEI3-K Entradas de Conecte os terminais de transformador de
transformador de corrente de rede para estas entradas.
58 | REDE I3-L corrente da rede, 5A- | Ndo conecte o mesmo transformador dg
CA corrente a outros instrumentos, pois
podem ocorrer falhas..
59 |REDE [2-K Conecte cada terminal do transformador
para o terminal relacionado a unidade.
60 |REDE I2-L Nao use terminais comuns. Nao perca o
aterramento.
61 | REDE I1-K A polaridade correta de conexdes é
essencial.
A faixa dos transformadores deve ser
62 |REDEI1-L idéntica para cada uma das trés fases.
A faixa de rolamento secundaria deve ser
5 Amperes. (ex: 200/5 Amps).
Termo | Fungao Dados técnicos Descrigdo
63 | GERADOR NEUTRO Entrada, 0-300V-CA | Terminal neutro para as fases do gerador.
65 |GEN-L3 Entradas de fase do | Conecte as fases do gerador a estas
67 |GEN-L2 gerador, 0-300V-CA. |entradas. Os limites das tensbes
69 |GEN-L1 superiores e inferiores das fases do
gerador sao programaveis.
Termo | Fungao Dados técnicos Descricao
70 |REDES NEUTRAS Entrada, 0-300V-CA | Terminal neutro para as fases da rede.
72 | REDE-L3 Entradas de fase da |Conecte as fases da rede a estas
74 |REDE-L2 rede, 0-300V-CA. entradas. Os limites das tensdes
76 | REDE-L1 superiores e inferiores das redes do

gerador sdo programaveis.
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8. ESPECIFICAGOES TECNICAS

Tensao do alternador: 0 to 300 V-CA (Ph-N)
Frequéncia do alternador: 0-600 Hz
Tensdo (Barramento) de rede: 0 para 300 V-CA (Ph-N)
Frequéncia (Barramento) de rede: 0-600 Hz
Topologia: 1-2-3 fases, com ou sem neutro
Faixa de Alimentagao CC: 8.0 a 36,0 V-CC.
Consumo de energia CC:
300 mA-CC tipico @12V-CC
150 mA-CC tipico @24V-CC
600 mA-CC max. @12V-CC
300 mA-CC max. @12V-CC
Precisao V-A-cos: 0.5% + 1 digito
Precisao KW-kVA-kVAr: 1,0% + 1 digito
Faixa CT: 5/5A a 5000/5A
Faixa VT: 0,1/1 para 6500/ 1
Faixa kW: 0,1kW para 65000 kW
Entradas de Corrente: transformadores de corrente para. ../5A.
Entradas Digitais: entrada de tensédo de 0 a 36 V-CC.
Faixa de entrada analégica: 0-5000 ohms
Saidas Digitais: Saidas de semicondutor mosfet protegidas, carga 1Amp@28V-CC
Suporte para queda de acionamento: sobrevive 0V for 100ms.
Entrada de pickup de tensao: 0,5 para 30VCA.
Frequéncia de pickup magnético: 0 para 10000 Hz
Saida de Controle GOV: 0-10V-CC
Saida de Controle AVR: +3V-CC, totalmente isolado
Excitagao do Alternador de Carga: 2W
Tela de Exibigao:
Versodes preto e branco: 2,97, 128x64 pixels
Versdes TFT: 4,3, 480x272 pixels
Porta de Ethernet: 10/100 Mbits
Dispositivo USB USB 2.0 Velocidade total
Host USB: USB 2.0 Velocidade total
Porta RS-485: Faixa de Bauds selecionaveis
Porta RS-232: Faixa de Bauds selecionaveis
Porta de Link de Dados: CANBUS totalmente isolado
Temperatura de operagao: De -20°C a 70°C (de -4 a +158 °F)
Temperatura de armazenamento: De -40°C a 80°C (de -4 a +176°F)
Umidade maxima: 95% sem condensacéo.
Protecao IP: IP54 do painel frontal, IP30 da parte traseira.
Dimensoées: 243 x 183 x 47mm (WxHxD)
Dimensoes de corte do Painel: 216 x 156 mm minimo.
Peso: 700 g (aprox.)
Material da Caixa: Alta Temperatura, ABS/PC nao inflamavel
Montagem: Painel frontal montado com suportes retentores de plastico traseiros.
Diretivas de Conformidade UE
-2006/95/EC (baixa tensao)
-2004/108/EC (compatibilidade eletromagnética)
Normas de referéncia:
EN 61010 (requisitos de segurancga)
EN 61326 (requisitos de EMC)
Conformidade UL / CSA:
-UL 6200, Controles para Carenagens Conduzidas por Motor Estacionario (Certificado no.- 20140725-
E314374)
Compatibilidade CSA:
-CAN/CSA C22.2 No. 14-13 — Equipamentos de Controle Industrial
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9. CONTROLES DE DESCRICAO

9.1. FUNCIONALIDADE DO PAINEL FRONTAL

Indicador Tela TFT LCD Controle de Diagrama sinéptico
Contator de Rede status sysem
AUTO READY — [aeiveiiety ( ysem)

DATAKOM b700 | QR

Indicgd~ores de ANS Contator de
condlgao de falha Auto GENSET M| SUREMENTS CERO4032013 Grupo de
i U12] U23] z U3 1 Geradores no
. WARNING ! = 3g|v ‘8"0 _;73798 2 =5 39\"%0 V mOdO RUN
Indicadores de  [REZVREN 230.0 2300 2300 V
LED 4 B AT L2 B e mnne,. 3 s .
300.0 300.0 i o FA Tela anterior no
1 mesmo grupo.
| « JO¥S :
- Opgao mudo de
Proxima tela no r ;
ALARME
mesmo grupo. CENSER
TESTE DE LAMPADA ’
se segurado o botéao

Préximo
Grupo de grupo de
exibicéo exibicao
anterior

TEST AUTD
\

Botao dq modo
AUTOMATICO

Botao de modo
FUNCIONANDO

Botdo de modo
PARADO

Botao de modo
MANUAL

Botao de modo
TESTE

Quando as horas do motor QU o tempo limite tiver acabado, led (vermelho) de SOLICITAGAO DE
SERVICO comecara a piscar e a fungéo de saida de solicitagdo de servigo estara ativa. A solicitagdo de
servico também pode criar uma condicéo de falha de qualquer nivel seguindo a definicdo de parametro.

A funcgdo de saida de solicitagdo de servigo ‘pode ser atribuida a qualquer saida digital usando os
parametros de programa Definicdo de Relé. Os relés em um mddulo de extensdo também podem ser
atribuidos a esta fungao.

Desligue o led de SOLICITAGAO DE SERVICO e reinicie o
periodo de servigo, pressione juntamente as teclas ALARME
MUDO e TESTE DE LAMPADA por 5 segundos.
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9.2. FUNGOES DE BOTOES

oy}
(@)
-
p 2
(o]

FUNGAO

Selecione o modo TESTE. O grupo de geradores funciona e leva a carga.

Selecione o modo MANUAL. A fungao de botdo de FUNCIONAMENTO ¢ habilitado.
O grupo de geradores funcionara quando o modo RUN for selecionado. Ele pode
parar a qualqguer momento quando o botdo OFF for pressionado.

Opera o grupo de geradores sem carga. Apenas aplicavel no modo MANUAL.

Selecione o modo AUTO. O grupo de geradores funciona quando necessario e leva
a carga.

Selecione o0 modo OFF. O grupo de geradores para apos o resfriamento. Se for
pressionado novamente, o grupo de geradores parara imediatamente.

Seleciona a proxima tela de exibicdo no mesmo grupo de exibigao.
TESTE DE LAMPADA se segurado o botéo.

Seleciona o grupo de exibi¢cao anterior.

Seleciona o grupo de exibi¢cao anterior.

Seleciona a tela de exibigcdo anterior no mesmo grupo de exibi¢ao.
Reinicia o RELE DE ALARME.

Controle manual em CONTATOR DE REDE (ou CONTATOR DE BARRAMENTO)
no modo RUN.

Controle manual em CONTATOR DE REDE (ou CONTATOR DE BARRAMENTO)
no modo RUN.

00000000 ®O

° ° Quando pressionado por 5 segundos, entra no modo PROGRAMMING.

Efetua a reinicializacéo de fabrica. Consulte o capitulo REINICIALIZACAO
AOS PADROES DE FABRICA para maiores detalhes.

000

Quando pressionado por 5 segundos, reinicia os contadores de solicitagéo de
servigo. Consulte o capitulo ALARME DE SOLICITACAO DE SERVICO para
maiores detalhes.

00
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Quando pressionado por 5 segundos, entra no modo AJUSTE MANUAL.

Quando pressionado por 1 segundo, muda para o proximo modo de AJUSTE DE
PID no modo de AJUSTE MANUAL.

Quando pressionado por 5 segundos, sai do modo anunciador, se habilitado.

Quando pressionado por 5 segundo, muda para 0 modo AUTOCALIBRAGEM.
(somente modo Manual)
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9.3. ORGANIZAGAO DE TELA DE EXIBIGAO

A unidade mede um grande nimero de parametros elétricos e de motor. A exibicéo de parametros e
organizado como GRUPOS DE PARAMETROS e itens em um grupo.

Navegagéao entre diferentes grupos é feita com botbes °e °

Cada vez que o botao ° for pressionado fara com que o monitor mude para o proximo grupo de
parametros. Apods o ultimo grupo, o monitor mudara para o primeiro grupo.

Cada vez que o botao for e pressionado fara com que o monitor mude para o grupo de parametros
anterior. Apds o primeiro grupo, o0 monitor mudara para o primeiro grupo.

A navegagéao dentro do grupo é feita com os botdes oe o .

Cada vez que o botao o for pressionado fara com que o monitor mude para o préoximo parametros no
mesmo grupo. Apds o ultimo parametro, o monitor mudara para o primeiro parametro.

Cada vez que o botao o for pressionado fara com que o monitor mude para o paradmetro anterior no
mesmo grupo. Apds o primeiro parametro, o monitor mudara para o ultimo parametro.

Abaixo esta uma lista basica dos grupos de parametros:

Parametros do Grupo de Geradores (Barramento): Tensbes de grupo de geradores, correntes, kW,
kVA, kVAr, pf etc...

Parametros de Motor: Leituras de transmissor analégico, rpm, tensdo de bateria, horas de motor, etc...

Parametros J1939: Abre apenas se a porta J1939 estiver habilitada. A unidade pode exibir uma longa
lista de parametros, sob a condicdo de que o motor envia estas informagdes. Uma lista completa das
leituras disponiveis & encontrada no capitulo SUPORTE DE MOTOR CANBUS J1939.

Parametros de Rede: Tensdes de rede, correntes, kW, kVA, kVAr, pf etc...

Sincronizacao / Monitor de Compartilhamento de Carga: Um sincroscopio grafico atualizado 10
vezes por segundo, leveis de energia real e a meta, posigdes de saida do governador e AVR, medigéo
total de energia de barramento e um diagrama mimico sobre o sistema & disponivel.

Monitor de Scopemeter: Este grupo exibe as formas de ondas de tensdes e correntes como um
osciloscopio. Todas as tensdes Ph-N e Ph-Ph assim como correntes de fase sédo disponiveis. Este
recurso é especialmente util para investigar as distorgdes da forma de onda e cargas de harménicos.

Resultados de Anadlise de Harmodnico Grafica: Este grupo exibe a composi¢cdo de harmdnicos de
tensdes e correntes. Todas as tensdes Ph-N e Ph-Ph assim como correntes de fase sédo disponiveis.
Este recurso é especialmente util para investigar o harmonico causado por cargas complexas. Apenas 0s
harmonicos acima de 2% sdo representados nos graficos por causa da resolugdo do monitor. Para ver
todos os niveis de harmdnicos use os Resultados de Analise de Harmonicos Alfanuméricos.

Resultados de Anadlise de Harménicos Alfanuméricos: Este grupo exibe a composi¢ao de
harmonicos de tensdes e correntes. Todas as tensées Ph-N e Ph-Ph assim como correntes de fase séo
disponiveis. Este recurso é especialmente util para investigar o harménico causado por cargas
complexas.

Monitor de Alarmes: Este grupo exibe todos os alarmes existentes, uma tela por alarme. Quando nao
ha mais alarme para exibir, o monitor exibira "END OF ALARM LIST".

Parametros de Modem GSM: Forca do sinal, contadores, status de comunicagao, enderecgos de IP,
etc...

Parametros de Ethernet: Status de conexao de ethernet, contadores, enderecos de IP, efc...

Grupos de Status & Contadores: Este grupo incluir varios pardmetros como status de grupo de
geradores, contadores de servigos, data-hora, versao de firmware, etc...
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9.4. ROLAGEM DE TELA AUTOMATICA

A unidade ira automaticamente rolar todas as Redes, medi¢cdes de Grupos de geradores e Motores com
intervalo programavel. A configuracao do periodo de rolagem pode ser executada usando o programa

RainbowPlus através das opg¢des Médulo > Tela .

File

Tools Help

Temporizador de
Rolagem de Tela

Scada

Conrfiguration

O g O O e O Y e Yy

- Module

- Screen

- Options

- Timers

- Exercise
- Scheduler

- Generator

- Mains

- Engine

- Analog Inputs

- Digital Inputs

- Digital Outputs
- Communication
- Synchronization

Functionality | Screen | Options | Timers | Exercise | Scheduler | Time

Screen

LCD Contrast
Sereen Scroll Timer

Backlight Off Timer

Screen

Genzet Defautt Display

Language

RTC Clock Adjust

Coefficient

Data Logging

&0 = min

Volts w Status Prompts Enable [ |

English W

Eventualmente o mesmo pardmetro pode ser modificado através do menu de programacao do painel
frontal. O parametro relacionado é Configuragido do Controlador > Temporizador de Rolagem da

Tela.

Se o Temporizador da Rolagem de Tela é definida como zero,
entao a rolagem sera desabilitada.

Quando um botao do painel frontal é pressionado, a rolagem
é suspensa durante 2 minutos.

Se uma condigao de falha ocorrer, o monitor
automaticamente mudara para a pagina LISTA DE ALARME.
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9.5. PARAMETROS MEDIDOS

A unidade desempenha um conjunto detalhado de medicdes de CA.

A lista de parametros de CA medidos esta abaixo:

Tenséao de rede da fase L1 para neutro
Tenséao de rede da fase L2 para neutro
Tenséao de rede da fase L3 para neutro
Tensado média de rede de fase para neutro
Tenséao de rede da fase L1-L2

Tensao de rede da fase L2-L3

Tensédo de rede da fase L3-L1
Frequéncia de rede

Corrente de rede de fase L1

Corrente de rede de fase L2

Corrente de rede de fase L3

Corrente média de rede

kW de rede de fase L1

kW de rede de fase L2

kW de rede de fase L3

kW total de rede

kVA de rede de fase L1

kVA de rede de fase L2

kVA de rede de fase L3

kVAr de rede de fase L1

kVAr de rede de fase L2

kVAr de rede de fase L3

pf de rede de fase L1

pf de rede de fase L2

pf de rede de fase L3

pf total de rede

Corrente de neutra de rede

kWh de rede - medidor de energia
kVAr de rede cap&ind - medidor de energia
Energia exportada de rede — medidor de energia
kWh

Tensao de gerador fase L1 para neutro
Tensao de gerador fase L2 para neutro
Tensao de gerador fase L3 para neutro
Tensao média de gerador de fase para neutro
Tensao de gerador da fase L1-L2
Tensao de gerador da fase L2-L.3
Tensao de gerador da fase L3-L1
Frequéncia de gerador

Corrente de gerador de fase L1
Corrente de gerador de fase L2
Corrente de gerador de fase L3
Corrente média de gerador

kW de gerador de fase L1

kW de gerador de fase L2

kW de gerador de fase L3

kW total de gerador

kVA de gerador de fase L1

kVA de gerador de fase L2

kVA de gerador de fase L3

kVAr de gerador de fase L1

kVAr de gerador de fase L2

kVAr de gerador de fase L3

kW total de gerador

pf de gerador de fase L1

pf de gerador de fase L2

pf de gerador de fase L3

pf total de gerador

Corrente neutra de gerador

kWh de gerador - medidor de energia
kVAr de gerador cap&ind - medidor de energia

Os parametros de motor abaixo sao sempre medidos:

Velocidade do motor (rpm)
Tensédo da bateria,
Tensédo de carga

A unidade possui 7 transmissores analdgicos, totalmente configuraveis para o nome e fungao.

Abaixo esta uma lista tipica de transmissores analégicos, capazes de mudar a configuracao a

sequir:

Temperatura de arrefecimento
Pressao do éleo (bar, Psi)

Nivel de combustivel (%, litros)
Temperatura do 6leo (°C, °F)
Temperatura da canopla (°C, °F)
Temperatura do ambiente (°C, °F)
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9.6. LAMPADAS DE LED

Indicador
AUTO READY Led disponivel

de rede

DATAKOM

|ndlcad0r de GENSET MEASUREMENTS P Contator de

alarme com READY T
parada imediata /!\ 3980 | 398, | Rede no led
WARNING r V1l — vt
2300 |

SERVICE \&/ 230.0
N BT UL T 12}

13}
3000 | 3000 | 300

AvViso
indicador

Contator de
Grupo de
Geradores no

Indicador de |
R ed
solicitagao de
servico
~— [ Led disponivel
< de Grupo de
Indicadores de O geradores
LED
(_Programaveis \/TEST N N~
— _ ) Indicador de
Indicador de Indicador de Indicador de Indicador de eels
modo TESTE modo AUTO modo MANUAL modo PARADO | FUNCIONAMENTO
~— /

AUTO READY: E ativado quando o modo AUTO & selecionado e nao ha condicdes de evitar a

arranque do motor.
ALARME: E ativado quando um alarme com parada imediata ou condigéo de parada com

arrefecimento.
AVISO: E ativado quando uma condigzo de aviso existe
SOLICITAGAO DE SERVIGO: E ativado quando ao menos um dos contadores de servico
expira.
LEDS PROGRAMAVEIS: 4 leds reservados para uso especifico do cliente. Qualquer condigdo de
alarme ou fungao de entrada pode ser livremente atribuida para cada led.

LEDS DE MODQ: Cada led é ativado quando um modo relacionado é selecionado, seja localmente ou
remotamente.

DIAGRAMA SINOPTICO DOS LEDS:
REDE DISPONIVEL: Este led é ativado quando todas as fases de tensdo da rede e a frequéncia
da rede estiverem dentro dos limites. Se habilitado, a ordem de rotagéo da fase de rede também
deve ser correta. Quando qualquer entrada digital é definida como Inicio Remoto, este lede
refletira o status da entrada. Quando o sinal de Rede Simulada esta presente, entdo o status de
rede ficara "disponivel". Quando o sinal de Partida Forgada esta presente, entédo o status de rede
ficara "indisponivel".
CONTATOR DE REDE ON: E ativado quando o contator de rede estiver ativado.
CONTATOR DE GRUPO DE GERADORES ON: E ativado quando o contator de grupo de
geradores estiver ativado.
GRUPO DE GERADORES ATIVADO: Este led ¢é ativado quando todas as fases de tensao de
grupo de geradores e a frequéncia de grupo de geradores estiverem dentro dos limites. Se
habilitado, a ordem de rotagéo da fase de rede também deve ser correta.

Se uma entrada de Inicio Remoto é definida, entao o led de Rede
refletira o status de entrada.

Rede Simulada e Partida Forgcada, estes sinais também afetarao o

led.
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10. MONITOR DE FORMA DE ONDA & ANALISE DE

HARMONICOS

A unidade possui exibicao de forma de onda com um analisador de precisdo de harmdnicos para
tensbes e correntes de rede e grupo de geradores. As tensdes neutro para fase e fase para fase estao
disponiveis para analise, assim sao possiveis 18 canais no total.

Para habilitar a exibigao e analise de correntes de rede, os
transformadores de corrente devem ser posicionados no lado da carga.

Os canais disponiveis sao:

Volts da rede: V1, V2, V3, U12, U23, U31

Correntes da rede: 11, 12, 13

Volts do Grupo de Geradores: V1, V2, V3, U12, U23, U31
Corrente do Grupo de Geradores: 11, 12, 13

MAINS SCOPEMETER =y 6/11/2013

i MEIMS W1 SCOPEMETER
49,5

Monitor de Scopemeter:

A meméria do monitor de forma de ondas é de 100 amostras (320 amostras em versao colorida) de
comprimento e resolugéo de 13 bit, com uma faixa de amostra de 4096 s/s. Assim, um ciclo de sinal de
50Hz é representado com 82 pontos (164 pontos na versao colorida). A escala vertical é
automaticamente ajustada para evitar a truncagem do sinal.

A forma de onda é exibida na tela do dispositivo, e com mais resolugéo no PC, tela através do programa
RainbowPlus.

A memédria de exibigdo também esta disponiveis no registro na area Modbus para as aplicagées de
terceiros. Para mais detalhes, consulte o capitulo “Comunicagées MODBUS".

O monitor de forma de onda é atualizado duas vezes por segundo. Todos os canais devem ser rolados

usando os botdes o o .
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O analisador de harménicos consistem em Transformacao Rapida Fourier (FFT) em algoritmo que
funciona duas vezes por segundo no canal selecionado.

A memoria de amostras é de 1024 amostras de comprimento e resolugdo de 13 bit, com uma faixa de
amostra de 4096 s/s.

A teoria diz que um sinal periédico pode ter apenas multiplos impares da frequéncia principal. Assim, em
uma rede de 50Hz, os harmdnicos serdo encontrados apenas em 150, 250, 350, 450 Hz, etc...

A unidade é capaz de analisar até 1800Hz e até o 31° harmdnico, qual for menor. Assim, em um sistema
de 50 Hz todos os 31 harmébnicos serao exibidos, mas em um sistema de 60 Hz apenas 29 harménicos
sairéo na tela.

No caso de um sistema de 400Hz, apenas o 3° harmdnico sera exibido.

MAINS HARMONICS =gy 81172013

11;40 &N 230.2V THD: 5.5%

3.0
80
70|
80
50
40
30

10
X 1 . I 1 5 »

@ 1 03 05 07 09 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29 3i

Tabela de Harménicos Grafica

MAINS HARMONICS =) 811112013

VEl 231.6V THD: 6.2% =
HO3: 2.6 % H19:  0.9% . %
HOS:  0.1% H21:  0.2% &E
HO7: 1.8% He3:  0.3% 5 E
HO9:  2.9% H26: = =10:1:% W
H11:  0.5% H27:  0.1% B .6
H13:  0.2% H29:  0.0% G
H16:  1.2% H31: 0.1% &L.E

2.2%

Tabela de Harménicos Alfanumérica

Os harmdnicos sao representados por 2 caminhos diferentes no monitor do dispositivo. A primeira € uma
representagao grafica permitindo a percepg¢ao de uma visao da estrutura de harménico. Por motivo da
resolucdo do monitor, apenas os harménicos acima de 2% séo exibidos nos modelos de monitor preto e
branco.

O segundo monitor & alfanumérico, assim, todos os harmdnicos sao exibidos com resolucao de 0,1%
para fornecer informagdes mais detalhadas.

No programa RainbowPlus, os harménicos e forma de onda s&o exibidas em uma tela Unica com mais
resolugao.

Mains | Generators | Engine | Digital Inputs || Digital Outputs | Analog Inputs | Hamanics | alams | Counters | Event Log | User Page

Harmonics:THD=34% Scopemeter: 2202V

50

= N - - B - Y- =1

e | |1 s

= - m e N NN NN®
Harmonic Distortion @ millisecond

(=I[=)

Harmonic Channel Selection Mains Yoltage L1-N h

Secao Scada RainbowPlus: Anélise de Harménicos e Monitor de Forma de Onda
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11. EXIBICAO DE REGISTRO DE EVENTOS

A unidade possui mais de 400 registros de eventos com carimbo de data-hora e imagens totais dos
valores medidos no momento em que ocorreu 0 evento.

Valores armazenados em um registro de evento sao listados abaixo:

-numero de evento

-tipo de evento / definicdo de falha (veja abaixo as diversas fontes de evento)

-data e hora

-modo operagao

-status de operacao (na carga, na rede, acionamento, etc...)

-horas de funcionamento do motor

-tensdes de fase de rede: L1-L2-L3

-frequéncia de rede

-tensdes de fase de grupo de geradores: L1-L2-L3

-correntes de fase de grupo de geradores: L1-L2-L.3

-frequéncia de grupo de geradores

-energia ativa total de grupo de geradores (kW)

-fator de energia total de grupo de geradores

-pressao de 6leo

-temperatura do motor

-nivel do combustivel

-temperatura do éleo

-temperatura da canopla

-temperatura ambiente

-rpm do motor

-tensdo da bateria

-tensdo de carga
As possiveis fontes de eventos sao diversas. Cada fonte pode ser individualmente habilitada ou
desabilitada:

£ Rainbow Plus (Version 2.4)

File  Tools  Help

Scada Configuration Functionality | Screen | Options | Timers | Exercise | Scheduler | Time | Data Logging
= Module
Functionality Mizcellaneous
Soreen “Warning Before Start Dielayed Simulate Maing [] Secondary Yalt-Freq [
;imerg Latch &l Warrings ] Oil Pressure Switch Priotty [ Buzzer Enable [
Helcise
Seheduler Open ‘with Last Maode Check Auto Mot Ready [ Check Unit Mot Tested
Time
[rata Logging
+- Generator Ewent Logs Enable
+- Mainz -
% Engine PGM Entrance Periodic Mode Change []
Yy ~ N Shut Dawn Load Dump Warming
Aba_ (,je SNeIegaO de _/- Mainz Fail [] Engine Started [] Genzet On Load []
habilitagéo de . - Engine Stopped [ Gerset Off Load [
f b b
evento ainz Restore ngine Stoppe engel oa
_

Evento de entrada em modo de programa: registrado com o nivel de senha quando o modo de
programa € inserido.

Evento periédico: registrado a cada 30 minutos quando o motor esta funcionando, e a cada 60 minutos.
Evento de modo de alteracao: registrado quando o modo de operagéo ¢é alterado.

Eventos de Parada imediata/ parada com arrefecimento /aviso: registrado quando ocorre a condigdo
de falha relacionada.

Eventos de falha/restauracao de rede: registrado quando o status de rede estiver alterado
Eventos do motor iniciado/parado: registrado quando o status do motor é alterado

Eventos on load/off load do Grupo de Geradores: registrado quando o status de carga de grupo de
geradores é alterado
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Os registros de evento exibidos no menu do modo de programa. Isto é projetado para reduzir a
interferéncia do registro de eventos com outras telas de medicao.

Para entrar no monitor de evento, pressione juntamente os botdes ee ° por 5 segundos.
Quando o modo de programa ¢ inserido, a tela de entrada de senha abaixo sera exibida.

DATAKOM DATAKOM

GENSET PARAMETERS

ERE

400 | 3%. ¥ Pressione
20 2e 2 botdes
por 5

segundos

Pressione
2 botoes

por 5 ; 2 | 22 |

segundos 1 50.0

MEASUREMENT TRENDS
13kW

Enter Your Password

s

Para pular a tela de entrada de senha, pressione o botéao ° 4 vezes. A tela no canto inferior esquerdo
aparecera.

Pressione novamente o botéo ° . O ultimo evento armazenado se abrira, conforme a figura no canto
inferior direito.

A primeira pagina exibira o numero de evento, tipo de evento, tipo de falha e informagdes de data e hora.

PROGRAMMING

P DISPLAY EVENT LOGG.
CONTROLLER CONFIG.
ELECTRICAL PARAMS.
ENGINE PARAMETERS
ADJUST DATE & TIME

h_a

EVENT RECORDS
RECORD: 62 PAGE: 1 16-11-2013  10:24.20

EVENT RECORDS 21-1

EHGIHE SHUTDOLM

Fail

WARNING

DeadBus Volt Exceeded

STATE: Engine At Rest MODE: OFF
o |

Ao exibir registros de evento:

o 0 botao exibira as préximas informagdes no mesmo evento
o 0 botao exibira as informagdes anteriores no mesmo evento
° 0 botado exibira as mesmas informagdes no evento anterior

° 0 botado exibira as mesmas informagdes no préximo anterior.
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12. CONTADORES ESTATISTICOS

A unidade fornece um conjunto de contadores incrementais nao-reiniciaveis para propésitos estatisticos.

Os contadores consistem em:
-kWh total de grupo do geradores
-kVArh indutivo total do grupo de geradores
-kVArh capacitivo total do grupo de geradores
-kWh de exportagéao total do grupo de geradores

-kwh total de rede
-kVArh total de rede
-kVAh total de rede

-horas totais de motor
-partidas totais de motor
-combustivel total abastecido no tanque

-horas de servigo do motor-1
-tempo de servigo-1
-horas de servigo do motor-2
-tempo de servigo-2
-horas de servigo do motor-3
-tempo de servigo-3

Este contadores sdo mantidos em uma memoaria ndo-volatil e ndo sdo afetados por falhas de energia.

12.1. CONTADOR DE ABASTECIMENTO DE COMBUSTIVEL

A unidade oferece um contador incremental a prova de interferéncia para abastecimento de combustivel.

Os parametros relacionados sao:

Conjunto | Descrigao
Definigdo de parametro | Unidade | Min. Max de
Fabrica

0: Entrada de MPU ¢ usada para
deteccéao de velocidade do motor
Impulsos de Combustivel 1: A entrada MPU é usada para leitura
de entrada MPU de Impulsos de medidor defluxo
durante o abastecimento de
combustivel.

Este é o niumero de Impulsos produzido
pelo medidor de fluxo para o volume de

Impulsos de Combustivel unidade. O parametro € caracteristico

- 0 65000 1000

por Volume do medidor de fluxo usado e deve ser
de acordo com os dados de medidor de
fluxo.
Unidade de Contador de : Esta é a unidade para o contador de
; Lt/gal - - litros ;
Combustivel combustivel

A quantidade do combustivel abastecido no tanque é lido de Impulsos gerados por medidor de fluxo
instalado na mangueira de abastecimento do tanque. As saidas de Impulso de medidor de fluxo seréo
conectadas a entrada MPU do controlador. O controlador contara Impulsos e os convertera em litros (ou
galbes) entdo incrementa o contador de abastecimento de combustivel pela quantidade calculada.

O contador de abastecimento de combustivel através de Monitoramento Scada e Central. Dessa forma,
o operador do grupo de geradores podem confirmar as notas de combustivel com a quantidade real de
combustivel no tanque, evitando corrupgao.
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12.2. MONITORAMENTO DE CONSUMO DE COMBUSTIVEL

A unidade é capaz de exibir o consumo de combustivel real do motor por duas formas diferentes:

= Através de informagdes de consumo de combustivel do J1939
= Através da contagem de Impulsos de consumo de combustivel.

Se o0 motos esta transmitindo faixa de combustivel através de mensagens do J1939, entdo a unidade
exibira diretamente as informagdes de consumo de combustivel vindo do ECU.

Se um medidor de fluxo é instalado na mangueira de sucgao de combustivel do motor, entdo a unidade
também é capaz da contagem destes impulsos, calculando e exibindo o consumo de combustivel.

Os parametros relacionados sao:

Requerido | Descri¢ao

Definicdo de parametro |Unidade | Min. Max
Valor

0: Entrada de MPU ¢é usada para
detecgao de velocidade do motor

1: A entrada MPU é usada para leitura
de Impulsos de medidor defluxo
durante o abastecimento de
combustivel.

Impulsos de
Combustivel de entrada - 0 1 1
MPU

Este € o numero de Impulsos
produzido pelo medidor de fluxo para
o volume de unidade. O parametro é
caracteristico do medidor de fluxo
usado e deve ser de acordo com 0s
dados de medidor de fluxo.

Impulsos de

Combustivel por Volume i 0 65000 | qualquer

Unidade de Contador de Esta é a unidade para o contador de

Combustivel LUgal i i qualquer | ombustivel
Este parametro determina o propdsito
dos Impulsos de combustivel
. 0: Impulsos de abastecimento de
Tipo de Contador de - 0 1 1 combustivel, contador de combustivel

Combustivel )
incremento

1. Impulsos de consumo de
combustivel, monitor de consumo.
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13. OPERAGAO DA UNIDADE

13.1. GUIA DE INICIALIZAGAO RAPIDA

PARANDO O MOTOR: Pressione o botdo QSTOP

PARTIDA DO MOTOR: Pressione os botées MAN @ e depois oRUN

TRANSFERENCIA DE CARGA MANUAL: Use os botdes MAINS e e GENSET.

o]
TESTE DE CARGO: Pressione o botéo i TEST. O grupo de geradores funcionara e levara a carga.

OPERACAO AUTOMATICA: Pressione o botdo @AUTO. Verifique se o led AUTO READY esta
iluminado.

O modo pode ser alterado a qualquer momento sem efeito negativo.

A alteragao do modo de operagédo enquanto o grupo de funcionamento esta
funcionando resultara em um comportamento adequado ao novo modo de
operagao.

13.2. MODO PARADA

O modo STOP ¢ inserido ao pressionar o botao 0 .

Neste modo, o grupo de geradores estara no estado de descanso. Se ele estiver funcionando, entéo ele
parara.

Se o motor falhar em para apds a expiragédo do Temporizador de Parada entdo um aviso Falha em Parar
ocorrera.

Se um sinal Inicio Remoto ou Partida Forgada chega no modo PARADO, o grupo de geradores nao
iniciara até o modo AUTO ¢é selecionado.

= AMF e Grupo de Geradores Unico Paralelo com modos de Rede: Se o grupo de geradores
estiver funcionando sob carga, entao ele ira aumentar (se aplicavel) entdo o contator do grupo de
geradores ira se abrir. O motor continuara a funcionar durante o Temporizador de Resfriamento e
parara depois. Se o botdo STOP for pressionado durante o resfriamento, entdo o motor parara
imediatamente. O contator de rede sera energizado apenas se as tensdes de fase de rede e
frequéncia estiverem dentro dos limites programados. Se habilitado, a fase de rede também é
verificada.

= Modo de Sincronizacdo & Compartilhamento de Carga: Se o grupo de geradores estiver
funcionando sob carga, entao ele ira aumentar, e entdo o contator do grupo de geradores ira se
abrir. O motor continuara a funcionar durante o Temporizador de Resfriamento e parara depois.
Se o botdo STOP for pressionado durante o resfriamento, entdo o motor parara imediatamente.

* Modos de Sincronizacio de Rede e ATS: O controlador limpara a saida do sinal do INICIO
REMOTO e abre imediatamente o contator do grupo de geradores. O contator de rede sera
energizado apenas se as tensdes de fase de rede e frequéncia estiverem dentro dos limites
programados. Se habilitado, a fase de rede também é verificada.
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13.3. MODO AUTOMATICO

O modo AUTO ¢ inserido ao pressionar o botao @ .

O modo AUTO ¢é usado para operacgao automatica do sistema de grupo de geradores.

AMF e Grupo de Geradores Unico Paralelo com modos de Rede: O controlador monitora
constantemente a disponibilidade de rede. Isto fara o motor funcionar e transferir a carga quando
ocorre falha de rede.

Modo de Sincronizacao & Compartilhamento de Carga: O controlador ira monitorar o sinal de
INiCIO REMOTO. Quando o sinal chega, ele ir4 operar o grupo de geradores, sincronizar o
barramento, paralelizar, aumentar e iniciara o compartilhamento de carga. Dependendo das
configuragdes, o controlador pode decidir parar o grupo de geradores ou reinicia-lo a qualquer
momento para alcangar a energia disponivel necessaria no barramento.

Modos de Sincronizacado de Rede e ATS: O controlador monitora constante mente a
disponibilidade de rede. Quando ocorre falha de rede, ele ativara a saida de INICIO REMOTO,
dessa forma o grupo de geradores ira funcionar, sincronizar e fechar para o barramento. Quando a
energia suficiente estiver pronta no barramento, o controlador ira transferir a carga. Quando a rede
estiver de volta, ele sincronizara o grupo de geradores para a rede, coloca-los em paralelo, fara uma
transferéncia suave e abrira o contator do grupo de geradores.

Se a entrada de trava do painel estiver definida e o sinal
aplicado, a alteragao de modo com botdes nao ocorrera. No
entanto os botées do monitor de navegagao ainda estao
habilitados e os parametros podem ser visualizados.

Abaixo esta sequéncia de avaliacdo de disponibilidade de rede:

Se ao menos uma das tensdes de fase de rede ou frequéncia de rede estiver fora dos limites, a rede
estara supostamente com falha. De outra forma, a rede é disponivel.

Quando o sinal de Rede Simulada esta presente, entéo a rede estara disponivel.
Se um sinal de Partida Forgada estiver presente, entdo a rede estara indisponivel
Se a entrada de Partida Remota é definida, entdo o sinal decide a disponibilidade de rede.

Quando a rede esta avaliada como "indisponivel” entiao uma sequéncia de partida do motor se inicia:

A unidade espera durante o Atraso de Partida do Motor por pular falhas curtas de rede. Se a rede
for restaurada antes do final deste temporizador, o grupo de geradores nao dara partida.

A unidade ativa o combustivel e pré-aquece as velas de incandescéncia (se houver) e espera pelo
temporizado de pré-aquecimento.

O motor sera acionado por periodos programados durante o temporizador de arranque. Quando
ocorre a ignigao do motor, o relé de arranque sera imediatamente desativado. Consulte a segao
Corte do Arranque para mais detalhes.

O motor funcionara em marcha lenta durante o Temporizador de Marcha Lenta.
O motor funcionara sem carga durante o temporizador de aquecimento.

Se as tensdes defase do alternador, frequéncia e ordem de fase estiverem corretas, a unidade
esperara o periodo do contator do geradores e o contator do gerador sera energizado.
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Quando a rede esta avaliada como "disponivel” novamente, entdo uma sequéncia de parada do
motor se inicia:

¢ O motor continuara funcionado pelo periodo de espera da redepara permitir que as tensbes de
rede se estabilizem.

e Entao o contator do gerador é desativado e o contator de rede sera energizado apds o temporizador
do contator de rede.

e Se é dado um periodo de resfriamento, o gerador continuara a funcionar durante o periodo de
resfriamento.

e Antes do final do resfriamento, a unidade reduzira a velocidade do motor para marcha lenta.

¢ E ofinal do resfriamento, a valvula solendide de combustivel sera desenergizada, a solendide de
parada sera energizada para o temporizador do Solendide de Parada e o diesel parara.

e A unidade estara pronta para a préxima falha de rede.

Se a operagao do grupo de geradores é desabilitada pelo
cronograma semanal, entdo o led AUTO piscara, e a operagao
do grupo de geradores serao no modo PARADO.

13.4. MODO FUNCIONAMENTO, CONTROLE MANUAL

O modo FUNCIONAMENTO entra ao pressionar os botdes MAN @ e depois o botdo RUN 0 .

Quando o modo FUNCIONAMENTO for selecionado, o motor sera ativado independentemente da
disponibilidade da rede.

O modo FUNCIONAMENTO permite também que o contator manual controle através dos botées MC e
GC e .

Quando o botéo contactor for pressionado, o contator relacionado mudaré de posi¢cdo. Assim, se ele
estiver on, ele sera mudado para off. Se ele estiver off, ele sera mudado para on.

Se o outro contator estiver on, entdo ele mudara para off, e o controlador esperara que o temporizador
do contator relacionado, e contato mudara para on. Isso evita o fechamento manual dos dois contatores.

Para parar o motor, pressione o botdo 0 ou selecione outro modo de operagao.
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AMF e Grupo de Geradores Unico Paralelo com modos de Rede: O controlador operara o grupo

de geradores sem carga. A carga pode ser transferida usando os botdes e . Se 0 modo de
transferéncia suave estiver ativo, entdo o grupo de geradores sincronizara para a rede primeiro,
entdo ficara em paralelo e fara uma transferéncia suave. A transferéncia suave é disponivel nas
duas diregoes.

Modo de Sincronizacédo & Compartilhamento de Carga: O controlador operara o grupo de

geradores sem carga. A carga pode ser transferidas manualmente usando o botao .

e Se o botao e for pressionado, entdo se o barramento n&o for energizado, o
controlador ira simplesmente fechar o seu contator do grupo de geradores se tornara o
grupo de geradores mestre. Se o barramento ja foi energizado, entao o grupo de
geradores sincronizara para o barramento, entdo feche seu contator de grupo de
geradores e comece a compartilhar a carga.

Se o botéo e for pressionado novamente, entdo o grupo de geradores aumentara primeiro,
entdo abra o contator do grupo de geradores.

Modos de Sincronizacio de Rede e ATS: O controlador emitira um sinal de INICIO REMOTO,
dessa forma o grupo de geradores ira funcionar, sincronizar e fechar para o barramento. Portanto, a

carga sera fornecida pela energia da rede. A carga pode ser transferida usando os botdes e
. Se 0 modo de transferéncia suave estiver ativo, entdo o grupo regeradores sincronizara para a
rede primeiro, entdo ficara em paralelo e fara uma transferéncia suave. A transferéncia suave é
disponivel nas duas diregdes.

Se a sequéncia de partida do motor for conforme descrito abaixo:

A unidade ativa a valvula solendide do combustivel e pré-aquece as velas de incandescéncia (se
houver) e espera pelo temporizador de pré-aguecimento.

O motor sera acionado por periodos programados durante o temporizador de arranque. Quando
ocorre a ignicao do motor, o relé de arranque sera imediatamente desativado. Consulte a segao
Corte do Arranque para mais detalhes.

O motor funcionara em marcha lenta durante o Temporizador de Marcha Lenta.

O grupo de geradores funcionara sem carga até que outro modo seja selecionado.

Se as transferéncias ininterruptas sao permitidas no modo AMF,
entao a unidade verificara a sincronizagao. Se a sincronizagao
for completa, entao ela fara uma transferéncia ininterrupta, em
que os dois contatores estarao ligados por um curto tempo.

.

~\

O modo de Backup de Emergéncia esta habilitado e se a rede
estiver off, entdo o contator de rede sera desativado e o
contator do gerador sera ativado.

Quando a rede estiver on novamente, sera executado uma
transicao reversa, mas o motor sera mantido em funcionamento
a menos que outro modo seja selecionado. )
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13.5. MODO DE TESTE

o]
O modo TESTE ¢ inserido ao pressionar o botéo

O modo de TESTE é usado para testar o grupo de geradores sob carga.

Quando este modo for selecionado, o motor funcionara conforme descrito no modo AUTO,
independentemente da disponibilidade de rede e a carga sera transferida para o grupo de geradores.

O grupo de geradores alimentara a carga indefinidamente a menos que outro modo seja selecionado.

Modo AMF: O controle funcionara o motor e fara uma transferéncia interrompida.

» Paralelo de Grupo de Geradores Unico com Modo de Rede: O controlador funcionara o motor e
fara uma transferéncia suave.

= Modo de Sincronizacdo & Compartilhamento de Carga: O controlador operara o grupo de
geradores. Se o barramento n&o for energizado, ele simplesmente fechara seu contator do grupo de
geradores. Se o barramento foi energizado, entéo ele sincronizara o barramento, paralelizar,
aumentar e iniciara o compartilhamento de carga.

* Modos de Sincronizacio de Rede e ATS: O controlador ativara sua saida de INICIO REMOTO,
dessa forma o grupo de geradores ira funcionar, sincronizar e fechar para o barramento. Quando a
energia suficiente estiver pronta no barramento, o controlador ira transferir a carga.
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14. PROTEGOES E ALARMES

A unidade fornece 3 diferentes niveis de protegcio, sendo alarmes de avisos, parada com arrefecimento e
parada imediata.

1- ALARME COM PARADA IMEDIATA: Estas sao as mais importantes condi¢cées de falhas e
causam:

- O led de ALARME para alterar para on firmemente,
- O contator do grupo de geradores a ser liberado imediatamente,
- O motor sera parado imediatamente,
- A saida digital de Alarme para operagao.
2- PARADA COM ARREFECIMENTO: Estas condicdes de falha vém de desarmes elétricos e
causam:
- Oled de ALARME para alterar para on firmemente,
- O contator do grupo de geradores a ser liberado imediatamente,
- O motor sera parado apés o periodo de Resfriamento,
- A saida digital de Alarme para operagao.
3- AVISOS: Estas condigbes causam:
- Oled de AVISO para alterar para on firmemente,
- A saida digital de Alarme para operagao.

Se uma condigao de falha ocorrer, o monitor automaticamente
mudara para a pagina LISTA DE ALARME.

Os alarmes operam com base na primeira ocorréncia:

-se um alarme com parada imediata estiver presente, 0s seguintes alarme com parada imediata, parada
com arrefecimento e avisos nao seréo aceitos,

-se uma parada com arrefecimento estiver presente, as seguintes parada com arrefecimento e avisos nao
serao aceitos,

-se um aviso estiver presente, os seguintes avisos nao serao aceitos,

Se o botao ALARME MUDO for pressionado, a saida
de Alarme sera desativado; no entanto os alarmes
*) existentes persistirdo e desabilitardo a operacao do
)

grupo de geradores.

Os alarmes podem ser do tipo TRAVA DE RETENCAO seguindo a programagéo.

Para alarmes de retengcdo, mesmo se a condig¢ao de alarme for removida, os alarmes estardao on e
desabilitacdo a operagdo do grupo de geradores.

Os alarmes existentes podem ser cancelados pressionando os
botoes de modo de operagao:

* 00090

A maioria dos alarmes tém niveis de desarme programaveis. Veja o capitulo de programagéo para limites de
alarme ajustavel.
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14.1. DESATIVAGAO DE TODAS AS PROTEGOES

A unidade permite qualquer que entrada digital seja configurada como “Desabilitar Protegcoes”.

A configuragéo de entrada é usada em casos em que é necessario que o motor funcione até a
destruicdo. Este pode ser o caso sob condi¢des criticas como combate de incéndios ou outros casos de
emergéncias.

A entrada deve ser configurada como "Warning". Dessa forma, quando as prote¢des sdo desabilitadas,
uma mensagem de aviso aparecera imediatamente na tela.

Quando as protecdes sédo desabilitadas, todos os alarme com parada imediata e parada com
arrefecimento se tornardo avisos. Eles aparecerao na tela, mas ndo afetarao a operagao do grupo de
geradores.

A entrada pode ser constantemente ativada, ou preferivelmente pode ser ativada por uma chave externa
ativada para evitar a arranque nao autorizada.

As protecoes desabilitadas permitirdo que o grupo de geradores funcionem
até a destruigao.

Coloque avisos escritos sobre esta situagado na sala do grupo de geradores.

14.2. ALARME DE SOLICITAGAO DE SERVICO

O led de SOLICITACAO DE SERVICOS é projetado para auxiliar que a manutengao periddica do grupo de
geradores seja feita consistentemente.

A manutencgao periddica é basicamente executada apds horas de motor determinadas (por exemplo 200
horas), mas mesmo se esta quantia de horas de motor ndo sejam cumpridas, elas sdo executadas ap6s um
limite de tempo determinado (por exemplo 12 meses).

A unidade oferece 3 conjuntos de contadores de servigos independentes para habilitar periodos de servigo
diferentes com prioridades diferentes.

O nivel de falhar criado mediante a expiragdo dos temporizadores de servico podem ser conforme
configurado como Aviso, Parada com arrefecimento ou Parada imediata. Dessa forma, diferentes niveis de
condigdes de falha podem ser gerados em diferentes niveis de sobreaquecimento.

Cada contador de servigo configurado tanto como horas de motor programavel e limite de tempo de
manutengdo. Se qualquer um dos valores programados for zero, isto significa que o pardmetro ndo sera
usado. Por exemplo o periodo de manutencao de 0 meses indica que a unidade solicitara manutencgao
apenas com base em horas de motor, ndo havera limite de tempo. Se as horas de motor sdo também
selecionadas como 0 horas, isso significara que esta configuragdo de contador de servigo nao é operativa.

Quando as horas do motor OU o tempo limite tiver acabado, led (vermelho) de SOLICITAGAO DE
SERVICO comegara a piscar e a fungédo de saida de solicitagdo de servigo estara ativa. A solicitagdo de
servigo também pode criar uma condigao de falha de qualquer nivel seguindo a definigdo de parametro.

A fungéo de saida de solicitagdo de servigo ‘pode ser atribuida a qualquer saida digital usando os
parédmetros de programa Definicdo de Relé. Os relés em um mddulo de extensdo também podem ser
atribuidos a esta fungéo.

pressione juntamente as teclas ALARME MUDO e TESTE DE LAMPADA por 5

f Desligue o led de SOLICITAGAO DE SERVIGO e reinicie o periodo de servigo,
segundos.

As horas de motor restantes e os limites de tempo restantes sdo mantidos armazenados como meméria
nao-volatil e ndo séo afetadas por falhas de alimentagéo de energia.

As horas de tempo e motor para servigo sao exibidas no grupo do menu STATUS DE GERADORES .
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14.3. ALARME COM PARADA IMEDIATA

- . o )
A entrada digital e os alarmes de transmissor analégico sao
totalmente programaveis para o nome do alarme, amostra e
acgao.
Apenas os alarmes internos sao explicados nesta se¢ao.
J

ALTA/BAIXA
FREQUENCIA DE
GERADORES

Configure para se a frequéncia do gerador esta fora dos limites
programados. Estas falhas serdo monitoradas com Temporizador de
Bloqueio de Disparo de Falha atraso com o motor em funcionamento. Os
limites maior e menor s&o programaveis separadamente. O atraso de
detecgdo também é programavel. Outro limite de parada imediata de alta
frequéncia que é 12% acima do limite superior € sempre monitorado e para
0 motor imediatamente.

ALTO/BAIXO RPM DE
GERADORES

Configure para se as rpm do gerador esta fora dos limites programados.
Estas falhas serdo monitoradas com atraso do Temporizador de Bloqueio
de Disparo de Falha com o motor em funcionamento. Os limites maior e
menor sdo programaveis separadamente. O atraso de deteccdo também é
programavel. E o limite de ultrapassagem superior de rpm é sempre
monitorado e para 0 motor imediatamente.

TENSAO ALTA/BAIXA DE

GERADORES

Configure para que se qualquer tensao de fase do gerador saia dos limites
programados com Temporizador de Falha de Tensao. Estas falhas serdo
monitoradas com atraso do Temporizador de Bloqueio de Disparo de
Falha com o motor em funcionamento.

TENSAO DE BATERIA
ALTA / BAIXA

Configure para se a tensao de bateria do gerador estiver fora dos limites
programados. Os limites maior e menor sdo programaveis separadamente.
O atraso de deteccao também é programéavel.

FALHA NA PARTIDA

Configure para que se o motor ndo estiver funcionando apds o numero
programado de tentativas.

FALHA NA PARADA

Configure para que se o motor ndo estiver parado antes da expiragéo do
Temporizador de Parada.

TENSAO DE CARGA
BAIXA

Configure para se a tensao de alternador de carga estiver fora dos limites
programados. Estas falhas serdo monitoradas com atraso do
Temporizador de Bloqueio de Disparo de Falha com o motor em
funcionamento.

FALHA DE ECU J1939

Configure para se a informagéo tiver sido recebida durante 3 segundos do
ECU do motor eletronico. Esta condicao de falha é apenas controlada
quando o combustivel estiver ativado.

DESEQUILIBRIO DE
TENSAO

Configure para se qualquer uma das tensdes de fase do gerador forem
diferentes da média por mais que Limite de Desequilibrio de Tensao por
Temporizador de Falha de Tensao. Estas falhas serdo monitoradas com
atraso do Temporizador de Bloqueio de Disparo de Falha com o motor
em funcionamento.

DESEQUILIBRIO DE

Configure para se qualquer uma das correntes de fase do gerador forem

CORRENTE diferentes da média por mais que Limite de Desequilibrio de Tensao por
Temporizador de Falha de Tensao. Estas falhas serdo monitoradas com
atraso do Temporizador de Bloqueio de Disparo de Falha com o motor
em funcionamento. A agdo tomada na condi¢do de falha é programavel.
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SOBRECORRENTE Configure para que se ao menos uma das correntes de fase dos geradores
estejam acima do Limite de Sobrecorrente para o periodo permitido pela
configuragao de curva IDMT. O temporizador permitido € dependente do
nivel de sobrecorrente. Se a corrente for abaixo do limite antes da expiragao
do temporizador, nenhum alarme sera configurado. Consulte o capitulo
Protecéo de Sobrecorrente (IDMT) para mais detalhes. A agcdo tomada na

condicdo de falha é programavel.

PERDA DE SINAL DE
PICKUP

Configure para se a rpm medidas da entrada de pickup magnético estiver
abaixo do nivel de Corte do Arranque de RPM durante o Temporizador
de Sinal de Perda de Velocidade. A acao de perda do sinal é
programavel.

SOLICITAGAO DE
SERVICO

Configure se ao meno um dos contadores de servigo estiver expirado.

Para reiniciar os contadores de servigos, segure os botdes with e o
durante 5 segundos. A tela exibira "Completo!"

Alarme de ECU
J1939

Configure se a comunicagéo entre a unidade e ECU estiver perdida.

14.4. ALARME DE PARADA COM ARREFECIMENTO

- . i )
A entrada digital e os alarmes de transmissor analégico sao
totalmente programaveis para o nome do alarme, amostra e
acgao.
Apenas os alarmes internos sao explicados nesta se¢ao. p

DESEQUILIBRIO DE
TENSAO

Configure para se qualquer uma das tensdes de fase do gerador forem
diferentes da média por mais que Limite de Desequilibrio de Tensao por
Temporizador de Falha de Tensao. Estas falhas serdo monitoradas com
atraso do Temporizador de Bloqueio de Disparo de Falha com o motor
em funcionamento.

DESEQUILIBRIO DE
CORRENTE

Configure para se qualquer uma das correntes de fase do gerador forem
diferentes da média por mais que Limite de Desequilibrio de Tensao por
Temporizador de Falha de Tensao. Estas falhas serdo monitoradas com
atraso do Temporizador de Bloqueio de Disparo de Falha com o motor
em funcionamento. A acéo tomada na condi¢ao de falha é programavel.

SOBRECORRENTE

Configure para que se ao menos uma das correntes de fase dos geradores
estejam acima do Limite de Sobrecorrente para o periodo permitido pela
configuragado de curva IDMT. O temporizador permitido € dependente do
nivel de sobrecorrente. Se a corrente for abaixo do limite antes da expiragao
do temporizador, nenhum alarme sera configurado. Consulte o capitulo
Protecéo de Sobrecorrente (IDMT) para mais detalhes. A agdo tomada na
condigéo de falha é programavel.

SOBRECARGA

Configure se a energia dos geradores (kW) fornecida para a carga estiver
acima do limite de Sobrecarga de parada com arrefecimento para
Temporizador de Sobrecarga. Se a corrente for abaixo do limite antes da
expiracdo do temporizador, entdo nenhum alarme sera configurado.

POTENCIA INVERSA

Configure se a energia dos geradores (kW) for negativa e estiver acima do
limite de Poténcia Inversa para Temporizador de Poténcia Inversa. Se a
corrente for abaixo do limite antes da expiragdo do temporizador, entao
nenhum alarme sera configurado.
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FALHA DE ORDEM DE
FASE DE GERADORES

Configure se a falha estiver habilitada e a ordem de fase de geradores for
inversa.

FALHA DE ABERTURA

Configure se a entrada de retroalimentagao for definida e o sinal de

DE REDE CB retroalimentagao do bloco contator nao for detectado apds a expiragcéo da
Abertura do Contator/Temporizador de Falha de Fechamento.
FALHA DE Configure se a entrada de retroalimentacao for definida e o sinal de

FECHAMENTO DE
GERADORES CB

retroalimentagdo do bloco contator ndo for detectado apdés a expiragéo da
Abertura do Contator/Temporizador de Falha de Fechamento.

PERDA DE SINAL DE
PICKUP

Configure para se a rpm medidas da entrada de pickup magnético estiver
abaixo do nivel de Corte do Arranque de RPM durante o Temporizador
de Sinal de Perda de Velocidade. A acao de perda do sinal é
programavel.

SOLICITAGAO DE
SERVICO

Configure se ao meno um dos contadores de servigo estiver expirado.

0.0

Para reiniciar os contadores de servigos, segure os botdes
durante 5 segundos. A tela exibira "Completo!"

UNIDADE BLOQUEADA

Configure se o controlador estiver remotamente blogueado.

TOPOLOGIA
DESCONHECIDA

Configure se determinagao da topologia automatica estiver ativa, e a
topologia ndo pode ser determinada durante o "temporizador de bloqueio
de arranque " apés o funcionamento do motor.

Perda de Excitagao

Configure se a saida de controle AVR foi para o limite inferior ou superior
quando os geradores estiverem com carga.

Falha de Sincronizagéao

Configure se a saida de controle AVR foi para o limite inferior ou superior
quando os geradores estiverem com carga.

G59: Sem Freq. de Rede

Configure se a peak lopping ou exportacao de energia com rede
habilitada. Se o corte de rede, a unidade abrira o contator de rede, antes
da forga de geradores para alimentar toda a rede.

G59: Falha de Freq. de
Rede

Configure se a peak lopping ou exportacao de energia com rede
habilitada. Se o corte de rede, a unidade abrira o contator de rede, antes
da forga de geradores para alimentar toda a rede.

G59: Pow Inverso de
Rede

Configure se a peak lopping ou exportacao de energia com rede
habilitada. Se o corte de rede, a unidade abrira o contator de rede, antes
da forga de geradores para alimentar toda a rede.

G59: R.o.c.o.f. df/dt

Configure se a peak lopping ou exportacao de energia com rede
habilitada. Se o corte de rede, a unidade abrira o contator de rede, antes
da forga de geradores para alimentar toda a rede.

G59: Troca de Vetor

Configure se a peak lopping ou exportacao de energia com rede
habilitada. Se o corte de rede, a unidade abrira o contator de rede, antes
da forga de geradores para alimentar toda a rede.

Falha de Sincronizagao

Configure se a sincronizagéo de fase e tenséo néo for bem sucedida
antes da expiragdo do Tempo Esgotado de Falha de Sincronizagéo

Falha de Tensao do
Barramento

Configure se as tensbes de barramento ndo estdo entre os limites e
tensdo de barramento acima do Limite de Barra Morta durante 5
segundos, quando o master solicita que o slave feche o contator de
geradores para o0 barramento.

Freq. de Barramento
Falha

Configure se a frequéncia de barramento nao estéo entre os limites e
tensao de Limite de Barra Morta durante 5 segundos, quando o master
solicita que o slave feche o contator de geradores para o barramento.
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14.5. AVISOS

é . . . o ~
A entrada digital e os alarmes de transmissor analégico sao
totalmente programaveis para o nome do alarme, amostra e
acao.
Apenas os alarmes internos sao explicados nesta sec¢ao.

. J

4 i i _ N
Todos os avisos podem ser feitos com travas de retengao
habilitando um parametro de programa unico: Configuracao do
Controlador >Bloguear todos 0s avisos

\ J
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sempre monitorado e para o motor imediatamente.
ALTO/BAIXO RPM DE Configure para se as rpm do gerador esta fora dos limites programados.
GERADORES Estas falhas serdo monitoradas com atraso do Temporizador de Bloqueio

de Disparo de Falha com o motor em funcionamento. Os limites maior e
menor sdo programaveis separadamente. O atraso de detecgédo também é
programavel. E o limite de ultrapassagem superior de rpm é sempre
monitorado e para o motor imediatamente.

TENSAO ALTA/BAIXA DE | Configure para que se qualquer tensdo de fase do gerador saia dos limites
GERADORES programados com Temporizador de Falha de Tensao. Estas falhas serédo
monitoradas com atraso do Temporizador de Bloqueio de Disparo de
Falha com o motor em funcionamento.

TENSAO DE BATERIA Configure para se a tensao de bateria do gerador estiver fora dos limites
ALTA / BAIXA programados. Os limites maior e menor sdo programaveis separadamente.
O atraso de detecgao também é programavel.
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FALHA NA PARADA

Configure para que se o motor ndo estiver parado antes da expiragéo do
Temporizador de Parada.

TENSAO DE CARGA
BAIXA

Configure para se a tensao de alternador de carga estiver fora dos limites
programados. Estas falhas serdo monitoradas com atraso do
Temporizador de Bloqueio de Disparo de Falha com o motor em
funcionamento.

FALHA DE ECU J1939

Configure quando o codigo de falha do motor for recebido do ECU do motor
elétrico. Esta falha ndo causara uma parada do motor. Se necessario, 0
motor sera parado pelo ECU.

DESEQUILIBRIO DE
TENSAO

Configure para se qualquer uma das tensdes de fase do gerador forem
diferentes da média por mais que Limite de Desequilibrio de Tensao por
Temporizador de Falha de Tensao. Estas falhas serdo monitoradas com
atraso do Temporizador de Bloqueio de Disparo de Falha com o motor
em funcionamento.

DESEQUILIBRIO DE
CORRENTE

Configure para se qualquer uma das correntes de fase do gerador forem
diferentes da média por mais que Limite de Desequilibrio de Tensao por
Temporizador de Falha de Tensao. Estas falhas serdo monitoradas com
atraso do Temporizador de Bloqueio de Disparo de Falha com o motor
em funcionamento. A acédo tomada na condi¢ao de falha é programavel.

SOBRECORRENTE

Configure para que se ao menos uma das correntes de fase dos geradores
estejam acima do Limite de Sobrecorrente para o periodo permitido pela
configuragdo de curva IDMT. O temporizador permitido € dependente do
nivel de sobrecorrente. Se a corrente for abaixo do limite antes da expiragao
do temporizador, nenhum alarme sera configurado. Consulte o capitulo
Protecéo de Sobrecorrente (IDMT) para mais detalhes. A agdo tomada na
condicdo de falha é programavel.

SOBRECORRENTE

Configure se ao menos uma das correntes de fase dos geradores fiquem
acima do Limite de Sobrecorrente.

POTENCIA INVERSA

Configure se a energia dos geradores (kW) for negativa e estiver acima do
limite de Poténcia Inversa para Temporizador de Poténcia Inversa. Se a
corrente for abaixo do limite antes da expiragéo do temporizador, entao
nenhum alarme sera configurado.

FALHA DE ORDEM DE
FASE DE GERADORES

Configure se a verificagdo de ordem de fase de rede, fases de redes sédo
presentes em ordem de fase de rede for inversa. Esta falha evita que o
Contator de Rede feche.

FALHA DE ABERTURA /
FECHAMENTO DE
GERADORES CB

Configure se a entrada de retroalimentacgao for definida e o sinal de
retroalimentagao do bloco contator ndo for detectado apds a expiragéo da
Abertura do Contator/Temporizador de Falha de Fechamento.

FALHA DE
FECHAMENTO DE REDE

CB

Configure se a entrada de retroalimentagao for definida e o sinal de
retroalimentagao do bloco contator ndo for detectado apds a expiragéo da
Abertura do Contator/Temporizador de Falha de Fechamento.

FALHA DE
SINCRONIZACAO

Configure se a transferéncia ininterrupta estiver habilitada e a
compatibilidade de tenséo, frequéncia e fase nao forem encontradas
antes da expiragéo do Temporizador de Falha de Sincronizagao

PERDA DE SINAL DE
PICKUP

Configure para se a rpm medidas da entrada de pickup magnético estiver
abaixo do nivel de Corte do Arranque de RPM durante o Temporizador
de Sinal de Perda de Velocidade. A acao de perda do sinal é
programavel.

SOLICITACAO DE
SERVICO

Configure se ao meno um dos contadores de servigo estiver expirado.

Para reiniciar os contadores de servigos, segure os botdes oe o
durante 5 segundos. A tela exibira "Completo!"
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FALHA DE
PREENCHIMENTO DE
EEPROM

Configure se a memaria ndo-volatil interna ndo pode ser preenchida.

MOTOR EM
FUNCIONAMENTO

Selecione se o motor estiver funcionando enquanto a saida do
combustivel ndo for energizada.

AUTO NOT READY

Configure se os geradores néo estiverem no modo AUTO ou uma
condicao de falha ou o cronograma semanal evite o inicio automatico dos
geradores.

GPS DESCONECTADO

Configure se a comunicacgao serial com o GPS esta perdida.

PERDA DE SINAL GPS

Configure se a comunicagdo com o médulo GPS for funcional, mas o nivel
de sinal GPS for insuficiente para determinar a geo-localizacao.

14.6. AVISOS NAO-VISUAIS

.

N

Estes avisos nao sao anunciados no painel frontal do
dispositivo, no entanto, eles aparecem nos registros de
evento, transferidos ao Scada e causam o envio de SMS e e-
mail.

Apenas os alarmes internos sao explicados nesta se¢ao.

ROUBO DE
COMBUSTIVEL

O motor nhao esta funcionando:

Se o nivel de combustivel medido da entrada do transmissor cair em 20%
ou mais em uma hora, entao ocorre o aviso de Roubo de Combustivel (o
atraso de deteccao é 10 seg., ndo ajustavel).

Motor em funcionamento:

Se o nivel de combustivel medido da entrada do transmissor cais para
2x’porcentagem de consumo de combustivel por hora” ou mais, entao
ocorre o aviso Roubo de Combustivel.

ABASTECIMENTO DE
COMBUSTIVEL

Se o nivel de combustivel medido da entrada do transmissor crescer em
20% ou mais em uma hora, entido ocorre o aviso nao-visual de
Abastecimento de Combustivel (o atraso de deteccéo é 10 seg., ndo
ajustavel).

MANUTENGAO FEITA

Enviado quando os contadores da manutengao periddica sao
manualmente reiniciados.
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15. PROGRAMAGAO

15.1. REINICIALIZAGAO COM PADROES DE FABRICA

Para resumir os valores de pardmetros de confiquracao de fabrica:

-segure os botdes OFF, LAMP TEST e ALARM MUTE por 5 segundos,

-“RETORNO A CONFIGURAGAO DE FABRICA” sera exibida

-pressione imediatamente e segure o botdo SETA DIREITA por 5 segundos

-os valores configurados de fabrica serao programados para a memoéria do parametro.

C”’;M”f 'I

s i‘;f”z’”

0 sc 0 ¢
ooo ooo 001. I

ENGINE COUNTERS

RETURH TO FACTORY SET

EngHrs | ALL CHANGES WILL LOST

EngRun ﬁ

SrviHrs

HOLDPRESSED OK BUTTON Sg

SrviDay

Sequre o botao SETA DIREITA

O modo de programa é usado para ajustar temporizadores, limites operacionais e a configuragdo da
unidade.

Embora um programa de PC grétis seja fornecido para programacao, todos os pardmetros podem ser
modificados através do painel frontal, independentemente do modo de operagao.

Quando modificados, os pardmetros de programa sdo automaticamente gravados em uma memdria nao
apagavel e tem efeito imediato.

O modo de programa nao afetara a operagdo da unidade. Assim, os programas podem ser modificados a
qualquer momento, mesmo quando os geradores estao funcionando.
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15.2. ENTRANDO NO MODO DE PROGRAMAGAO

Para entrar o modo de programa, pressione juntamente os botdes WAMENU e MENUPpor 5
segundos.

Quando o modo de programa é inserido, a tela de entrada de senha abaixo sera exibida.
DATAKOM DATAKOM

PreSSIOne GENSET PARAMETERS 103 1 1
d Pressione

2 botoes
por 5
segundos

407s | 400: | 3% G | 2 botdes
2307 ‘ 2320 2305 J por 5
segundos

CXey) 87117201 3]
=y s

13kW - GQ 10kVAr
KVAr

Enter Your Password

Uma senha de 4 digitos deve ser inserida usando os botées ¥, A , MENUP> ¢ 4AMENU.

Os botdes ¥, A modificam o valor do digito atual. Os botdes MENU P, AMENU navegam entre 0s
digitos.
A unidade suporta 3 niveis de senha. O nivel_1 é projetado para pardmetros ajustaveis em campo. O

nivel_2 é projetado para pardmetros ajustaveis na fabrica. O nivel_3 é reservado. Isso permite a
recalibragao da unidade.

A senha de nivel-1 é definida de fabrica como ‘1234’ e a senha de nivel-2 é definida de fabrica como
‘0876'.

A As senhas nao sao ajustaveis no painel frontal.

Se uma senha errada for inserida, a unidade ainda permitira o acesso aos parametros de programa, mas
apenas no modo somente leitura.

Se for inserida a senha “0000”, apenas o arquivo REGISTRO DE EVENTOS estara disponivel.
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15.3. NAVEGAGAO ENTRE MENUS

O modo de programa é ativado com um sistema de menu de dois niveis. O menu principal consiste em
grupos de programa e cada grupo consiste em varios pardmetros de programa.

Quando o modo de programa é acessado, uma lista de grupos disponiveis sera exibida. A navegacao
entre grupos diferentes é feita com os botdes ¥ e A . O grupo selecionado é mostrado em video inverso
(azul em branco). Para entrar em um grupo, pressione o botdo MENUP>. Para sair do grupo para a lista
principal, pressione o botdo 4MENU.

PROGRAMMING

Se estiver no
grupo, entao
saia para o
menu PGM
principal.

ON URA Inp: 1 Fnc: 2

FUNCTION: Oil Pressure Switch

Entre no
grupo

TYPE:S SHUTDOWN SAMPLING: HOLD OFF

LATCHING: LATCHING CONTACT: N.O.

Proximo
grupo

Grupo
anterior

A navegagéo dentro do grupo ¢ feita com os botdes ¥ e A.Uma lista de parametros disponiveis
sera exibida. O pardmetro selecionado é mostrado em video inverso (azul em branco). Para exibir/altera
o valor deste parametro, pressione o botaoMENUP>. O valor de parametro pode ser aumentado ou
diminuido com os botées ¥ e A. Se estas teclas forem mantidas pressionadas, o valor de programa sera
aumentado/diminuido por etapas de 10. Quando um pardmetro de programa é modificado, ele é salvo
automaticamente na memoria. Se o botdo MENUP> for pressionado, o proximo parametro sera exibido.
Se o botdo AMENU for pressionado, entdo uma lista de parametros neste grupo sera exibida.

PROGRAMMING
- DISPLAY EVENT LOGG

Edicao de
CONTROLLER CONFIG.
Volta para o vler e
menu ELECTRICAL PARAMS. parametro
principal NGINE PARAMETERS

DATE & TIME

Proximo Parametro
parametro no anterior no
mesmo mesmo
grupo. grupo.
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15.4. ALTERAGAO DE VALOR DE PARAMETRO

PROGRAMMING

Aumento de
valor de
parametro

Diminuicao
de valor de
parametro

LCD Contrast

100

Parametro
Anterior
Pressionar
Continuamen
te:

Volta para o
menu principal

Préximo
parametro

=leTeTEi=TalgIchi s
COMTROLLER COMFIG.
LCO Contrast

e g . AT
3 E:g s valor de
parametro parametro

Parametro
Anterior
Pressionar
Continuame
nte:
Volta para o
menu
principal

Préximo
parametro
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15.5. SAIDA DO MODO DE PROGRAMAGAO

Para sair do modo de programagao pressione uma das teclas de selegdo. Se nenhum bot&o for
pressionado durante 2 minutos, o programa sera cancelado automaticamente.

DATAKOM D700

= MAINS
AUTO 7 GENSET MEASUREMENTS -
READY LA 4 g

U12] U233
s A\ 3980 3980 | 3980 V ,k

WARNING ! V11

SERVICE
¥

REQUEST

3000 3000

‘ _
50. 00 Hz @ r
i Pressione

GENSET qua|quer
botdo de
l-'i)) modo

TEST
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16. LISTA DE PARAMETRO DE PROGRAMA

16.1. GRUPO DE CONFIGURAGAO DE CONTROLADOR

Definicdo de |Unidade | Min. | Max | Conjunto Descrigao
parametro de Fabrica
Contraste de Este par&metro é us.ado para configurarho
LCD - 30 50 31 contraste de LCD Ajuste para o melhor angulo de
visualizagéo.
Temporizado de A tela ira rolar eptre diferentes medi¢des com este
Rol de Tel seg 0 250 0 intervalo. Se definido como zero, a rolagem de tela
olagem de Tela . o
sera desabilitada.
0: Idioma inglés selecionado.
Idioma - 0 1 0 1: Idioma local selecionado. Este idioma pode
depender do pais em que a unidade sera usada.
Este parametro seleciona a tela em que é exibida
durante a operagao de carga dos geradores.
Monitor Padrao 0: tabela de tensé?s Qe geradores
de Geradores - 0 4 0 1: tabela de frequéncia e correntes de geradores
2: tabela de kW e pf dos geradores
3: tabela de kVA e kVAr dos geradores
4: medi¢goes medias dos geradores
Habilitagdo de 0: Prompts de status desabilitado
Janela de - 0 1 0 1: Prompts de status habilitado
Prompt de Status
Temporizador de Este paradmetro define o atraso apds o
Bloqueador de funcionamento do motor e antes do monitoramento
Arrgnque de S€g 0 120 12 de falha ser habilitado.
Falha
Temporizador do Este é o periodo em que o relé de ALARME é
Relé seg 0 120 60 ativo. Se o periodo for configurado para 0
elé de Alarme LT . L
significara que o periodo é ilimitado.
Relé de Alarme ) 0 1 0 0: continuo
Intermitente 1: intermitente (alterna on e off a cada segundo)
~ 0: No modo RUN, a carga nao sera transferida
Operagao de d de falhar
Backup de ) 0 1 0 pgﬁ 0s ggraR%r'(\ajs mesmo se are ef " .
Emergéncia 1: No modo , a carga sera transferida para os
geradores mesmo se a rede falhar.
Habilitar ) 0 1 0 0: exercitador automatico desabilitado
Exercitador 1: exercitador automatico habilitado
Semanalmente: exerce uma vez por més
Periodo de Mensalmente: exerce uma vez por més
Exercicio ) Sem.| Men. Sem. Os dias e horas exatos do exercitador é ajustado
)
dentro da segdo CRONOGRAMA DE EXERCICIO.
Exercicio de ) 0 1 1 0: Exercicio no modo de FUNCIONAMENTO
Carga Off/On 1: Exercicio no modo de TESTE
Rede Simulada ) 0 1 0 0: rede simulada atrasada desabilitada
Atrasada 1: rede simulada atrasada habilitada
0: ndo MODEM / nao GPS
1: MODEM interno, nao GPS
Selecdo Modem / ) 0 5 0 2: MODEM Datakom externo, nao GPS
GPS 3: MODEM genérico externo, nao GPS
4: nao MODEM, RS-232 GPS
5: MODEM interno, RS-232 GPS
K20D02-EN -95 -




Manual do Usuario D-700 Rev_03

Firmware V-5.8

16.1. GRUPO DE CONFIGURAGAO DE CONTROLADOR

(continuo)
Definicdo de |Unidade | Min. | Max | Conjunto Descrigdo
parametro de Fabrica
Modem Externo / Esta é a faixa de dados da porta RS-232 para o
Faixa de Baud bps 2400 | 115200 | 115200 |modem externo/GPS
de GPS
GSM Sim Card S'e 0 nimero pin usa car'tao SIM.G.SM, insira o
. - 0 9999 0 numero pin aqui. Se o numero pin incorreto for
Pin . ; ~ ~ ~ .
inserido, entdo o cartdo SIM ndo operara.
o 0: Mensagens SMS desabilitadas
Habilitar SMS ) 0 1 0 1: Mensagens SMS habilitadas
Habilita Conexao ) 0 1 0 0: GPRS desabilitado
GPRS 1: GPRS desabilitado
Habilitar 0: Programagéao de Web desabilitada
Programacao - 0 1 0 1: Programacéao de Web habilitada
Web
Habilitar Controle ) 0 1 0 0: Controle de Web desabilitada
de Web 1: Controle de Web habilitada
Faixa de A unidade atualizara a pagina da web com este
Atualizagéo da seg 0 240 10 intervalo.
Web
Periodo Ping seg 30 900 120 A u'mdade verificara a disponibilidade da conexao
de internet com este intervalo.
Faixa de A unidade atualizara o terminal de monitoramento
Atualizagao do seg 0 65535 60 distante com esta faixa.
Scada Rainbow
Scada Rainbow Este € o niumero de porta do primeiro enderego
- 0 65535 90 . .
Enderego-1 Port terminal de monitoramento.
Scada Rainbow Este é o numero de porta do segundo endereco
- 0 65535 90 . .
Enderego-2 Port terminal de monitoramento.
Porta de Servidor Este € o niumero de porta do servidor de web
- 0 65535 80 interno. A unidade respondera questionarios para
de Web
esta porta somente.
Numero da porta do servidor TCP/IP Modbus
Porta TCP/IP - 0 65535 502 interno. A unidade responde solicitagdes para
Modbus
esta porta somente.
Porta SMTP ) 0 65535 587 E_srtnaaﬁ 0 numero de porta usado para o envio de
0: funcado de gateway ethernet-modbus
Habilitar ethernet desabilitada.
para RS-485 - 0 1 0 1: fungéo de gateway ethernet-modbus habilitada.
Modbus Gateway A unidade redirecionara solicitacdes Modbus da
ethernet para a porta RS-485.
. 0: funcado de gateway gprs-modbus.
Habilitar GPRS 1: fungao de gateway gprs-modbus habilitada. A
para RS-485 - 0 1 0 idad direci : solicitacdes Modbus d
Modbus Gateway unidade redirecionara solicitagdes Modbus do
GPRS para a porta RS-485.
RS-485 ) 0 1 1 0: Porta RS-485 desabilitada
Habilitada 1: Porta RS-485 habilitada
Endereco Esta é a identidade do controlador modbus
- 0 240 1 c
Modbus usado na comunicagao Modbus.
Faixa de Bauds Esta é a faixa de dados da porta Modbus RS-
RS.485 bps 2400 | 115200 9600 485,
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16.1. GRUPO DE CONFIGURAGAO DE CONTROLADOR

(continuo)
Definnigéo de Unidade | Min. | Max Con!un:to Descrigao
parametro de Fabrica
Habilitagédo de ) 0 1 1 0: porta ethernet desabilitada
Ethernet 1: porta ethernet habilitada
0: O corte do arranque é executado através da
Prioridade de comutacao da pressao de 6leo e leitura do
Comutagao de - 0 1 0 transmissor de pressao de 6leo
Pressao de Oleo 1: O corte do arranque é executado apenas
através da comutagao de pressao de 6leo
Operacao de Rede Simulada Atrasada: Tempo
Temporizador do de funciongmento méx. dos geradore_s apos
Relé de Elash min 0 1200 0 dgsapareumento do sinal de Red.e Simulada.
ON Slstem_as de Geradorgs Duplos: Estado de '
temporizador de duragéo de estado ON do relé
de flash
Temporizador do Sistemas de Geradores Duplos: Duragao de
Relé de Flash min 0 1200 0 estado ON do relé de flash
OFF
Este paradmetro apara precisamente o circuito de
Ajuste de relégio em tempo real. Valores de 0 a 63
Reldgio de - 0 255 117 aceleram o relégio com etapas de 0,25 seg./dia.
Tempo Real Valores de 127 a 64 desaceleram o relégio com
etapas de 0,25 seg./dia.
Este paradmetro oferece limites de tenséo de
geradores e rede com recurso de histerese para
evitar decisdes defeituosas.
Tensso de Por exemplo, quando a rede esta presente, a o
. V-CA 0 30 8 limite inferior de tensao de rede sera usado
Histerese L )
conforme o limite inferior programado. Quando a
falha de rede, o limite inferior sera incrementado
por este valor. E aconselhavel configurar este
valor como 8 volts.
Controle de ) 0 1 0 0: Controle de geradores
Motor Apenas 1: Controle do motor (sem alternador)
Este paradmetro é usado por frequéncia para
Pares de Pdlo do ) 1 8 5 conversao de rpm. Para um motor de 1500/1800
Alternador rpm selecione 2. Para um motor de 3000/3600
rpm selecione 1.
Frequéncia de 0: rpm lido da entrada MPU
geradores do - 0 1 1 1: converséo de frequéncia para rpm (usando
RPM Pares de Pélo do Alternador)
Contagem de Este é o numero de Impulsos gerados pela
Dentes do - 1 244 30 unidade sensora do pickup magnético em uma
Volante volta do volante.
Este paradmetro controla o envio de SMS quando
SMS em o status de tensdes de rede é alterado. Nenhum
Alteragdo de - 0 1 0 aviso gerado.
Rede 0: nenhum SMS em rede falhou ou foi restaurado
1: SMS enviado em rede falhou ou foi restaurado
Este parametro controla o envio de SMS quando
Alt = o endereco de IP de conexdo GPRS foi alterado.
eragao de .
SMS em IP - 0 1 0 Nenhum aviso gerago.
0: nenhuma alteragdo de SMS em IP
1: Alteragdo de SMS enviado em IP
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16.1. GRUPO DE CONFIGURAGAO DE CONTROLADOR

(continuo)
Definicdo de |Unidade | Min. | Max | Conjunto Descrigao
parametro de Fabrica
Este parametro controla o envio de e-mail quando

Alteraco de e- o endereco dg IP de conexao GPRS_ ou conexao

mail em P - 0 1 0 de ethernet foi alterado. Nenhum aviso gerado.
0: nenhuma alteragdo de e-mail em IP
1: e-mail enviado em alteragao de em IP

Limite Inferior de Seo niyel de cqmbusti\(el medido ,da entra~da do

Bomba de % 0 100 20 trans~m|ssor estiver abaixo deste nivel, entéo a ]

Combustivel fL:_ngao de BOMBA DE COMBUSTIVEL se tornara
ativa.

Limite Superior Seo m’_vel de cc_)mbus‘fl’vel medido’da entrejda do

de Bomba de % 0 100 80 trans~m|ssor estiver acima deste nivel, entéo a ]

Combustivel fli_ngao de BOMBA DE COMBUSTIVEL se tornara
ativa.

Este par&dmetro controla a arranque para a saida
de ALARME durante o temporizador "Atraso de

Aviso Antes da i 0 1 1 Partida do Motor" antes do funcionamento do

Partida motor.

0: sem aviso antes da partida
1: aviso antes da partida
0: os avisos sao de travar/nao travar o controle

Travar Todos os de parametros_ =

AVisOS - 0 1 0 1: todos os avisos séo tr_avados. Mesmo quea
fonte de falhar for removida, os avisos persistirdo
até o reinicio manual.

Este paradmetro controla o controle remoto da

Habilitar Controle unidade através do Rainbow, Modbus e Modbus

Remoto - 0 1 1 TCP/IP. N
0: controle remoto desabilitado
1: controle remoto habilitado
0: operagao normal

Modo anunciador i 0 1 0 1: a unidade se torna um anunciador da unidade
remota. Fungdes de controle de motor/geradores
estéo desabilitadas.

0: CTs estao ao lado dos geradores. Correntes
de rede n&o sdo medidas.

Localizagéo CT - Ger. | Car. Ger. 1: CTs estdo ao lado da carga. As correntes de
rede e geradores sdo monitoradas seguindo o
status do contator.

Este parametro € Util para inverter todas as

Diregdo de CT i 0 1 0 polaridades de CT ao mesmo tempo.

Inversa 0: polaridade de CT normal presumida.

1: polaridade de CT inversa presumida.

Alerta Sonoro controle de alerta sonoro interno

Habilitado - 0 1 0 0: alerta sonoro desa_bnltado
1: alerta sonoro habilitado
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16.1. GRUPO DE CONFIGURAGAO DE CONTROLADOR
(continuo)

Definicao de
parametro

Unidade

Min.

Max

Conjunto
de Fabrica

Descrigao

Funcionalidade
da Unidade

SINCRONIA

0: Funcionalidade AMF A unidade controla tanto
motor quanto transferéncia de carga. Os
geradores sao ligados com base em status de
rede.

1: Funcionalidade ATS. A unidade controla a
transferéncia de carga e emite sinal de PARTIDA
REMOTA com base no status de rede.

2: Funcionalidade de PARTIDA REMOTA A
unidade controla motor e alternador. Os
geradores sao ligados com sinal externo.

3: Funcionalidade SINCRONIA. A unidade
controla a sincronizagéo e compartiihamento de
carga. Os geradores comegam com sinal de
partida remota vindo do sincronizador de rede ou
modulo ATS.

4: Funcionalidade de REDE SYN: A unidade
controla a transferéncia suave de carga e emite
sinal de PARTIDA REMOTA com base no status
de rede.

5.RESERVADO: N&o usado

Periodo de
Gravagao do
Registro

seg

3600

Este par&dmetro ajusta a frequéncia de registro
de dados para memoarias micro-SD ou dispositivo
USB. A gravacéo frequente ira requerer mais
capacidade de memoéria.

Com um periodo de 2 segundos, é necessario 4
GB de memodria por ano.

Com um periodo de 1 minuto, é consumido
133MB por ano.

Temporizador de
LCD de luz de
fundo

min

1440

60

Se nenhum botao for pressionado durante este
periodo, entdo a unidade reduzira a intensidade
da luz de fundo da tela LCD para economia.

Temporizador de
Abastecimento
de Combustivel

seg

36000

Apés arranque da fungdo de bomba de
combustivel, se o nivel do Limite Superior de
Bomba de Combustivel nao for alcangado,
entdo a bomba de combustivel ndo parara por
seguranga.

Se o parametro for configurado como zero, entéo
o temporizador sera ilimitado.

Comandos de
SMS habilitadas

0: Comandos de SMS nao aceitos
1: Os comandos de SMS sio aceitos, mas
apenas dos numeros de telefone relacionados.

Abrir com Last
Mode

0: A unidade ganha energia no modo PARADO
1: A unidade ganha energia no mesmo modo de
operagao antes de perder energia.

Habilitar Aviso
Not Ready
automatico

0: Aviso Not Ready automatico desabilitado
1: Aviso Not Ready automatico habilitado
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16.1. GRUPO DE CONFIGURAGAO DE CONTROLADOR

(continuo)
DefiAnigﬁo de Unidade | Min. | Max Conj:un_to Descrigao
parametro de Fabrica
0: Entrada de MPU ¢ usada para detecgao de
Impulsos de velocidade do motor
Combustivel de - 0 1 0 1: A entrada MPU é usada para leitura de
entrada MPU Impulsos de medidor defluxo durante o
abastecimento de combustivel.
Este € o numero de Impulsos produzido pelo
Impulsos de medidor de fluxo para o volume de unidade. O
Combustivel por - 0 65000 1000 parametro é caracteristico do medidor de fluxo
Volume usado e deve ser de acordo com os dados de
medidor de fluxo.
Unidade de Esta é a unidade para o contador de combustivel
Contador de - Litro | Galao Litro
Combustivel
Este par&dmetro controla o envio de SMS quando
SMS sobre 0 motor funciona ou para. Nenhum aviso gerado.
. 0: sem SMS sobre funcionamento/parada do
Funcionamento - 0 1 0
Parada do Motor motor . .
1: SMS enviado sobre Funcionamento/Parada
do Motor
Este parametro controla o envio de e-mail
quando o motor funciona ou para. Nenhum aviso
E-mail sobre gerado.
Funcionamento - 0 1 0 0: sem e-mail sobre funcionamento/parada do
Parada do Motor motor
1. e-mail enviando sobre funcionamento/parada
do motor
AVISO: Disponivel apenas em modelos de tela
colorida.
Intervalo de Este é o periodo de pixel em gréficos de
Amostra de seg 1 3600 1 : ~ . o
Orientacao orlgptagao: Um_lntervalo curto degllzara o]
grafico mais rapido, enquanto um intervalo longo
0 desacelerara.
Este pardmetro determina o propésito dos
Impulsos de combustivel
0: Impulsos de abastecimento de combustivel,
contador de combustivel incremento
Tipo de Contador 1: Impulsos de consumo de combustivel, monitor
. - 0 1 0
de Combustivel de consumo.
Geradores Dual 0: Igual Envelhecimento nao habilitado
de Igual i 0 1 0 1: Igual Envelhecimento nao habilitado
envelhecimento
Habilitado
Taxa secundaria i 0 1 0 0: xxx/5A
de CT: 1: xxx/12
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Deflnnlgao de Unidade | Min. | Max Con]'un'to Descrigao
parametro de Fabrica
Se este parametro estiver habilitado, quando o
~ motor funcionar, o controlador detectara a
Detecgéao de ; ~ .
. topologia de conexao automaticamente e
Topologia - 0 1 0 ; . o
o selecionara os niveis de alarme de acordo.
Automatica ) -~ o
0: autodeteccao nao habilitada
1: autodeteccgao habilitada
Se habilitado, a unidade gerara um aviso néo-
visual quando os contadores de manutencao
Habilitar Aviso de estiverem reiniciados. Em consequéncia, serao
Manutencao - 0 1 0 enviados SMS e e-mails, o aviso sera visivel no
Realizada sistema de monitoramento central.
0: aviso de manutengao desabilitado
1: aviso de manutencgao habilitado
Telas de Status i 0 1 0 0: Habilitar telas de status
de Parada 1: Desabilitar telas de status
Este parametro ajusta o fuso horario do
Fuso Horario min -720 | +720 0 controlador para permitir que o reldgio interno de
tempo real seja sincronizado ao horario de UTC.
= 0: sem informacgdes de local do GSM
Informacgao de T : ~ ,
- 0 1 0 1: leitura de informacao de local do sistema
local GSM
GSM.
0: Quando ocorre o alarme de parada com
arrefecimento, o contator de geradores abre e os
Desabilitar a geradores funcionam até o final do periodo de
PARADA na refrigeracao.
- 0 1 0 ;
parada com 1: Quando ocorre o alarme de parada com
arrefecimento arrefecimento, o contator de geradores abre,
mas os geradores continuam funcionando sem
limite de tempo.
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16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELETRICOS

Definigdo de |Unidade| Min. | Max | Conjunto de Descrigao
parametro Fabrica
o Este é o valor classificado dos transformadores
Primario do
Transformador de corrente nas entradas CT dos gerado.res.
Amp 1 5000 500 Todos os transformadores devem possuir a
de Corrente de o .
mesma classificacdo. O secundario do
Geradores .
transformador sera 5 Amps.
o Este é o valor classificado dos transformadores
Primario do
Transformador de corrente nas entradas CT dg rede. Todos os
Amp 1 5000 500 transformadores devem possuir a mesma
de Corrente de e -
classificagdo. O secundario do transformador
Geradores .
sera 5 Amps.
Esta é a relagio de tensdo do transformador.
Relagao de Este valor multiplicara todas as leituras de
Tenséao do - 0 5000 1,0 tensdo e energia. Se os transformadores nao
Transformador sdo usados, a relacdo deve ser configurada
para 1,0
O valor nominal das tensbes de geradores e
Tensao Nominal V-CA 0 300 230 rede. Os limites de tens&o séo definidos com
referéncia neste valor.
Frequéncia O valor nominal das tensbes de geradores e
a Hz 0 500 50 frequéncia de rede. Os limites de frequéncia
Nominal - g .
sao sao definidos cor referéncia neste valor.
Quando a tensao secundaria é selecionada,
Tensao Nominal- |, ~, 0 300 120 este € o valor nominal dos geradores e tensdes
2 de rede. Os limites de tens&o sao definidos com
referéncia neste valor.
Quando a frequéncia secundaria é selecionada,
Frequéncia Hy 0 500 60 este é o valor nominal dos geradores e
Nominal-2 frequéncia de rede. Os limites de frequéncia
sao sao definidos com referéncia neste valor.
Quando a tenséo terciaria é selecionada, este é
Tensao Nominal- V-CA 0 300 120 o valor no_mmal dos gera~dor§s e tep_soes de
3 rede. Os limites de tens&o séo definidos com
referéncia neste valor.
Quando a frequéncia terciaria é selecionada,
Frequéncia Hy 0 500 60 este é o valor nominal dos geradores e
Nominal-3 frequéncia de rede. Os limites de frequéncia
séo sdo definidos com referéncia neste valor.
Se uma das fases de rede estiver abaixo do
Limite de Baixa limite, significa que as redes estdo desligadas e
Tensdo de Rede % V-100 | V+100 V-20% comecam a transferéncia para os geradores no
modo AUTO. O valor é definido com referéncia
a Tensado Nominal.
Se uma das fases de rede estiver acima do
Limite de Alta limite, significa que as redes estdo desligadas e
Tens3o de Rede % V-100 | V+100 V+20% comecam a transferéncia para os geradores no
modo AUTO. O valor é definido com referéncia
a Tensdo Nominal.
Se uma das tensdes de fases de rede estiver
Temporizador de fora dos limites durante o seu temporizador,
Falha de Tenséo seg 0 10 1 significa que as redes estao desligadas e
de Rede comegam a transferéncia para os geradores no
modo AUTO.
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16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELETRICOS (continua)

Definigdo de |Unidade| Min. | Max | Conjunto Descrigao
parametro de Fabrica
Se as tensdes de fase de rede estao fora dos
limites, mas ndo mais do que este parametro
(com referéncia a tensdo nominal), entao os
Queda de geradores funcionardo sem a liberagéo do
Acionamento de contator de rede. Quando os geradores
% 0 50 0 .
Rede estiverem prontos para receber a caga, a carga
Instanténea sera transferida.
Se este parametro estiver configurado para
zero, entdo o contator de rede é imediatamente
liberado na falha da rede.
Se uma das fases de rede estiver abaixo deste
Limite de Baixa limite, significa que as redes estéo desligadas e
Frequéncia de % F-100 | F+100 F-10% comecgam a transferéncia para os geradores no
Rede modo AUTO. O valor é definido com referéncia
na Frequéncia Nominal.
Se uma das frequéncias estiver acima deste
Limite de Alta limite, significa que as redes estédo desligadas e
Frequéncia de % F-100 | F+100 F+10% comegam a transferéncia para os geradores no
Rede modo AUTO. O valor é definido com referéncia
na Frequéncia Nominal.
Temporizador de Se a frequéncia de rede estiver fora dos limites
Falha de durante o seu temporizador, significa que as
P seg 0 10 1 ~ .
Frequéncia de redes estdo desligadas e comegam a
Rede transferéncia para os geradores no modo AUTO.
Aviso de Limite Se uma das tensdes de fase estiver abaixo deste
de Baixa Tensao % V-100 | V+100 V-15% limite ao alimentar esta carga, isto gerara um
dos Geradores aviso de BAIXA TENSAO DOS GERADORES.
. Se uma das tensdes de fase dos geradores
Limite para . baixo d limi do ali d
arada imediata estlver.a aixo qste imite quando alimentando a
ge Baixa Tens3o % V-100 | V+100 V-20% carga, isto gerara um alarme com parada imediata
por BAIXA TENSAO DOS GERADORES e 0
dos Geradores X
motor parara.
. - Se uma das tensdes de fase dos geradores
Aviso de Limite estiver acima deste limite ao alimentar esta carga
5 0 _ 0 oo ’
ggSAgae;zr;?:g % V-100 1V+100 V+15% isto gerara um aviso de ALTA TENSAO DOS
GERADORES.
Se uma das tensodes de fase dos geradores
Aviso de Limite estiver acima deste limite quando alimentando a
de Alta Tensao % V-100 | V+100 V+20% carga, isto gerara um alarme com parada imediata
dos Geradores por ALTA TENSAO DOS GERADORES e o
motor parara.
. Se ao menos uma tas tensdes de fase dos
Temporizador de . L
~ geradores estiverem fora dos limites durante
Falha de Tenséo seg 0 10 1 ; .
de Rede este temporizador, ocorrera uma falha de
tensdo dos geradores.
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16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELETRICOS (continua)

Definigdo de |Unidade| Min. | Max | Conjunto Descrigao
parametro de Fabrica
Aviso de Limite Se a frequéncia dos geradores estiver abaixo
de Baixa deste limite quando alimentando a carga, isto
Frequéncia dos % |F-100 | F+100|  V-15% | oo ars um aviso de BAIXA FREQUENCIA DOS
Geradores GERADORES.
Avi Se a frequéncia de geradores estiver abaixo deste
viso de parada limit 46 ali tand ist .
imediata por imite quando alimentando a carga, isto gerara um
Baixa Frequéncia % F-100 | F+100 F-20% alarme com parada imediata BAIXA
FREQUENCIA DE GERADORES € 0 motor
dos Geradores )
parara.
Aviso de Limite Se a frequéncia dos geradores estiver acima
de Alta deste limite quando alimentando a carga, isto
Frequéncia dos % |F-100 | F+100|  F+15% | oo ara um aviso de ALTA FREQUENCIA DOS
Geradores GERADORES.
Limite para Se a frequéncia de geradores estiver acima deste
parada imediata limite quando alimentando a carga, isto gerara um
de Alta % F-100 | F+100 F+20% alarme com parada imediata por ALTA
Frequéncia dos FREQUENCIA DE GERADORES e 0 motor
Geradores parara.
Temporizador de Se a frequéncia de geradores estiver fora dos
Falha de limites durante este temporizador, ocorrera uma
Frequéncia de s€d 0 10 ! falha de frequéncia de geradores.
q q g
Geradores
Aviso de Limite Se a tensao de bateria estiver abaixo deste
de Baixa Tenséo | V-CC 50 35,0 12,0 limite, isso gerara um aviso de BATERIA
de Bateria BAIXA.
Limite para Se a tensao de bateria estiver abaixo deste
parada imediata limite, isto gerara um alarme com parada
de Baixa Tensao v-cC 5.0 350 9.0 imediata de BATERIA BAIXA e o motor parara.
de Bateria
Aviso de Limite Se a tensao de bateria estiver acima deste
de Alta Tenséo V-CC 5,0 35,0 29,0 limite, isso gerara um aviso de BATERIA ALTA.
de Bateria
Limite para Se a tensao de bateria estiver acima deste
parada imediata limite, isto gerara um alarme com parada
de Alta Tenséao v-ce 50 35,0 30,0 imediata de BATERIA ALTA e o motor parara.
de Bateria
Temporizador de Se a tenséo de bateria estiver fora dos limites
Falha de Tenséo seg 0 10 3 durante este temporizador, ocorrera uma falha
de Bateria de frequéncia de geradores.
Se qualquer tenséo de fase de geradores diferir
Limite de da m_écjia acima deste limite, !sto.geraré uma
Desequilibrio de condicao de falha de Desequilibrio de Tensao. A
Tensa % 0 100 0,0 agao tomada mediante condi¢ao de falha é
enséo de .
Geradores programavgl. .- ~
Se um parametro for definido como 0,0 entdo o
desequilibrio de tensdo nao € monitorada
Acéo de 0: nenhuma agéo
Desequilibrio de 1: alarme com parada imediata
= - 0 3 0 : .
Tenséo de 2: alarme de parada com arrefecimento
Geradores 3: aviso
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16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELETRICOS (continua)

Definigcao de Unidad | Min. Max | Conjunto Descrigao
parametro e de Fabrica
Se qualquer corrente de fase de geradores
. diferir da média acima deste limite, isto gerara
Limite de o -
Desequilibrio de uma condicao <_:Je falha de Des.equmbrlo Qe_
c % 0 100 0,0 Corrente. A agao tomada mediante condicao de
orrente de falha & 2vel
Geradores aiha € programavel. - ~
Se um parametro for definido como 0,0 entdo o
desequilibrio de tensdo ndo é monitorada
Acao de 0: nenhuma agao
Desequilibrio de ) 0 3 0 1: alarme com parada imediata
Corrente de 2: alarme de parada com arrefecimento
Geradores 3: aviso
Aviso de Limite de Se_a ener_gia dos ger_adpres foNr nega,tiva e
Alta Poténcia esfuver acima deste limite, entéo sera gerado um
kw 0 50000 0 aviso de POTENCIA INVERSA. Se um
Inversa dos N - ~
Geradores parame.tfo for deﬁmdg como O entap o]
desequilibrio de tensdo ndo é monitorada.
Limite de parada Se a energia dos geradores for negativa e
com arrefecimento estiver acima deste limite, entao sera gerada
de Poténcia kw 0 50000 0 uma parada com arrefecimento de POTENCIA
Inversa dos INVERSA.
Geradores
Limite de Falha de Se a energia de geradores estiver fora dos
Poténcia Inversa seg 0 120 5 limites durante este temporizador, ocorrera uma
dos Geradores falha de poténcia inversa.
Se uma das correntes de fase dos geradores
estiver acima deste limite ao alimentar esta carga,
Limite de isto gerara uma condicdo de falha de
Sobrecorrente dos | Amp 0 50000 0 sobrecorrente. A agao tomada mediante
Geradores condig¢do de falha é programavel. Se este
parametro for definido como 0 entéo a falha de
sobrecorrente ndo € monitorada.
Quando uma tensao secundaria for
selecionada,se uma das correntes de fase dos
Limite de geradore_s estiver a}cima deste. Ii[nite ao alimentar
Sobrecorrente dos | Amp 0 50000 0 a carga, isto gerara uma condicao dg falha de
Geradores.2 sobrgci)rrente. A acéo tomadg mediante
condicao de falha é programavel. Se este
parametro for definido como 0 entado a falha de
sobrecorrente ndo € monitorada.
Quando uma tensao terciaria for selecionada,se
uma das correntes de fase dos geradores estiver
Limite de acimq deste Iimitg ao alimentar a carga, isto
Sobrecorrente dos | Amp 0 50000 0 gerara uma condlgaq de falha (lje~ sobrecorrepte.
Geradores-3 A acéo tqmada mediante E:ondlgao de fglha 2]
programavel. Se este parametro for definido
como 0 entéo a falha de sobrecorrente néo é
monitorada.
Acéo de ) 0 3 0 0: alarme com parada imediata
Sobrecorrente 1: alarme de parada com arrefecimento
Este parametro define a velocidade de reacgéo
Multiplicador de do detector de sobrecorrente. Maio numero
Tempo de 0 1 64 16 significa maior sensitividade de rede.
Sobrecorrente Explicagao detalhada esta no capitulo: "Protecao
de Sobrecorrente”
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16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELETRICOS (continua)

Defini¢ao de Unidade | Min. | Max | Conjunto Descrigao
parametro de Fabrica
Se a energia ativa total dos geradores estiver
Limi acima deste limite ao alimentar esta carga, isto
imite de : i
Sobrecorrente KW 0 50000 0 gerara um alarme de parada com arrefemmhento
d de sobrecarga dos geradores. Se este pardmetro
os Geradores ; - ~
or definido como 0 entdo a falha de sobrecarga
ndo é monitorada.
Temporizador de Se a energia ativa dos geradores estiver acima
Falha de seg 0 120 3 dos limites durante este temporizador, ocorrera
Sobrecarga dos uma falha de frequéncia de geradores.
Geradores
Se a energia dos geradores estiver abaixo deste
Limite Inferior de limite, entado o relé de corte de carga sera
Corte de Carga kW 0 50000 0 ativado. Consulte o capitulo "Corte de Carga"
para mais detalhes.
. . Se a energia dos geradores estiver acima deste
Limite Superior limite, entdo o relé de corte de carga sera
de Corte de kW 0 50000 0 L . N "
Carga ativado. 'Consulte o capitulo "Corte de Carga
para mais detalhes.
Atraso de Adicdo Este é o atraso m[ni~mo entre 2 load_add pulses
de Carga seg 0 240 0 (2 Impulsos de adi¢cao de carga). Consulte o
capitulo "Corte de Carga" para mais detalhes.
Atraso de Este é o atraso minimo necessario para um
Adicao- min 0 120 0 Impulso de adigao_de carga apds o Impulso de
Subtracéo de subtracao_de carga. Consulte o capitulo "Corte
Carga de Carga" para mais detalhes.
Temporizador de Este é o tempo entre a entrada das tensdes e
seg 0 50000 30 frequéncia de rede dentro dos limites e a
Espera de Rede S
desativacao do contator dos geradores.
Esta é a topologia de conexao de tensbées de
redes e CTs. Explicagbes detalhadas estdo no
capitulo: "TOPOLOGIAS"
0: Trifasico 3 cabos, L1-L2
Topologia de 1: Trifasico 3 cabos, L1-L3
Conexao de - 0 7 5 2: Trifasico, 3 cabos
Rede 3: Trifasico, 3 cabos, CTs L1-L2
4: Trifasico, 3 cabos, CTs L1-L3
5: Trifasico, 4 cabos, estrela
6: Trifasico, 4 cabos, delta
7. fase Unica, 2 cabos
Esta é a topologia de conexao de tensbes de
geradores e CTs. Explicagdes detalhadas estao
no capitulo: TOPOLOGIAS
0: Trifasico 3 cabos, L1-L2
Topologia de 1: Trifasico 3 cabos, L1-L3
Conexao de - 0 7 5 2: Trifasico, 3 cabos
Rede 3: Trifasico, 3 cabos, CTs L1-L2
4: Trifasico, 3 cabos, CTs L1-L3
5: Trifasico, 4 cabos, estrela
6: Trifasico, 4 cabos, delta
7. fase Unica, 2 cabos
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16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELETRICOS (continua)

Defini¢ao de Unidade | Min. | Max | Conjunto Descrigao
parametro de Fabrica
Temporizador de Este é o periodo apds o contator do gerador ser
Contator de seg 0 600 0,5 desativado e antes do contator de rede ser
Rede ativado.
Apbs a valvula de subtensdo_de rede MCB ser
energizada e o temporizador de valvula de
Impulso Fechado subtensao_de rede MCB ser decorrida, o relé de
d seg 0 10 0,5 fechamento_de rede MCB sera ativado durante
e Rede MCB f
este periodo.
Consulte o capitulo "Controle de Disjuntor
Motorizado” para mais detalhes.
O relé de abertura_de rede MCB sera ativado
Impulso Aberto seg 0 10 05 durante este periodo.
de Rede MCB ' Consulte o capitulo "Controle de Disjuntor
Motorizado” para mais detalhes.

. A valvula de subtensdo_da rede MCB estara
Temporizador de . , .
Valvula de energizada durante este periodo an.tes dorelé
Subtensao de seg 0 10 0,5 de fechamento,_da rede MCB ser atl_va}do.
Rede MCB Consu_lte o capitulo "Controle de Disjuntor

Motorizado” para mais detalhes.
Nivel de Alarme ) 0 1 0 0: alarme com parada imediata
MCB 1: alarme de parada com arrefecimento
Se uma entrada de retroalimentagao de rede
Temporizador de MCB for definida e a rede MCB falhar em alterar
Falha de Rede seg 0 600 2,0 a posigao antes da expiragao deste
MCB temporizador, entao ocorrera uma condigao de
falha.
Habilitar 0: ver_ificagéo de ordem de fase de rede
Verificagédo de desativada
- 0 1 0 1: se a ordem de fase de rede tiver falha, entéo
Ordem de Fase . . .
de Rede é gerado um aviso e o contator de rede é
desenergizado.
Temporizador de Este é o periodo apds o contator de rede ser
Contator de seg 0 600 0,5 desativado e antes do contator dos geradores ser
Rede ativado.
Apbs a valvula de subtensédo_de geradores MCB
ser energizada e o temporizador de valvula de
Impulso Fechado subtensdo_de geradores MCB ser decorrida, o
de Geradores seg 0 10 0,5 relé de fechamento_de geradores MCB sera
MCB ativado durante este periodo.
Consulte o capitulo "Controle de Disjuntor
Motorizado” para mais detalhes.
O relé de abertura_de geradores MCB sera
Impulso Aberto . ;
ativado durante este periodo.
de Geradores seg 0 10 0,5 C It ‘tulo "Controle de Disiuntor
MCB onsulte o capitulo "Controle de Disjunto
Motorizado” para mais detalhes.
A valvula de subtensdo_da geradores MCB
Temporizador de estara energizada durante este periodo antes do
Valvula de relé de fechamento_da geradores MCB ser
seg 0 10 0,5

Subtensao de
Geradores MCB

ativado.
Consulte o capitulo "Controle de Disjuntor
Motorizado” para mais detalhes.

K20D02-EN

- 107 -




Manual do Usuario D-700 Rev_03

Firmware V-5.8

16.2. GRUPO DE PARAMETROS ELETRICOS (continua)

Defini¢ao de Unidade | Min. | Max | Conjunto Descrigao
parametro de Fabrica

Nivel de Alarme ) 0 1 0 0: alarme com parada imediata

GCB 1: alarme de parada com arrefecimento
Se uma entrada de retroalimentacao de

Temporizador de geradores MCB for definida e os geradores MCB

Falha de Rede seg 0 600 2,0 falharem em alterar a posi¢cao antes da

MCB expiragao deste temporizador, entdo ocorrera
uma condicao de falha.

Habilitar 0: ver.ificagéo de ordem de fase de geradores

Verificagédo de desativada .

Ordem de Ease - 0 1 0 1 sea ordem de fase dos geradores tl_ver falha,

de Geradores entdo o alarme de parada com arrefecimento de
falha da ordem de fase dos geradores ocorre.
Quando os geradores fecham para um

Temporizador de Barramento, se o controlador de geradores

Falha de seg 0 30 2,0 detectar a tensao de Barramento na expiragao

Barramento deste periodo, uma condicao de "FALHA DE
BARRAMENTOQ" ocorrera.

Temporizador Este é o atraso apos todos os geradores

Pronto de seg 0 30 20 fechados para o barramento e antes que o

Barramento ' controlador de geradores master reconhece o
sinal "Barramento pronto".

Nivel de Energia Qqando a engrgia ativa de geradores e§tiver

de Subtracéo de KW 0 65000 0 acima deste Ilmlte, o} controle_ldor subtraira carga

Multicarga conforme o capitulo Gerenciamento de Carga
em Cinco Etapas.

. . Quando a energia ativa de geradores estiver
glévzld%%grézrgla KW 0 65000 0 abaixo deste limite, o g:ontrolador a!dicionaré
Multicarga carga conforme o capitulo Gerenciamento de

Carga em Cinco Etapas.
Atraso do Inicio Sea carga estiver acimel do parém_etro do Nivel
de Subtracdo seg 0 36000 0 de Energia de Subt.ragao de Multlca_rga.
Multicarga durante este temporizador, entdo a primeira
etapa de carga foi subtraida.
Atraso de Espera Este é o periodo minimo entre duas operagdes
de Subtragéo de seg 0 36000 0 de subtragao de carga.
Multicarga
Atraso do Inicio Se a carga estiver abaixo do parametro do Nivel
de Adicgo seg 0 36000 0 de Energia _de Adicao de Mu_lticgrga durante
Multicarga este temporizador, entado a primeira etapa de
carga foi adicionada.
Atraso de Espera Este é o periodo minimo entre duas operacdes
de Adigao seg 0 36000 0 de adigc&o de carga.
Multicarga
Aviso de Limite Se a energia ativa dos geradores estiver acima
de Excesso de kw 0 50000 0 do limite, entdo o controlador gerara um Aviso
Energia de Excesso de Energia.
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DO MOTOR

Definigcdo de Unidade | Min. Max | Conjunto Descrigdo
parametro de Fabrica
Valor nominal de rpm do motor. Os limites baixo-
RPM Nominal rpm 0 50000 1500 alto de rpm séo definidos com referéncia neste
valor.
Quando a frequéncia secundaria é selecionada,
RPM Nominal-2 rpm 0 50000 1800 Ie_st.e €o v_alor nominal dasNrpm d_o.motor. Os
imites baixo-alto de rpm s&o definidos com
referéncia neste valor.
Quando a frequéncia terciaria é selecionada,
RPM Nominal-2 rpm 0 50000 1800 ?stg éo v'alor nominal das~rpm d.olmotor. Os
imites baixo-alto de rpm s&o definidos com
referéncia neste valor.
Aviso de Limite Se as rpm do motor estiverem abaixo d’este Iim_ite
de Baixa RPM % R-100 |[R+100| R-10% |quando alimentando a carga, isto gerara um aviso
de BAIXAS RPM DOS GERADORES.

- Se as rpm do motor estiverem abaixo deste limite
leltgz p_arad_ t o R-100 |R+100| R-15% quando alimentando a carga, isto gerara um
gzrga?xgnsp'&a 0 i 7% | alarme com parada imediata BAIXAS RPM DE

GERADORES e o motor parara.
Aviso de Limite Se as rpm do motor estiverem acima dgste Iimi_te
de Alta RPM % R-100 [R+100| R+10% |quando alimentando a carga, isto gerara um aviso
de ALTAS RPM DOS GERADORES .

. Se as rpm do motor estiverem abaixo deste limite
leltde p.arad. t o R-100 |R+100| R+15% quando alimentando a carga, isto gerara um
g:r,iltg 'I;nPeM'a a 0 i ° |alarme com parada imediata ALTAS RPM DE

GERADORES e o motor parara.

. Se as rpm do motor estiverem fora dos limites
Temporizador de . . falh
Falha de RPM seg 0 10 3 durante gste temporizador, ocorrera uma falha

de velocidade do motor.

- Se as rpm do motor estiver acima do “Limite de
Limite de parada imediata de Alta RPM” por esta
Ultrapassagem o HRSL- | HRSL HRSL tidade. ist s imediat ¢ |
de Super ) 100 | +100 +10% quantidade, isto gerara imediatamente um alarme
velocidade com parada imediata de ALTA RPM DOS

GERADORES e o motor parara.
0: existéncia de sinal de velocidade n&o
verificada
Verificagao de ) 0 1 0 1: Se este sinal de velocidade ¢é perdido, isto
Perda de Sinal gerara uma condicdo de falha de Perda de Sinal
de Velocidade. A agao tomada mediante
condicao de falha é programavel.
Acéo de Sinal de 0: alarme com parada imediata
Perda de - 0 2 0 1: alarme de parada com arrefecimento
Velocidade 2: aviso
Temporizado de Se este sinal de velocidade é perdido durante
Sinal de Perda seg 0 240 0 este temporizador, ocorrera uma falha de Perda
de Velocidade de Sinal de Velocidade.
Aviso de Limite Se a tensao de alternador de carga estiver
de Baixa Carga V-CC 0 40 6,0 abaixo deste limite, um aviso de tensdo do
de Tenséo alternador de carga ocorrera.
Limite para Se a tensao de alternador de carga estiver
parada imediata abaixo deste limite, uma parada imediata da
; ~ V-CC 0 40 4,0 ~ .
de Baixa Tenséo tensdo do alternador de carga ocorrera e o
de Carga motor parara.
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DO MOTOR (continua)

Defini¢ao de Unidade | Min. | Max | Conjunto Descrigao
parametro de Fabrica
Temporizador de Se a tensao de alternador de carga estiver abaixo
Falha de Tenséo seg 0 120 1 dos limites durantes este temporizador, uma
de Carga falha de tens&o do alternador de carga ocorrera.
Temperatura de Se for solicitado que o motor funcione sem carga
Aquecimento do °C 0 80 0 até o alcance de determinada temperatura, este
Motor parametro define a temperatura.
Este é o tempo entre a falha darede e a
. arranque da solendide de combustivel antes de
Atraso de Partida . . X =
min 0 720 1 iniciar os geradores. Isto evita a operagéo de
do Motor ) )
geradores indesejada em cargas armazenadas
de bateria
Este é o tempo apds a solendide de combustivel
Temporizador de ser energizada e antes do gerador ser iniciado.
Pré—g Lecimento seg 0 30 0 Durante este periodo a saida de relé de PRE-
q AQUECIMENTO ¢ energizada (se atribuido
pelas Definicdoes de Relé)
- Este é periodo maximo de partida. A partida sera
Temporizagéo de .
seg 1 15 6 automaticamente cancelada se os geradores
Arranque . L :
tiverem igni¢cdo antes do temporizador.
Espgra Entre seg 1 240 10 Este é 0 periodo de espera entre duas tentativas
Partidas de partida.
Temporizador de Este é o periodo usado para aquecimento do
Aquecimento do seg 0 240 4 motor antes da transferéncia de carga.
Motor
Os geradores nao tomarao a carga antes do
aquecimento do motor ser completada.
) 0: motor é aquecido durante Temporizador de
Método de X
) Aquecimento do Motor.
Aquecimento do - 0 1 0 ) X . i
1: o motor é aquecido até a temperatura do
Motor .
resfriamento alcangar a Temperatura de
Aguecimento do Motor e ao menos durante o0
Temporizador de Aquecimento do Motor.
. Este é o periodo que o gerador funciona para o
Temporizador de e : .
Resfri seg 0 600 120 propésito de resfriamento apos a carga ser
esfriamento X
transferida para rede.
Este é o tempo maximo de duragéo para o motor
Temporizador de parar. Durante este periodo a saida do relé de
P PARADA ¢ energizada (se atribuido pelas
Parada da seg 0 90 10 Definics Relé). S ~
Solencide efinicoes ,de elé). € 0S geradqres nao
pararam apés este periodo, um aviso deFALHA
DE PARADA ocorrera.
Numero de Numero de Partidas
X - 1 6 3
Partidas
Este é o atraso de controle da saida de
AFOGADOR.
Temporizador de se 0 240 5 A saida de afogador é ativada juntamente com a
Afogador 9 saida de arranque. Se for liberado apos este
atraso ou quando o motor funciona (qual ocorrer
primeiro).
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DO MOTOR (continua)

Defini¢ao de Unidade | Min. | Max | Conjunto Descrigao
parametro de Fabrica
Quando o motor funciona, a fungéo do relé de
Temborizador saida de marcha lenta estara ativa durante este
P temporizador. Quando a saida de MARCHA
(funcionamento) seg 0 240 0 LENTA esi . o X
estiver ativa, as verificagdes de baixa
de Marcha Lenta ~ . P ; -
tensao, baixa frequéncia e baixa rpm estao
desabilitadas.
Antes de o motor parar, a fungao do relé de
Temporizador saida de marcha lenta estara ativa durante este
b temporizador. Quando a saida de MARCHA
(Parada) de seg 0 240 0 : . o X
LENTA estiver ativa, as verificagdes de baixa
Marcha Lenta N . . ; ~
tensao, baixa frequéncia e baixa rpm estao
desabilitadas.
Temporizador de Enquanto o periodo de MARCHA LENTA estiver
Bloqueador de terminado, as verificagdes de baixa tensao,
seg 0 30 10 . P : . -
arranque de baixa frequéncia, e baixa velocidade estarao
Marcha Lenta habilitadas apds a expiragdo deste temporizador.
Atraso de A solendide de gasolina do motor a gasolina (se
Solendide de seg 0 240 5 atribuido pelas Definigoes de Relé) sera aberta
Gasolina apos este atraso durante a arranque.
Tens&o de corte A saida de relé de arranque é desenergizada
V-CA 0 65000 100 quando a tensdo L1 de fase dos geradores
do Arranque o
alcancar este limite.
Frequéncia de A saida de relé de arranque é desenergizada
Corte do Hz 0 100 10 guando a frequéncia de geradores alcancar este
Arranque limite.
RPM de Corte do rpm 0 65000 500 A saida de relé de arranque e_dese_ne_rglzada
Arranque quando as rpm do motor atingirem limite.
Tensso de Corte A saida de relé de arranque é desenergizada
d V-CC 0 40 6 guando a tensao do alternador de carga atingir
o Arranque o
este limite.
Pressio de Oleo 0: sem corte do arranque com pressao de 6leo
1: a arranque é cortada quando a chave de
com Corte do - 0 1 0 ~ ) ) = f
Arranque presséo de’olec.) e aber’Fa Ou @ presséo (_1e olgo
medida esta acima do limite de parada imediata.
Se o corte do arranque com pressao de 6leo
Corte do . o . -
A estiver habilitada, a arranque é cortada apods este
rranque com ~ ] .
Atraso de seg 0 30 2 atraso quando a c~have c!e pressao 'de oIe:o esta
~ . aberta ou a pressao de 6leo € medida acima do
Pressao de Oleo S ; )
limite de parada imediata.
0: Corte do arranque com entrada de carga
Entrada de ) 0 1 0 desabilitada
Carga Conectada 1: Corte do arranque com entrada de carga
habilitada
Capacidade do A capacidade total do tanque de combustivel. Se
tanque de Lt 0 65000 0 este parametro for zero, a quantidade de
combustivel combustivel no tanque ndo é exibida.
Este par&dmetro € o limite para o envio de
mensagens SMS de ROUBO DE
COMBUSTIVEL e ABASTECIMENTO.
Consumo de Se estes parametros forem definidos como 0,
Combustivel por % 0 100 0,0 entdo nenhuma mensagem de Roubo de
Hora. Combustivel ou Abastecimento serédo enviadas.
Se for solicitado SMS, defina este pardmetro
para um valor acima do consumo de combustivel
por hora dos geradores.
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DO MOTOR (continua)

Definigcao de Unidade | Min. | Max | Conjunto Descrigao
parametro de Fabrica
Resfriador de Se a temperatura do resfriador estiver acima do
Resfriamento °C 0 250 90 limite, entdo a funcao do relé de resfriamento se
Ligado tornard ativa.
Resfriador de Se a temperatura do resfriador estiver abaixo do
Resfriamento °C 0 250 80 limite, entdo a funcao do relé de resfriamento se
Desligado tornara inativa.
Aquecedor do Se a temperatura do resfriador estiver abaixo do
Liquido de o limite, entdo a fungao do relé de aquecimento se
Resfriamento C 0 250 50 tornara ativa.
Ligado
Aquecedor do Se a temperatura do resfriador estiver acima do
Ll'quic_io de °C 0 250 60 limite, 'e_ntéc_) a funcdo do relé do aquecedor se
Resfriamento tornara inativa.
Desligado
. O relé de resfriamento permanecera ativo
Temporizador de . )
Sobreaquecimento seg 0 240 0 durgntg este temponzador apds a te.mperat.urg
. do liquido de resfriamento estiver abaixo do limite
da Ventoinha qu . !
“Resfriador de Resfriamento Desligado”.
Canopla da Se a temperatura da canopla estiver acima do
: . °C 0 250 90 limite, entdo a funcao do relé de resfriamento se
Ventoinha Ligada D
tornara ativa.
Canopla da Se a temperatura da canopla estiver abaixo do
Ventoinha °C 0 250 80 limite, entdo a fungdo do relé da canopla se
Desligada tornara inativa.
Ventoinha Se_a temperatura ambiente estiver aci_ma do
) . °C 0 250 90 limite, entdo a fungao do relé de ventoinha
Ambiente Ligada ; .
ambiente se tornara ativa.
Ventoinha Se a temperatura ambiente estiver abaixo do
Ambiente °C 0 250 80 limite, entdo a fungao do relé da ventoinha
Desligada ambiente se tornara inativa.
O indicador de led de SOLICITAGAO DE
SERVICO sera ligado apds esta quantia de
Horas de Servigo- horas de motor do Ultimo servigo. Se o periodo
1 do motor horas | 0 | 5000 | 250 I¢; definido como ‘O’ nenhuma SOLICITAGAO
DE SERVICO sera gerada dependendo das
horas de servigo-1 do motor.
O indicador de led de SOLICITAGAO DE
Periodo de X SER\(I(}O seré ligado apés: esta quant.ia_ tempo
Servico-1 més 0 24 6 do ultimo servigo. Se o periodo for definido como
‘0’ nenhuma SOLICITAGCAO DE SERVICO sera
indicada dependendo do Periodo de Servigo-1.
0: nenhuma agéao
Nivel de Alarme 1: alarme com parada imediata
. - 0 3 3 : :
Servigo-1 2: alarme de parada com arrefecimento
3: aviso
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DO MOTOR (continua)

Definigado de
parametro

Unidade

Min.

Max

Conjunto
de Fabrica

Descrigao

Horas de Motor do
Servigo-2

horas

5000

250

O indicador de led de SOLICITAGAO DE
SERVICO sera ligado apds esta quantia de
horas de motor do ultimo servigo. Se o periodo
for definido como ‘0’ nenhuma SOLICITAGAO
DE SERVICO sera gerada dependendo das
horas de servigo-2 do motor.

Periodo de
Servigo-2

24

O indicador de led de SOLICITAGAO DE
SERVICO sera ligado ap6s esta quantia tempo
do ultimo servico. Se o periodo for definido como
‘0’ nenhuma SOLICITAGAO DE SERVIGO sera
indicada dependendo do Periodo de Servigo-2.

Nivel de Alarme
Servigo-2

0: nenhuma acgéao

1: alarme com parada imediata

2: alarme de parada com arrefecimento
3: aviso

Horas de Motor do
Servico-3

horas

5000

250

O indicador de led de SOLICITAGAO DE
SERVICO sera ligado apos esta quantia de
horas de motor do Ultimo servigo. Se o periodo
for definido como ‘0’ nenhuma SOLICITAGAO
DE SERVICO sera gerada dependendo das
horas de servico-3 do motor.

Periodo de
Servigo-3

24

O indicador de led de SOLICITAGAO DE
SERVICO sera ligado apés esta quantia tempo
do ultimo servigo. Se o periodo for definido como
‘0’ nenhuma SOLICITAGAO DE SERVIGO sera
indicada dependendo do Periodo de Servigo-3.

Nivel de Alarme
Servico-3

0: nenhuma acéo
alarme com parada imediata
alarme de parada com arrefecimento

Habilitar 31939

1:

2:

3: aviso
0: A porta J1939 ¢é inoperante.

1: As medi¢bes analdgicas (6leo, temperatura e
rpm) séo tiradas do ECU. Se a comunicagéo ECU
for perdida, entdo o motor sera parado.

Periodo de
Servigo-3

24

O indicador de led de SOLICITACAO DE
SERVICO sera ligado apés esta quantia tempo do
ultimo servigo. Se o periodo for definido como ‘0’
nenhuma SOLICITACAO DE SERVICO sera
indicada dependendo do Periodo de Servigo-3.

Nivel de Alarme
Servigo-3

0: nenhuma agao
alarme com parada imediata
alarme de parada com arrefecimento

Habilitar 31939

1

2:

3: aviso
0: A porta J1939 é inoperante.

1: As medigbes analdgicas (dleo, temperatura e
rpm) séo tiradas do ECU. Se a comunicagéo ECU
for perdida, entdo o motor sera parado.
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DO MOTOR (continua)

Definigcdo de
parametro

Unidade

Min.

Max

Conjunto
de Fabrica

Descrigao

Marca de Motor
J1939

15

: GENERICO

: CUMMINS

: DETROIT DIESEL
DEUTZ

: JOHN DEERE
PERKINS
VOLVO

: CATERPILLAR
- SCANIA

- IVECO

10: MTU-MDEC
11: BOSCH

©CONOUAWNERO

Outros valores: Reservado. Ndo usar.

Tipo ECU J1939

MARCA DE MOTOR GENERICA
0: Genérico
MOTOR CUMMINS
0: CM850
1: CM570
MOTOR DETROIT DIESEL
0: Genérico
MOTOR DEUTZ
0: Genérico
1: EMR2
2: EMR3
MOTOR JOHN DEERE
0: Genérico
MOTOR PERKINS
0: Genérico
1: ADEM3
2: ADEM 1.3
MOTOR VOLVO
0: Genérico
1: sem unidade CIU
2: EDC4
MOTOR CATERPILLAR
0: Genérico
MOTOR SCANIA
0: Genérico
1: Velocidade Unica
2: Todas as velocidades
MOTOR IVECO
0: Genérico
1: Vetor
2: NEF/CURSOR
MOTOR MTU-MDEC
0: MDEC 302
1: MDEC 201
2: MDEC 303
3: MDEC 304
4: MDEC 506
SISTEMA DE INJECAO BOSCH
0: Genérico
1: EDC 731
2: EDC 9,3
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16.3. GRUPO DE PARAMETROS DO MOTOR (continua)

Definicao de Unidade | Min. | Max | Conjunto Descrigao
parametro de Fabrica
Ajuste de Velocidade Estes parametros ajustam a velocidade de um
J1939 % -100 | +100 0.0 motor controlado ECU por +/- 8%;
Aviso de Limite de Se a temperatura m_edida <_1e admissao Qe ar
Alta Temperatura de °C 0 200 0 atra~vé3 do E_CU estiver acima deste limite,
Admiss3o de Ar entdo um aviso de alta temperatura de
admissao de ar ocorrera.
Se a temperatura medida de admissao de ar
Aviso de Limite de através do ECU estiver acima deste limite,
Alta Temperatura de °C 0 200 0 entdo um alarme com parada imediata /
Admissao de Ar parada com arrefecimento de temperatura de
admissao de ar ocorrera.
Acao de Alarme de 0: alarme com parada imediata
Alta Temperatura de - 0 1 1: alarme de parada com arrefecimento
Admisséo de Ar
Aviso de Limite Baixo Seo [u'vel do Il’quidq de resfriamento r_ne_dido
do Nivel de Liquido % 0 100 0 atra~ves do E_CU estl\’/er abeyxo des'te !lmlte,
de Resfriamento entdo um aviso de nivel baixo de liquido de
resfriamento ocorrera.
Alarme de Limite Se o nivel do Il'quidc_) de resfriamento r_ne_dido
Baixo do Nivel de através do ECU estiver aba|xo_ dest_e limite,
Liquido de % 0 100 0 entdo um alarme com parada |med|ata_1/
Resfriamento parada com arrefecimento do nivel baixo do
liquido de resfriamento ocorrera.
Acéo de Alarme de 0: alarme com parada imediata
Nivel Baixo do - 0 1 0 1: alarme de parada com arrefecimento
Liquido
Tenséo de Se a tensao de bateria estiver abaixo do
Funcionamento de V-CC 0 35,0 0 limite o motor sera automaticamente ligado
Carga da Bateria para carregar a bateria usando o alternador.
Se a tensao de bateria estiver abaixo do
Temporizador de limite de Tensdo De Funcionamento de Carga
Funcionamento da min 0 1200 0 da Bateria, o motor serd automaticamente
Carga da Bateria ligado durante este periodo para carregar a
bateria usando o alternador de carga.
A bomba de dleo ¢é ativada antes do ciclo de
Parada de Press3o da arranque e parada quando o nivel de pressao
B - bars 0 20 0 € atingido.
omba de Oleo - ~
Se o valor for definido como zero, entéo a
bomba de 6leo ndo sera ativada.
o . 0: nenhuma agéao
Reinicio-1 de Servigo i 0 L 0 1: contadores de reinicio de servico-1
o . 0: nenhuma agéao
Reinicio de Servigo-2 i 0 L 0 1: contadores de reinicio de servigo-3
o . 0: nenhuma agéao
Reinicio de Servigo-3 i 0 L 0 1: contadores de reinicio de servigo-3
0: A verificagao de velocidade do motor é
executada com as informagdes de RPM vindo
Desabilitar Controle i 0 1 0 da unidade ECU do motor.
de velocidade ECU 1: as informagdes de RPM vindas da unidade
ECU do motor nao sao usadas para a
verificagao de velocidade do motor.
. O numero SPN escrito para este parametro é
Mascara SPN J1939 i 0 | 65535 0 executado a partir da lista de alarme ECU.
. O numero FMI escrito para este parametro é
Mascara FMI J1939 i 0 |65535 0 executado a partir da lista de alarme ECU.
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16.4. AJUSTE DE DATA E HORA

PROGRAMMING

CONTROLLER CONFIG.
ELECTRICAL PARAMS.
ENGINE PARAMETERS

> ADJUST DATE & TIME
WEEKLY SCHEDULE
EXERCISER SCHEDULE
SENDER CONFIGURATION

PROGRAMMING
P Adjust Date
Adjust Month
Adjust Year

Adjust Hours
Adjust Minutes
Adjust Seconds

PROGRAMMING

AD DA g M

Adjust Date

€]0)-12-2013 09:12:43

Estes parametros permitem o ajuste do relégio do médulo em tempo real de backup da bateria.
configurado, o reldgio continuara a funcionar mesmo se a energia CC for removida da unidade.

EMGIME FRRAMETERS
FADJUST DATE & TIME
HEEELY SCHEDULE

[ PRUOGERFFING
FRdiust Date

Adiust Month

Adiust Year

ROGEAITTIT
AOJUST DATE & TIME

Adiust Date

iin-91-Za08

Uma vez

Definigao de parametro | Unidade | Min. Max Descrigao
Data - 01 31 Dia atual do més.

Més - 01 12 Més atual.

Ano - 00 99 Dois ultimos digitos do ano atual.
Horas - 00 23 Hora atual do dia.

Minutos. - 00 59 Minuto atual da hora.

Segundos. - 00 59 Segundo atual do minuto.
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16.5. CRONOGRAMA SEMANAL DE OPERAGAO

PROGRAMMING

ELECTRICAL PARAMS.
ENGINE PARAMETERS , %
ADJUST DATE & TIME b & TIME

TR o HEDULE BHEEKLY SCHEDULE
EXERCISER SCHEDULE
SENDER CONFIGURATION
INPUT CONFIGURATION

PROGRAMMING

> MONDAY
TUESDAY
WEDNESDAY FHMONDAY
THURSDAY TUESDAY
FRIDAY Iy
ST HEDHESDAY
SUNDAY

-AERCISER SCHEDULE

|

PROGRAMMING
HEEKLY SCHEDULE
MONDAY
MOMDAY B BE
00:00

AUTO B

v ESC -l -

Se estiver no modo AUTO, é possivel definir os periodos em que a operacao automéatica é desejada.
Pode ser necessario que os geradores nao sejam ligados a noite ou finais de semana.

Programas de cronograma semanais permitem uma configuragao horaria de operagao automatica da
unidade durante uma semana.

Existem 7 dias x 24horas =144 parametros. Cada hora da semana pode ser independentemente definida
como periodo AUTO ou OFF.

Se a operagao automatica estiver desabilitada pelo
exercitador semanalmente, o led AUTO piscara.
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16.6. EXERCITADOR DE CRONOGRAMA

PROGRAMMING
ENGINE PARAMETERS
ADJUST DATE & TIME
WEEKLY SCHEDULE

P> EXERCISER SCHEDULE
SENDER CONFIGURATION
INPUT CONFIGURATION

PROGRAMMING
P Exerciser Schedule-1
Exerciser Schedule-2
Exerciser Schedule-3
Exerciser Schedule-4
Exerciser Schedule-5
Exerciser Schedule-6

Exerciser Schedule-7

v ESC <l -
PROGRAMMING

XER R HEDU
Exerciser Schedule-1

Week: I

Day: Monday
StartHour: 0000
Duration: OOh:OOm

OUTPUT DEFINITION

HWEEELY SCHEDULE
FERERCISER SCHEDULE
SEMDER COMFIGURATIOHN

werciser Schedule—1

cizer Schedole—E

wercizer Schedule-32

e

A unidade oferece 7 programas exercitadores automaticos independentes. O exercicio automatico pode

ser feito semanalmente ou mensalmente.

Se o exercicio mensal for selecionado, a semana, dia e hora é ajustavel para cada item de exercicio.

Se o exercicio mensal for selecionado, o dia e hora é ajustavel para cada item de exercicio.

O exercicio pode ser feito com ou sem carga.

Assim o grupo de geradores pode ser instruido a funcionar automaticamente em dias e horas

determinados de uma semana e receber a carga.
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16.7. CONFIGURAGAO DO TRANSMISSOR

A unidade tem quatro entradas do transmissor analégico. Apenas parametros de um transmissor séo
explicados abaixo. Outros transmissores tém parametros idénticos definidos.

Cada transmissor possui 16 etapas de curvas programaveis. O nome do transmissor e unidade de
leitura é programavel livremente, assim o transmissor pode ser adaptado para qualquer tipo através de

programacao.

Cada transmissor possui os parametros programaveis abaixo:

Definicdo de | Unidade | Min. | Max | Conjunto Descrigao
parametro de Fabrica
Seleciona entre as fun¢des de transmissor
Tipo de predefinidas. Se este parametro é definido para
i - 0 15 N .
transmissor 13-14-15, entdo a sequéncia de nome do
transmissor pode ser inserido livremente.
Nivel de Alarme i 0 1 0 alarme com parada imediata _
1: alarme de parada com arrefecimento
0: sempre
Manuseio de 1: no motor em funcionamento
- 0 3 L . .
Alarme 2: ap6s o temporizador de bloqueio de arranque
3: reservado
Se o resistor do transmissor estiver acima de
5000 ohms, um caso de falha é gerado. Este
parametro define a acdo tomada mediante o
Alarme de
Abertura do i 0 3 caso de falha.
Transmissor 0: sem alarme _ _
1. alarme com parada imediata
2: alarme de parada com arrefecimento
3: aviso
O alarme baixo pode ser selecionado como
Habilitar parada imediata ou parada com arrefecimento
Verificagao de 0 0 1 como parametro de "nivel de alarme”.
Alarme Baixo 0: valor de alarme baixo desabilitado
1: valor de alarme baixo habilitado
Habilitar 0: aviso de valor baixo desabilitado
Verificagao de 0 0 1 1: aviso de valor baixo habilitado
Aviso Baixo
O alarme alto pode ser selecionado como
Habilitar parada imediata ou parada com arrefecimento
Verificagao de 0 0 1 como parametro de "nivel de alarme".
Alarme Alto 0: valor de alarme alto desabilitado
1: valor de alarme alto habilitado
Habilitar 0: valor de aviso alto desabilitado
Verificagao de 0 0 1 1: valor de aviso alto habilitado
Aviso Alto
se habilitado, define o limite de alarme baixo. O
Nivel de Alarme alarme baixo pode ser selecionado como
. X 0 10000 ; . .
Baixo parada imediata ou parada com arrefecimento
como parametro de "nivel de alarme".
Ni\(el de Aviso X 0 10000 Se definido, define o aviso baixo.
Baixo
se habilitado, define o limite de alarme alto. O
Nivel de Alarme alarme alto pode ser selecionado como parada
X 0 10000 ; : .
Alto imediata ou parada com arrefecimento como
parametro de "nivel de alarme".
Se definido, define o aviso alto.
Nivel de Alarme X 0 10000
Alto
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Definicédo de
parametro

Unidade

Min.

Max

Conjunto
de Fabrica

Descrigao

Ohm da Curva-1
do Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-1

Valor da Curva-
1do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-1

Ohm da Curva-2
do Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-2

Valor da Curva-
2 do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-2

Ohm da Curva-3
do Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-3

Valor da Curva-
3do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-3

Ohm da Curva-4
do Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-4

Valor da Curva-
4 do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-4

Ohm da Curva-5
do Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-5

Valor da Curva-
5do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-5

Ohm da Curva-6
do Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-6

Valor da Curva-
6 do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-6

Ohm da Curva-7
do Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-7

Valor da Curva-
7 do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-7

Ohm da Curva-8
do Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-8

Valor da Curva-
8 do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-8

Ohm da Curva-9
do Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-9

Valor da Curva-
9do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-9

Ohm da Curva-
10 do
Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-10

Valor da Curva-
10 do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-10

Ohm da Curva-
11 do
Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-11

Valor da Curva-
11 do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-11
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Ohm da Curva-
12 do
Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-12

Valor da Curva-
12 do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-12

Ohm da Curva-
13 do
Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-13

Valor da Curva-
13 do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-13

Ohm da Curva-
14 do
Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-14

Valor da Curva-
14 do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-14

Ohm da Curva-
15 do
Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-15

Valor da Curva-
15 do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-15

Ohm da Curva-
16 do
Transmissor

ohms

5000

Valor de ohm de ponto-16

Valor da Curva-
16 do
Transmissor

10000

Leitura do ponto-16

Nome do
Transmissor

Se o parametro de tipo de transmissor é
definido como zero (n&o usado), esta sequéncia
€ usada como nome de transmissor enquanto
exibindo a leitura do transmissor.

Sequéncia de
Falha Baixa do
Transmissor

Se o parametro de tipo de transmissor é
definido como zero (n&o usado), esta sequéncia
€ usada como falha de baixo valor do
transmissor no monitor de alarme.

Sequéncia de
Falha Alta do
Transmissor

Se o parametro de tipo de transmissor é
definido como zero (n&o usado), esta sequéncia
€ usada como falha de alto valor do transmissor
no monitor de alarme.
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16.8. CONFIGURAGAO DE ENTRADA DIGITAL

TYPE:

SWITCH:

PROGRAMMING

ON

FUNCTION:

SURA ON

Oil Pressure Switch

Inp: 1

Encas2

SHUTDOWN SAMPLING: HOLD OFF

LATCHING: LATCHING CONTACT:

BAT-

DELAY:

N. O.

1

SEC

¥

L PRUGRHINMING

B RS O o =
| U1l Frassure Switch |

)

J

hf‘-;

—J

A unidade tem 8 entradas digitais. Com o uso de médulos de extenséo de entrada externa, até 40
entradas no total sdo disponiveis.

Apenas parametros de uma entrada sao explicados abaixo. Outras entradas tém definicdo de
parametros idénticos definidos.

O nome da entrada é programavel livremente, assim a entrada pode ser adaptada para qualquer
funcionalidade através de programacao.

f A insercdo de nome de entrada é feita através do

programa RainbowPlus apenas.

Cada transmissor possui os parametros programaveis abaixo:

Definigao de
parametro

Unidade

Min.

Max

Conjunto
de
Fabrica

Descrigao

Funcao de Entrada

99

Seleciona entre as fungdes de entrada
predefinidas. O nome de entrada
selecionado é exibido na linha abaixo.
Se este parametro é definido para 0,
entdo a sequéncia de nome de entrada
pode ser inserido livremente.

Acao

0: alarme com parada imediata

1. alarme de parada com arrefecimento
2: aviso

3: sem condi¢ao de falhar desta
entrada.

Amostra

0: sempre

1: no motor em funcionamento

2: ap6s o temporizador de bloqueio de
arranque

3: reservado

Bloqueio

0: ndo-bloqueio. A falha desaparece
quando a causa é removida.

1: bloqueio. A falha persiste mesmo se
a causa é removida. Requer reinicio
manual.

Tipo de contato

: Aberto normalmente
: Fechado normalmente

Comutagéo

: Bateria negativa
: Bateria positiva

Atraso de resposta

. Sem atraso

: Atrasado (1seq)

. Atrasado (10seg)

: Atrasado (1800seq)

WN POk Ok O
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LISTA DE FUNGAO DE ENTRADA

Sem | Descrigédo Sem | Descrigao Sem | Descrigéo
Funcdo Definida do Inibir Carregamento dos Desabilitar Peak
1 Ga 29 53 .
Usuario Geradores Lopping
Baixa Pressao de Oleo Falha de Aba de Desabilitar Exportagao
2 # 30 o 54 i
Comutacéo Admisséao de Ar de Energia
3 Alta Temp. Comutagao 31 | Porta da Canopla Aberta 55 Freq. de Tensao
4 | Comutagao do Nivel do 32 | Porta da Estacdo Aberta Terciaria
Liquido de Resfriamento Chave de 56 E?([?[C{Ea%éo de Energia
Comutacéo de Falha de 33 | Sobreaquecimento da IStribuida
5 Retificador Estagéo 57 | Prioridade remota+1
6 Parada de Emergéncia 34 | Clima Nublado 58 | Prioridade remota+2
7 Alta Temp. do 35 | Clima Chuvoso 59 Prioridade remota+4
Alternador 36 | Relampago 60 | Prioridade remota+8
g | €om.de Perdade 37 | Falha de Ventoinha de 61 | Inibir restauracéo de
Excitacdo Resfriamento rede
g | Comutacdo de Baixo g | Falhade Ventoinha de 62 | Aumentar velocidade
Combustivel Aquecimento N -
63 | Reduzir velocidade
10 | Detector de Terremoto 39 Falha da Ventoinha da 64 | Op. paralela forcada
11 | Cont Auxiliar dos Ger Canopla o
12 | Cont Auxiliar de Rede 40 Ea![haNda Ventoinha da 99"“ -
stacao
13 | Forgar o modo AUTO.
41 | Sobreressonancia 100 | Entrada fora de Uso
14 | Forgar o modo OFF. 22 | A o C Cirou
arme de Curto-Circuito
15 | Forgar o modo TEST.
c dor 43 Alm de Reinicio de
16 omutador de Servico 1
Sobrecarga Am de Remicio d
17 Abastecimento de 44 SeTvic?) 2e|n|C|o ©
Combustivel Manual Am de Remicio d
. m de Reinicio de
18 | Prioridade 45 Servico 3
19 | Partida Remota 46 | Servigo Pesado
20 ,[A)esabl!lt.ar Partida Funcionamento de
utomatica 47 | Sincronizagao de
21 | Partida Forgada Geradores
22 | Reinicializagao de Falha 48 Sincronizagao de
23 | Opgso mudo de Alarme Geradores com Carga
24 | Trava de Painel 49 | Travamento do
Ch de Bomba de Programa
ave .
25 | combustivel 5o | Chave do Circuito de
26 | Volt&Freq S ar Pressé&o de Incéndio
olt&Freq Secundarias
> 1D b'I'tq 5 L: — ! 51 | Teste de ldmpada
<-as.a riiar Frotegoes 52 | Modo de Combate
28 | Inibir Autorrestauragéo
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16.9. CONFIGURACAO DE SAIDA

Os parametros abaixo definem as fungdes dos relés de saida. A unidade tem 8 relés de saida. Todos os
relés possuem fungao programavel, selecionada de uma lista.

Os relés podem ser estendidos em até 40 usando Moédulos de Extensdo de Relés em uso. Outros relés
estdo em Mddulos de Extenséo opcional.

Definicdao de | Conjunto | Numero do Descrigao
parametro de Fabrica terminal
Relé-01 3 4 Definido em fabrica como saida de Relé de Arranque.
Relé-02 1 5 Definido em fabrica como saida de Relé de Combustivel.
Relé-03 2 6 Definido em fabrica como saida de Relé de Sirene
Relé-04 8 7 Definido em fabrica como saida de Relé de Preaquecimento
Relé-05 4 8 Definido em fabrica como saida de Relé de Parada
Relé-06 7 9 Definido em fabrica como saida de Relé de Velocidade
Relé-07 6 72 Definido em fabrica como saida de Contator de Rede
Relé-08 5 51 Definido em fabrica como saida de Relé de Contator de
Geradores
Relé-09 1 - Maodulo de extensdo de relé — 1
Relé-10 1 - Modulo de extensdo de relé — 1
Relé-11 1 - Maodulo de extensdo de relé — 1
Relé-12 1 - Maodulo de extensdo de relé — 1
Relé-13 1 - Maodulo de extensdo de relé — 1
Relé-14 1 - Modulo de extensdo de relé — 1
Relé-15 1 - Modulo de extensdo de relé — 1
Relé-16 1 - Maodulo de extensdo de relé — 1
Relé-17 1 - Maodulo de extensao de relé — 2
Relé-18 1 - Maodulo de extensao de relé — 2
Relé-19 1 - Maodulo de extensao de relé — 2
Relé-20 1 - Maodulo de extensao de relé — 2
Relé-21 1 - Maodulo de extensao de relé — 2
Relé-22 1 - Maodulo de extensao de relé — 2
Relé-23 1 - Maodulo de extensao de relé — 2
Relé-24 1 - Maodulo de extensao de relé — 2
Relé-25 1 - Maodulo de extensao de relé — 3
Relé-26 1 - Maodulo de extensao de relé — 3
Relé-27 1 - Maodulo de extensao de relé — 3
Relé-28 1 - Maodulo de extensao de relé — 3
Relé-29 1 - Maodulo de extensao de relé — 3
Relé-30 1 - Maodulo de extensao de relé — 3
Relé-31 1 - Maodulo de extensao de relé — 3
Relé-32 1 - Maodulo de extensao de relé — 3
Relé-33 1 - Maodulo de extensao de relé — 4
Relé-34 1 - Maodulo de extensao de relé — 4
Relé-35 1 - Modulo de extensédo de relé — 4
Relé-36 1 - Maodulo de extensao de relé — 4
Relé-37 1 - Maodulo de extensao de relé — 4
Relé-38 1 - Maodulo de extensao de relé — 4
Relé-39 1 - Maodulo de extensao de relé — 4
Relé-40 1 - Maodulo de extensao de relé — 4

A

Abaixo uma breve lista para referéncia. Use o programa RainbowPlus
para completar a lista de selegao.
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LISTA DE FUNGAO DE SAIDA

Sem | Descrigdo Sem | Descrigédo Sem | Descrigédo
1 Combustivel 38 | Solicitagcdo de Servigo 2 76 Expanséo de
2 Sirene 39 | Solicitagao de Servigo 3 Ent.2Montada
3 Arranque 40 | Falha de Ordem da Rede 77 g;?;;fl\é;lgr?tzda
4 Solendide de Parada 41 | Falhade Ordem de Fase Expansio de
5 Contator de Geradores dos Geradores 78 SalpdaZMontada
6 Contator de Rede 42 | Autor Ready -
Cronograma Semanal 9 Unidade Master
7 Marcha Lenta 43 ronog Mol Gerad Barid
- : Ligado 80 ulti Geradores Partida
8 Pré-aquecimento - : Remota
9 Arranaue Allermnada 44 | Exercitador Ligado -
q ada 45 Falha de Rede 81 Saida de Controle Remoto
10 Enrolamento Principal de 26 | Modo Pam Af 1
Combustivel 0 0_ gm Alivo Saida de Controle Remoto
Impulso Fechado de 47 | Funcionamento do Motor 82 |,
11 Geradores 48 Tenséo de Geradores Ok Saida de Controle Remoto
Impulso Aberto de Habilitar Verificagao de e 3
12 49 Alarme i
Geradores 84 Saida de Controle Remoto
13 Bobina UV do Grupo de 50 Presséao de 6leo Ok! 4
Geradores 51 | Alarme com parada g5 | Saida de Controle Remoto
14 | Impulso Fechado de Rede imediata 5
15 | Impulso Aberto de Rede 5o | aarme de parada com gg | Saida de Controle Remoto
16 | Bobina UV de Rede arrefecimento 6
17 | Relé de Flash 53 | Alarme de Aviso 87 Saida de Controle Remoto
18 Solendide de Gasolina 54 parada imediata ou parada !
feci t i
Controle de Bomba de com arretrecimento : 88 Saida de Controle Remoto
19 | combustivel 55 | Inter. ou DSC ou Aviso 8
20 Afogamento 56 Modo de Tes,t.e 89 Salda de Controle Remoto
21 | Aquecedor do Bloco > Mofo Automatico Saida de Controle Remoto
,p | Resfriador do Liquido de 58 | Modo Mangal 90 |30
Resfriamento 29 Modo Desligado Saida de Controle Remoto
Aquecedor do Liquido de 60 | Nao Automatico 1 |1
23 )
Resfriamento 61 Grupo de Geradores Em Saida de Controle Remoto
24 | Controle de Ventoinha Descanso 922 15
o5 | Controle da Aba de 62 Espera Anterior a0 Co o3 | Saida de Controle Remoto
Admisso de Ar 63 Pré-aquecimento 13
26 Controle da Canopla da 64 Flash Desligado em Saida de Controle Remoto
Ventoinha Espera por Oleo 94 14
27 Controle da Ventoinha 65 | Aguecimento do Motor Saida de Controle Remoto
Ambiente 66 | Sincronizacdo % |15
28 | Saida de inicio remoto 67 | Resfriamento g6 | Saida de Controle Remoto
29 Grupo de Geradores 68 | Parada 16
= (F;rontos e 69 | Protegdes Desativadas g7 | Saidade Adigao de
| ontzlitord eF arr:amenio " 70 Entrada de inicio remoto g/lultlcarga 1
mpulso de Fechamento de o : ubestacao Multicarga
31 Desabilitar Partida 98 \
:Barre:me(r;toAb - 71 Automatica Sallda 1 _
32 mpulso de Abertura de 72 Partida Forgada 99 Sald_a de Adigéo de
Barramento —— Multicarga 2
- 73 Autorrestauracgéo Inibida o ;
33 Bobina UV de Barramento C g 100 Subestagédo Multicarga
34 | Alivio de Carga 74 arreamento de Saida 2
— Geradores Inibido - e
35 | Adicao de Carga = Saida de Adicao de
36 | Subtragdode C Expansdo de 101 | Multicarga 3
ubtragac de Larga 75 | Ent.1Montada
37 Solicitacao de Servigco 1
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16.10. CADEIA DE CARACTERES DE ID DO SITE

102 Supestagao Multicarga 112 Freq. de’ Tensao 125 Saida de~|mpulso de
Saida 3 Secundaria Aceleragao
Saida de Adicao de 113 | Teste de lampada Ativo Saida de impulso de
103 . - 126 ~
Multicarga 4 114 | Alarme Mudo Ativo Desaceleragéo
Subestagdo Multicarga 115 | Modo de Combate Saida de impulso de
104 Saida 4 127 aumento de volt
Saida do Adicao d 116 | Peak Lopping Ativa Saida do imoulso
aida de Adigao de = : aida de impulso de
105 Multicarga 5 117 iﬁ\egr’[agao de Energia 128 diminuicao de volt
106 Supestagao Multicarga 118 Controlador de Rede 129 | Saida de sincronia OK .
Saida 5 Master 130 | Saida do Relé de Energia
107 Sewlgo Pesado.Atlvo 119 | Barramento Pronto Zerq
108 IIinergua ECU At|;/adé:1 120 | Modo Droop Ativo 131 ggmr;i:t?\;etrocesso de
uncionamento da Carga = —
109 da Bateria 121 gfgni?a;eennizod-erecrc;g: 132 | Arranque -1/2
110 :tSivgo Circuito de Incéndio 122 Inteligente 133 | Arranque -2/2
™ Atraso de Pre- 123 Mo,do Seguidor at,|v0
Transferéncia 124 | Saida da bomba éleo

A sequéncia de identidade do site é projetada para identificar o controlador de corrente.

Este é a sequéncia Id do site no inicio dos cabegalhos das mensagens de SMS, e-mails e pagina da web
para a identificacdo do grupo de geradores enviando a mensagem. Qualquer sequéncia de 20 caracteres
pode ser inserida.

16.11. NUMERO DE SERIE DO MOTOR

A sequéncia de identidade do motor é projetada para identificar o controlador de corrente.

A sequéncia é adicionada para cabegalhos de mensagens GSM-SMS, em-mails, paginas de web, etc.

16.12. NUMEROS DE TELEFONE MODEM1-2/SMS1-2-3-4

Estes buffers de numeros de telefone aceitam até 16 digitos, inclui o caractere de espera (",") para
permitir a digitacao através de um PABX.

Se a Seleg¢ao do Modem= External PSTN Modem: Os primeiros 2 niumeros sdo usados para chamadas
de modem.
Outras selegodes: todos os nimeros sao usados para envio de SMS.

A

Insira nimeros comegando do primeiro caractere. Nao
deixa caracteres em branco no inicio.
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16.13. PARAMETROS DE MODEM GSM

Definicdo de parametro

Descrigao

Nome de usuario APN

O numero de usuario APN (nome de acesso do usuario) pode ser
solicitado pelo operador GSM. No entanto, alguns operadores de GSM
pode permitir 0 acesso sem o0 nome de usuario.

A informacgéao exata deve ser obtida pelo operador de GSM

Busque o website do operador GSM com sequéncia "APN".

Se o usuario de APN (nome do ponto de acesso) é necessario pelo
operador GSM, mais provavelmente a senha APN também sera solicitada.
No entanto, alguns operadores de GSM podem permitir 0 acesso sem a

Senha APN senha.
A informacé&o exata deve ser obtida pelo operador de GSM
Busque o website do operador GSM com sequéncia "APN".
O APN (nome de acesso do usuario) € sempre solicitado pelo operador
GSM.
Nome APN

A informacao exata deve ser obtida pelo operador de GSM
Busque o website do operador GSM com sequéncia "APN".

Nudmero do Centro de
Servico de SMS

O numero do centro de servigco de SMS pode ser solicitado pelo operador
GSM. Portanto, alguns operadores GSM podem permitir o envio DMD sem
o numero do centro de servigo de SMS.

A informagéao exata deve ser obtida pelo operador de GSM
Busque o website do operador GSM com sequéncia "centro de servigo

SMS'.

A

Os parametros relacionados a modem GSM abaixo sao
encontrados no grupo de Configuragao do Controlador.

Definigdo de parametro

Conjunto
de
Fabrica

Unidade | Min.

Descrigao

GSM Sim Card Pin

- 0000

Se o numero pin usa cartdo SIM GSM,
insira 0 numero pin aqui. Se o numero
pin incorreto for inserido, entdo o
cartdo SIM n&o operara.

Habilitar SMS

0: Mensagens SMS desabilitadas
1: Mensagens SMS habilitadas

Habilita Conexdao GPRS

0: GPRS desabilitado
1: GPRS desabilitado

SMS em Alteracéo de
Rede

Este parametro controla o envio de
SMS quando o status de tensbes de
rede é alterado. Nenhum aviso gerado.
0: nenhum SMS em rede falhou ou foi
restaurado

1: SMS enviado em rede falhou ou foi
restaurado

Alteragdo de SMS em IP

Este par&dmetro controla o envio de
SMS quando o enderecgo de IP de
conexao GPRS foi alterado. Nenhum
aviso gerado.

0: nenhuma alteragdo de SMS em IP
1: Alteragdo de SMS enviado em IP
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16.14. PARAMETROS DE ETHERNET

Definigado de
parametro

Conjunto de Fabrica

Descrigao

Endereco IP da
Rede

0.0.0.0

Este é o endereco IPv4 (protocolo de internet versdo 4) que a
unidade solicitara do servidor DHCP (protocolo de controle de
host dindmico).

Se o parametro for definido como 0.0.0.0, entdo a unidade
necessitara de qualquer endereco IPv4 do servidor DHCP.
Se vocé nao é um IP profissional, deixe o enderego como
"0.0.0.0".

Endereco IP de
Gateway

0.0.0.0

Este é o roteador de endereco IPv4, se o endereco de IP de
rede e Endereco de IP de Gateway sao definidos como
"0.0.0.0" entdo a unidade tera o enderego do gateway
automaticamente.

Se vocé nao é um IP profissional, deixe o enderego como
"0.0.0.0".

Mascara Subrede

255.255.255.0

Reservado para IPs profissionais.
Se vocé nao é um IP profissional, deixe o enderego como
"255.255.255.0".

Mascara de IP de
Usuario 1 (2) (3)

255.255.255.255
0.0.0.0
0.0.0.0

Estes 3 registros controlam o acesso IPv4 para a unidade.

O enderego IPv4 remoto é légico e com estes enderegos de
IP. Se o resultador gerar um enderego de IP remoto, 0 acesso
é habilitado.

Assim, 0 acesso pode ser limitado para 0s mesmos membros
LAN (x.x.x.255) ou estritamente para os enderegos IPv4
predefinidos.

Nome do Dominio

d500.dyndns-ip.com

Esta sequéncia é usada em recurso “Dynamic DNS”. A
unidade se registrara para o servidor DNS dindmico sob este
nome.

Para informagdes mais detalhadas, consulte o capitulo
“‘Recurso de DNS Dinamico” e o documento “Definigao de
Conta de DNS Dinadmico”.

Extensao de
Nome do Dominio

Resto do nome do dominio se n&o for maior do que 20
caracteres.

Endereco de

members.dyndns.org

Esta sequéncia é usada em recurso “Dynamic DNS”. Este é o
enderego usado para o registro para o servidor DNS dinamico.
Para informacdes mais detalhadas, consulte o capitulo

Associagao “‘Recurso de DNS Dinamico” e o documento “Definigao de
Conta de DNS Dindmico”.
Estas sequéncias sdo usadas em recurso de “DNS Dinamico”
enquanto registram para o servidor do DNS dinamico.
Nome de . ~ ) .
. Para informagdes mais detalhadas, consulte o capitulo
Usuario/Senha

“Recurso de DNS Dinamico” e o documento “Defini¢do de
Conta de DNS Dinamico”.

Endereco Ping

www.google.com

Este endereco de internet é regularmente acessado para a
verificacdo de disponibilidade de acesso de internet.

O periodo de acesso é definido no parametro Configuragao
do Controlador>Periodo Ping.

Endereco de
Confirmagéo de IP

checkip.dyndns.org

Este endereco de internet é regularmente acessado para a a
leitura de enderego IPv4 da unidade.

Endereco
Rainbow-1
Endereco
Rainbow-2

wssl.datakom.com.tr

Estes parametros acessam tanto enderegos de internet (como
http://datakom.com.tr) e enderegos IPv4 (como
78.192.238.116). As informagdes para monitoramento remoto
sao enviadas para estes enderecgos.

As informacdes de porta destes enderegos sao encontradas no
grupo de Configuragédo de Controlador.
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16.14. PARAMETROS DE ETHERNET (continuo)

Definicdo de Conjunto de D .
~ - escrigao
parametro Fabrica
Nome da Conta de d500 a Este é o nome de conta aparecendo na aba “from” do
Correspondéncia - recebedor de e-mail. (ex: datakom-d500@gmail.com)
genha da C(?ntg de d500 1234 Esta é a senha de e-mail da conta de e-mail acima.
orrespondéncia

Endereco do Servidor
de Correspondéncia

smtp.mail.yahoo.com

Este é o Endereco do Servidor de Correspondéncia de
Saida do endereco da conta de e-mail acima (ex:
smtp.gmail.com)

Enderecgo de E-mail-1
Enderecgo de E-mail-2
Enderecgo de E-mail-3

- Estes sdo os enderecos recebedores de e-mail onde a
- unidade é projetada para enviar mensagens de e-
- mails. Até 3 e-mails podem ser enviados de uma vez.

7
Os parametros relacionados de ETHERNET abaixo sao
A encontrados no grupo de Configuragao do
| Controlador.
DeflAnlgao de Unidade | Min. Max Conj'un_to Descrigao
parametro de Fabrica
Habilitar i 0 1 0 0: Programagéao de Web desabilitada
Programacao Web 1: Programagéo de Web habilitada
Habilitar Controle de i 0 1 0 0: Controle de Web desabilitada
Web 1: Controle de Web habilitada
Faixa de Atualizagao seg 0 240 5 A umdadg atualizara a pagina da web
da Web com este intervalo.
A unidade verificara a disponibilidade
Periodo Ping min 0 240 0 da conexéo de internet com este
intervalo.
Faixa ge Atualizagao seg 0 65535 5 A unlldade atuallgara o terminal de _
do Rainbow monitoramento distante com esta faixa.
Porta do Endereco Este € o numero de porta do primeiro
. - 0 65535 0 . )
Rainbow-1 endereco terminal de monitoramento.
Porta do Enderego Este é o numero de porta do segundo
. - 0 65535 0 . )
Rainbow-2 endereco terminal de monitoramento.
. Este € o numero de porta do servidor
5\7;)& de Servidor de - 0 65535 80 de web interno. A unidade respondera
questionarios para esta porta somente.
Este € o numero de porta do terminal
Porta TCP/IP interno Modbus TCP/IP A unidade
Modbus i 0 65535 502 responde solicitagdes Modbus para
esta porta somente.
Porta SMTP i 0 65535 587 Estg € 0 numero de porta usado para o
envio de e-mail.
o 0: porta ethernet desabilitada
Habilitar Ethernet i 0 L L 1: porta ethernet habilitada
Este par&metro controla o envio de e-
mail quando o endereco de IP de
conexao GPRS ou conexao de
Alteracao de e-mail i 0 1 0 ethernet foi alterado. Nenhum aviso
em IP gerado.
0: nenhuma alteragéo de e-mail em IP
1. e-mail enviado em alteragcéo de em
IP
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16.15. PARAMETROS SNTP

A comunicagdo SNTP (protocolo simples de tempo de rede) permite que o controlador pesquise alta
precisdo, servidores de data/hora com base em relégio atdbmico através de internet e para ajustar o
relogio interno em tempo real para estes servidores.

Gragas a comunicagao SNTP, o RTC interno atingira uma precisao do relégio atbmico.

Definicao de Conjunto de L
A o Descrigao
parametro Fabrica
Periodo de Este é o periodo de espera entre duas solicitagcdes

30 seg SNTP da unidade para atualizar se relégio de tempo

Atualizagao SNTP real dos servidores.

Porta de Endereco

SNTP 1 123 Este € o numero de porta do primeiro servidor SNTP.
g%r%dze Endereco 123 Este € o niumero de porta do segundo servidor SNTP.
Endereco SNTP 1 0.tr.pool.ntp.org Este é o endereco de IP do primeiro servidor SNTP.
Endereco SNTP 2 1.tr.pool.ntp.org Este é o endereco de IP do segundo servidor SNTP.

K20D02-EN - 130 -



Manual do Usuario D-700 Rev_03

Firmware V-5.8

16.16. PARAMETROS DE SINCRONIZAGAO

Definnigéo de Unidade | Min. | Max Coniun_to Descrigao
parametro de Fabrica
Saixa de Energia Ativa KW 1 165000 100 Isto define a faixa de energia ativa dos
os Geradores geradores
Faixe} de Energia KVAr 1 165000 75 Isto define a faixa de energia reativa dos
Reativa dos Geradores geradores
Faixa de Energia Ativa KW o 165000 100 Isto define a faixa de energia ativa do
da Rede transformador de rede
Faixa de Energia Isto define a faixa de energia reativa do
Reativa da Rede kVAr 0 |65000 75 transformador de rede.
Este paradmetro é usado para forgar os
Enderego Datalink da i 1 64 1 enderecos de link de dados para
Unidade operagao livre de falhas com fios de
comunicagao quebrados.
Funcionamento do Este parametro define o nivel de
Dispositivo/Prioridade - 1 64 1 prioridade D700 no proximo link de dados.
de Parada
0: 50 kbps
. 1: 100 kbps
EZ'?:I‘I:IS Bauds do Kbps 0| 4 3 2: 125 kbps
3: 250 kbps
4: 500 kbps
Numero do Grupo de Este € o numero de grupos de geradores
Geradores em em sincronizagao com o barramento.
Sistemas de - 1 48 1
Multigrupos de
Geradores
Esta é a agao a ser tomada se o0 numero
de geradores disponiveis € menor que o
Numero de Geradores em Sistemas de
Acao de Falha de Multigrupo de Geradores
o - 0 4 0 o=
Geradores Minima 0: n&do usado
1: parada imediata do motor
2: alarme de parada com arrefecimento
3: aviso
Numero de Unidade de i 0 16 0 Este é o numero de unidades de
Sincronia de Rede Sincronizagao de Redes no sistema.
Este parametro define a diferenca do
Atraso de Alteragao de horas 0 255 0 pen’odq minimo entre dgas operagdes de
Master alteragao de master de igual
Envelhecimento.
Este parametro determine o nimero de
grupo de geradores para iniciar, quando
ha um sinal de PARTIDA REMOTA.
Mltiplas Opgdes do O.: Opera qu Energia Inicial quando o
Ponto de Partida do i 0 > 0 S|.nal de Inicio Remot_o chega
1: Opera Com Energia de Rede quando o
Grupo de Geradores ; o
sinal de Inicio Remoto chega
2: Opera todos os grupos de geradores
disponiveis quando o sinal do inicio
remoto chega
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Definnigéo de Unidade | Min. | Max Coniun_to Descrigao

parametro de Fabrica
Este parametro decide o numero de
grupo de geradores para comegar. Se a

Multipla Energia de energia total de inicio dos grupos de

Inicio de Operagéo do kw 0 |65000 100 geradores for menor do que este limite,

Grupo de Geradores entdo um aviso de NUMERO MUITO
BAIXO DE GRUPO DE GERADORES
ocorrera.

Nivel de Alarme de 0: n&o usado

Energia de Iniciagao de i 0 3 3 1: parada imediata do motor

Multigeradores 2: alarme de parada com arrefecimento

Insuficiente 3: aviso
A master mantém esta quantidade de

Energia Reserva do KW o |65000 20 energia~extra disponivel durante toda a

Sistema operagao sob barga como segurancga
contra um subito surto de carga.

Método de 0: Envelhecimento Igual

Gerenciamento de - 0 1 0 1: Inteligente

Carga

Limite Morto de Este parametro define uma tensao

Barramento para VCA 0 300 50 minima para a deteccao de um

Sistema de barramento vivo.

Multigeradores

Habilitar Controle i 0 1 1 0: Controle Governador desabilitado

Governador 1: Controle Governador habilitado
0: Polaridade normal de controle
governador (velocidade aumenta com

Polaridade Reversa de i 0 1 0 aumento de tenséo).

Saida do Governador 1: Polaridade reversa de controle
governador (velocidade aumenta com
aumento de tenséo).

Este parametro define o limite inferior de

Lim. Inferior da Saida % 0 100.0 00 saida de controle governador. Limites de

do Governador ' ' 0V para 10V pode ser definido por este
parametro.

Lirr). de Ganho da % 0 100,0 100,0 Este paradmetro define o ganho de saida

Saida do Governador de controle governador.

Popto de Descanso de % 0 100,0 50,0 Este € o valor restante de saida de

Saida do Governador controle do governador sem carga.

0: Modo de inclinagdo do Governador

Habilitar Droop do i 0 1 0 desabilitado.

Governador 1: Modo de inclinagao do Governador
habilitado.

Inclinagdo de Saida do O controle injetara esta quantidade de

% 0 100,0 0 inclinagcdo na rpm do grupo de geradores

Governador X )

com carga de energia 100% ativa.
. 0: Controle AVR desabilitado

Habilitar Controle AVR - 0 1 1 1 Habilitar Controle AVR
0: Polaridade normal de controle AVR
(velocidade aumenta com aumento de

Polaridade Reversa i 0 1 1 valor).

AVR 1: Polaridade reversa de controle AVR
(velocidade aumenta com aumento de
valor).

Este par&metro define o limite inferior de

Limite Inferior de Saida saida de AVR. Limites de -3,0V para

AVR % 0 100.0 0.0 +3,0V pode ser definido por este
parametro.
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Definnigéo de Unidade | Min. | Max Con];un.to Descrigao
parametro de Fabrica
Este parametro define o limite superior
Limite Superior de de saida de AVR. Limites de -3,0V para
Saida AVR % 0 | 1000 100,0 +3,0V pode ser definido por este
parametro.
Ponto de Descanso de Este é o valor restante de saida de
Saida de AVR % 0 | 1000 50,0 controle de AVR sem carga.
Habilitar Inclinago de 0: Modo de inclinagao de AVR
AVR - 0 1 0 desabllltado: _ N
1. Modo de inclinagao de AVR habilitado.
O controle injetara esta quantidade de
Inclinagédo de Saida do inclinagéo na tensao do grupo de
AVR % 0 | 1000 0.0 geradores com carga de energia 100%
ativa.
0: ndo usado
Nivel de Alarme de i 0 3 5 1: parada imediata do motor
Perda de Excitacao 2: alarme de parada com arrefecimento
3: aviso
Habilitar Transferéncia 0: tr_a}nsferéncia interrompida apenas
de No Break - 0 1 0 habilitada o N
1: transferéncia de no break habilitada
Se as sincronizacgdes de fase e tensao
ndo é bem-sucedida antes da expiracao
Tempo Excedido de seg 0 600 30 deste temporizador, entdo um aviso de
Falha de Sincronizagao Falha de Sincronizagao € gerado e a
transferéncia sera executada com parada
imediata.
Tempo Excedido de Quando a sincronizagéo ¢ detectada, os
Contator de seg 0 25,5 0,5 dois contatores permanecerao fechados
Sincronizagao durante este temporizador.
Esta é a diferenga maxima entre
Diferenga de frequéncia frequéncias de rede e de grupo de
g Hz 0,1 2,0 0,5 .
maxima geradores para fechar os dois
contatores.
0: Verificagdo de Tenséao de Fase para
Verificagdo de Tensao i 0 1 0 Fase
de Fase para Fase 1: Verificagcdo de Tenséo de Fase para
Fase
Esta é a diferenga maxima entre as
fases-L1 de rede e tensdes de grupo de
Diferenca de tensdo geradores de fase-L1 para fechar os dois
g VCA 0 20 5 contatores. Se o transformador de
maxima = . .
tensao é usado, esta quantidade é
multiplicada com razéo de transformador
de tensao.
Esta é o Angulo maximo de fase entre as
Diferenca de fase fases-L1 de rede e a tensdes de grupo
o grau 0 20 10
maxima de geradores de fase-L1 para fechar os
dois contatores.
Este parametro é usado para compensar
o angulo de fase apresentado pelo
Inclinagao de Angulo de tr_ansfor_mad~or de tensdo em casoﬁde
Fase grau -60 | +60 0 sincronizagdo de MV. O valor do angulo
€ adicionado ao diferencial defase
durante o processo de compatibilidade
de fase.
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Definicédo de
parametro

Unidade

Min.

Max

Conjunto
de Fabrica

Descrigao

Tempo Excedido de
Intervalo

seg

0,01

0,50

0,10

As condigdes de sincronizagao devem
permanecer satisfeitas durante este
timeout para o controlador decidir fechar
seu contator.

Temporizador de
transferéncia suave

seg

240

30

Esta é a duragao de tempo da
transferéncia suave. No final deste
temporizador, um dos contatores
liberardo para terminar a operagao
paralela.

Aumento de Energia
Ativa (kW/seg)

%

100,0

1,0

Em caso de transferéncia suave, a
energia ativa de carga (KW) sera
transferida para a rede com esta faixa e
vice-versa.

Aumento de Energia
Reativa (kV/seg)

%

100,0

1,0

Em caso de transferéncia suave, a
energia reativa de carga (KVar) sera
transferida para a rede com esta faixa e
vice-versa.

Limite Superior de
Inclinacao

%

100,0

80,0

Se a energia ativa total de sistema de
multigeradores sobre este limite
enquanto a transferéncia suave para
contator de carga de rede seréao
desenergizada.

Limite Inferior de
Desligamento

%

100,0

10,0

Se a energia ativa total de sistema de
multigeradores abaixo deste limite
enquanto a transferéncia suave para
contator de carga de rede sera
desenergizada.

Compartilhamento de
Energia Ativa de Ganho
G

%

200

20

Este parametro define a velocidade de
reacao do controle kW durante o
carregamento suave. O valor padrao
para este parametro é %20. Mas ele
deve ser reajustado para o grupo de
geradores durante a produgdo. Se este
parametro é alto demais, a oscilagédo de
kW pode ocorrer. Se ele estiver muito
baixo, a transferéncia de kW sera mais
devagar.

Compartilhamento de
Energia Reativa de
Ganho G

%

200

20

Este parametro define a velocidade de
reagao do controle kVAr durante o
carregamento suave. O valor padrdo
para este parametro é %20. Mas ele
deve ser reajustado para o grupo de
geradores durante a produgdo. Se este
parametro for muito alto, uma oscilagao
de KVAr podera ocorrer. Se ele estiver
muito baixo, a transferéncia de kVAr
sera mais devagar.

Frequéncia Nominal de
Ganho G

%

200

Este par&dmetro governa a captura de
frequéncia nominal da unidade master.
Se este parametro é aumentado, a
operagao sera mais rapida, porém
instavel. Se ele € aumentado, a
operagao sera mais lenta, porém mais
estavel. A melhor configuragao é a
operagéo estavel mais rapido.
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Definicédo de

parametro Min.

Unidade

Max

Conjunto
de Fabrica

Descrigao

Tensao Nominal de

0,
Ganho G % 0

200

Este parametro governa a captura de
tensao nominal da unidade master.
Se este parametro é aumentado, a
operagao sera mais rapida, porém
instavel. Se ele € aumentado, a
operacgao sera mais lenta, porém mais
estavel. A melhor configuragéo é a
operagao estavel mais rapido.

Partida Atrasada de

0,
Multigeradores % 0

120

80

Se a carga ativa total estiver acima do
nivel para o periodo definido em
Funcionamento de
Multigeradores/Atraso de Parada, o
grupo de geradores slave sera iniciado,
sincronize e compatrtilhe a carga. Este
parametro é definido como a
porcentagem do pardmetro de Faixa de
Energia dos Geradores.

Partida Atrasada de

0,
Multigeradores % 0

120

90

Se a carga ativa total estiver acima
deste nivel, o grupo de geradores slave
iniciara, sincronizara e compartilhara a
carga com atraso. Este parametro é
definido como a porcentagem do
parametro de Faixa de Energia dos
Geradores.

Parada Atrasada de

0,
Multigeradores % 0

120

30

Se a carga ativa total estiver abaixo
deste nivel durante o periodo definido é
0 parametro Energia de Partida do
Grupo de Geradores, o grupo de
geradores slave parara.

Funcionamento de
Multigeradores/Atraso
de Parada

seg 0

240

10

Este é o atraso de tempo usado para
iniciar ou parar o grupo de geradores
slave.

A partida relacionada e os niveis de
energia de parada sao definidos em
parametros Partida Atrasada de
Multigeradores e Parada Atrasada de
Multigeradores.

Atraso de Inibigdo de
Gerenciamento de
Carga

seg 0

43200

30

Este é o periodo apés todos os grupos
de geradores fechados para barramento
e antes da funcao de gerenciamento de
carga é colocada em servigo.

Atraso de Verificagao

Paralelo €9 0

25,0

0,2

Este é o atraso apos o contator de rede
ser energizado (para paralelizagdo com
rede) e antes das protecdes para falha

de rede ser habilitada.

Limite de Energia

Reversa de Redes kW 0

65000

20

Este parametro define a sensibilidade da
protecéo de energia reversa enquanto
operando em paralelo com as redes.
Quando as protecdes em paralelo séo
habilitadas, e se o sistema de
multigeradores oferecem energia sobre
este limite para as redes, o contator de
rede serdo desenergizadas e um aviso
sera gerado. Isto é aconselhado para
definir este parametro para 15% da faixa
de energia de geradores.
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Definicédo de

parametro Min.

Unidade

Max

Conjunto
de Fabrica

Descrigao

ROCOF df/dt (Hz/Seg) HZ 0,5

15,0

5,0

Este parametro define a sensibilidade
da protecdo ROCOF (faixa de alteracao
de frequéncia) enquanto operando em
paralelo com as redes. Quando as
prote¢cdes em paralelo estao
habilitadas, e se a alteragao da
frequéncia rede exceder o limite para 4
periodos consecutivos, o contator de
rede sera desenergizado e um aviso
sera gerado.

Limite de Alteragao de

Vetor Grau 1

30

10

Este parametro define a sensibilidade
da protegéao de alteragao de vetor
enquanto operando em paralelo com as
redes. Quando as protegbes em
paralelo estiverem habilitadas, se a fase
de rede medida nos ultimos 2 ciclos
saltarem acima do limite na fase medida
no 4° e 5 ° periodos, o contator de rede
serdo desenergizado e 0 aviso sera
gerado. E aconselhavel configurar este
parametro como 10 graus.

Habilitar Peak Lopping - 0

0: Peak Lopping Desabilitada No
modo AUTO, a unidade iniciara o
sistema de multigeradores apenas se
ocorrer falha de rede.

1: Peak Lopping Habilitado. No modo
AUTO, o sistema de multigeradores
iniciard e compartilhara a carga se a
energia de rede exceder o parametro
Energia de Partida de Peak Lopping.

Energia de Rede
Maxima de Peak

Lopping

kw 0

65000

100

No modo peak lopping, a unidade nao
permitira que a rede entregue para a
carga uma energia maior do que este
limite para proteger a rede.

Energia de Inicio de

Peak Lopping kW 0

65000

80

No modo peak lopping o sistema de
multigeradores iniciar e entrar em
paralelo com a rede apenas se a
energia de rede exceder este limite. No
entanto ele alimentara a energia para a
carga apenas se a energia de carga
exceder o parametro Energia de Rede
Maxima de Peak Lopping. O
parametro deve ser definido menor que
o pardmetro Energia de Rede Maxima
para Peak Lopping.

Energia de Parada de

Peak Lopping kw 0

65000

60

No modo de peak lopping o sistema
multigeradores parardo somente
guando a energia de carga total cair
abaixo do limite. Este pardmetro deve
ser definido abaixo do paradmetro
Energia de Inicio de Peak Lopping.
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Definnigéo de Unidade | Min. | Max Com;un:no Descrigao
parametro de Fabrica
No modo peak lopping o sistema de
Inicio de Peak Lopping multigeradores ira iniciar/parar quando a
/Atraso de Parada S€9 0 240 10 energia de carga exceder os limites
durante este periodo.
. ~ 0: Operacgao normal
Eﬁggg Exportagao de - 0 1 0 1: Exportacdo de Energia para
Operagao de Rede
Esta é a energia ativa a ser exportada
Energia Exportada kw 0 65000 100 para a rede em Exportacao para o
modo de operacgao de rede
Este é o fator de energia da energia
Fator de Energia exportada para as redes em Exportagao
Exportada i 0,600 | -0,600 1,000 de Energia para o modo de operagdo
de rede.
Este parametro governa a captura de
energia ativa da unidade de
sincronizagao.
. Se este parametro é aumentado, a
Comando de Energia % 0 200 10 operacdo sera mais rapida, porém
Ativa de Ganho G 0 operag . piaa, p
instavel. Se ele é aumentado, a
operagao sera mais lenta, porém mais
estavel. A melhor configuragéo é a
operacao estavel mais rapido.
Este pardmetro governa a velocidade
de captura de energia reativa da
unidade de sincronizagao.
. Se este parametro é aumentado, a
Comando de Energia % 0 200 20 operacgdo sera mais rapida, porém
Reativa de Ganho G 0 operag . pica, p
instavel. Se ele é aumentado, a
operagao sera mais lenta, porém mais
estavel. A melhor configuracéo é a
operacao estavel mais rapido.
Energia Exportada No modo Exportagao de Energia
. kw 0 65000 100 Distribuida para Rede, a energia
Minima N . . .
exportada ndo cai abaixo deste limite.
No modo Exportagao de Energia
Aumento de Distribuida para Rede, a energia
Exportagédo de Energia % 0 100,0 1,0 exportada ativa de grupo de geradores
(kW/seg) (KW) sera aumentada/diminuida com
esta faixa.
No modo de Exportagao de Energia
Distribuida para Rede, esta é a
Barreira de Frequéncia Hz 0,1 2,0 0,5 variagdo minima da frequéncia nominal
causando um acréscimo ou decréscimo
de energia ativa.
Aceleragao e mseg 10 200 10 Este pardmetro define a largura do
Desaceleracao impulso minimo no modo de controle de
Minimo Impulso impulso de velocidade.
Aceleracao e mseg 0 2000 0 Este parametro define a largura do
Desaceleracéo impulso maximo em modo de controle
Duragéo Maxima de de impulso de velocidade. Se o
Impulso parametro for configurado como zero,
entdo nenhuma largura de impulso
maximo é usada.
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Aceleracao e mseg 20 1000 20 Este parametro define o atraso de
Desaceleragao impulso minimo entre dois impulsos de
Atraso de Impulso controle de aceleragdo/desaceleragao
no modo de controle de impulso de
velocidade.
Aumento/Diminuicdo de | mseg 10 200 10 Este parametro define a largura do
Tenséao impulso minimo no modo de controle de
Minimo Impulso impulso de tenséo.
Aumento/Diminuicdo de | mseg 0 2000 0 Este pardmetro define a largura do
Tensao impulso maximo no modo de controle
Duracdo Maxima de de impulso de tens&o. Se o parédmetro
Impulso for configurado como zero, entéo
nenhuma largura de impulso maximo é
usada.
Aumento/Diminuicdo de | mseg 20 1000 20 Este parametro define o atraso de
Tenséao impulso minimo entre dois impulsos de
Atraso de Impulso controle de aumento/diminuicdo de
tenséo.
Retorno ao Ponto - 0 1 0 Este parametro controle a fungao de
Central relé de saida "Retorno ao Ponto
Central".
0: sem retorno a saida do ponto central
1. retornou a saida ativa de ponto
central ativo durante o temporizador de
parada.
Periodo de Impulso de mseg 0 5000 10 Em um compartilhamento de carga
Compartilhamento de reativa, este € o periodo entre dois
Carga Reativa impulsos de acréscimo/decréscimo de
tenséo.
Limite de Inicio de % 0 100 0,0 Esta é a porcentagem minima de
Compartilhamento de energia reativa para ativar os impulsos
Carga Reativa acréscimo/decréscimo de tensao.
Prioridade de Peak - 0 1 0 0: As redes tém prioridade sobre o
Lopping grupo de geradores O grupo de
geradores alimenta somente se a
energia de rede ¢ insuficiente.
1. O grupo de geradores tem prioridade
sobre rede. A rede alimenta a carga
somente se a energia dos geradores for
insuficiente.
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17. CORTE DO ARRANQUE

Para garantir o corte do arranque confiavel e rapido, a unidade usa varios recursos para detecgéo de
condi¢ao de funcionamento do motor.

A arranque é parada quando ao_ menos uma das condi¢gdes abaixo é cumprida.

- Temporizador de arranque expirado:

O temporizador de arranque é ajustado cia Parametros de Motor> Temporizador de Arranque
O maximo temporizador permitido € de 15 segundos.

- Tensdo CA de Geradores acima do limite:

Se a tensdo CA da fase L1 dos geradores atingir Parametros de Motor > Tensdo de Corte do
Arranque, entdo a arranque é imediatamente parada.

- Frequéncia dos Geradores acima do limite:

Se a frequéncia de fase L1 dos geradores atingir Parametros de Motor > Frequéncia de Corte
do Arranque, entao a arranque € imediatamente parada.

- Rpm dos geradores acima do limite:

Se as rpm dos geradores atingir Parametros de Motor > RPM de Corte do Arranque, entdo a
arranque é imediatamente parada.

- Tensdo CA de Geradores acima do limite:

E necessaria a seguinte definicdo: Parametros de Motor > Entrada de Carga Conectada = 1

Se a tensao do alternador de carga atingir atingir Parametros de Motor > Tensao de Carga do
Corte do Arranque, entao a arranque é imediatamente parada.

- Pressédo de 6leo acima do limite

E necessaria a seguinte definigdo: Parametros de Motor > Corte do Arranque com Pressio
de Oleo =1

O corte do arranque com presséo de 6leo oferece um atraso programavel através de
Parametros do Motor > Corte do Arranque com Atraso de Pressao do Oleo. Este parametro
¢é definido em fabrica para 2 segundos.

Tanto a chave de baixa pressao de 6leo quanto as leituras do transmissor da pressao de dleo
devem ser usados para o corte do arranque. A chave de pressao de 6leo é sempre usada. O
transmissor pode ser desabilitado pelo parametro Controlador de Configuragéo > Prioridade
da Chave de Pressio do Oleo.

Se habilitado, quando a pressao de 6leo é detectada, a arranque é parada apds o atraso do
temporizador.
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18. PROTEGAO DE SOBRECORRENTE (IDMT)

A unidade oferece fungéo de protegdo de IDMT programavel para proteger o alternador contra correntes
excessivas.

A funcgéo de protegéo de IDMT (Tempo Minimo Definitivo Inverso) possui caracteristicas de disparo cujo
tempo de disparo varia inversamente com o valor da corrente. Além de determinado limite de corrente, o
tempo de disparo se torna constante (definitivo) e causa o disparo em tempo minimo.

A férmula do disparo é definido conforme abaixo:

TMS

(i=-1)
Onde:

TMS € a definigdo multiplicadora de tempo IDMT. Ele também é um tempo de disparo a 100%
de sobrecarga.

| € a corrente da fase mais carregada

Iset € O limite de sobrecorrente programado

t € o tempo de disparo em segundos

t

Correntes abaixo do limite de sobrecorrente sao permitidas a fluir por tempo indeterminado. Correntes
acima do limite fardo com que a protegcédo IDMT acione com um atraso dependendo da forca da
sobrecorrente. Maior a corrente, mais rapido a protegao disparara.

Quando ocorre a condigdo de sobrecorrente sem disparo, a unidade mantera um rastro. Em caso de
sobrecorrente consecutiva, o controlador considerara o calor causado pela sobrecorrente anterior e
disparara mais rapido do que de costume.

O multiplicador IDM ajusta a sensibilidade do detector IDMT. Quando o multiplicador estive baixo, entao
o disparo sera mais rapido para a mesma corrente.

A unidade oferece limites de Sobrecorrente separados para configuragdes primarias, secundarias e
terciarias de volt/velocidade/amp. A troca dos valores primarios de volt/freq/amps para valores
secundarios ou terciarios, também trocara o detector IDMT para a definicdo secundaria/terciaria.

A acgdo do disparo pode ser selecionada como uma parada com arrefecimento (para apés resfriamento)
ou alarme com parada imediata (parada imediata).

— Current Lirnit
Ower Current 1 J 0 = oA
Ower Current 2 J 0 = oA
Ower Current 3 J 0 = oA
Ower Current IDMT Multiplier J 36 -
Ower Current Action IL.;.a.j Cump j

A captura de dela da configuragdo do programa RainbowPlus, secdo Gerador>Corrente
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Abaixo esta uma tabela mostrando o atraso de disparo em funcao do nivel de percentagem da
carga (com TMS=36):

100% ilimitado 170% 73s 240% 18s
110% 3600s 180% 56s 250% 16s
120% 900s 190% 44s 260% 14s
130% 400s 200% 36s 270% 12s
140% 225s 210% 30s 280% 11s
150% 144s 220% 25s 290% 10s
160% 100s 230% 21s 300% 9s

Abaixo esta uma curva de atraso de disparo em funcédo do nivel da carga (com TMS=36):

Atraso de disparo em segundos

100000
10000 \

1000
100

10 —_—

Nivel de sobrecarga
(vezes x ponto de ajuste)
1 T T T T T T T T T T T T T T T T T T T 1

1 111213 14 1516 1,7 18 19 2 2,1 2,2 23 24 25 26 2,7 2,8 29 3
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19. CONTROLE DE DISJUNTOR MOTORIZADO

A unidade oferece controle total para qualquer marca ou modelo de disjuntores motorizados (MCB).

O controle de MCB é realizado através de 3 fungdes digitais, chamadas Aberto, Fechado e controles de
bobina em subtensao. Apenas 2 dessas saidas sdo usadas em aplicagao Unica.

Qualquer saida digital pode ser atribuida a sinais de controle MCB através do menu de programagao.

SEQUENCIA SEQUENCIA
FECHADA DE MCB ABERTA DE MCB
FECHADO
ABERTO
uv __ —
P tuv P tcl top N

A sequéncia de MCB FECHADO esta abaixo:

Ativar saida UV , espere pelo temporizador da bobina de subtensao (tw)
Ativar saida FECHADO, espere pelo temporizador de impulso de fechamento (tuw)
Desativar saida FECHADO

A sequéncia de MCB FECHADO esta abaixo:

Desativar saida UV

Ativar saida ABERTO, espere pelo temporizador de impulso de fechamento (tw)
Desativar saida ABERTO

Impulso Aberto, Impulso Fechado e Temporizadores de Bobina
de Subtensao sao ajustados via menu de programacgao.

N
Se uma entrada de retroalimentagao MCB for definida e
o MCB falhar em alterar a posi¢cao apés a expiragao
deste temporizador, entao ocorrera uma condigao de

falha.
\_ J
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Os médulos MCB podem ser operados de 2 formas diferentes. A unidade suporta as duas configuragdes
Abaixo esta a terminologia usada:

M: motor redutor

PE: pronto para contato fechado

XFE: bobina fechada

MX: bobina aberta

MN: disparo de subtenséo (liberagao)

AUX: contatos auxiliares

MCB COM BOBINAS ABERTAS-FECHADAS MCB COM BOBINAS UV-FECHADAS
CONTROLADOR CONTROLADOR
OUTXx OUTy OUTXx OUTy
L+ L1 L L1
| | | |
BAT+ ; ; BAT+ ; ;
| | | |
1 1
l | l | l | |
J ] J J

o———0
N XNV
-
®
|‘-u‘\’——'
m
=
[
=
Z
NXnv
-

No diagrama a esquerda, as atribuicdes de funcao de relé devem como seque:

OUTx: Impulso Fechado de Rede (ou Grupo de geradores)

OUTYy: Impulso Aberto de Rede (ou Grupo de geradores)

No diagrama a direita, as atribuicoes de funcao de relé devem como seque:

OUTx: Impulso Fechado de Rede (ou Grupo de geradores)

OUTYy: Bobina de Subtenséo de Rede (ou Grupo de geradores)
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20. AUTOCALIBRAGEM

O controlador oferece o recurso de autocalibragem para o ajuste de pontos definidos de sincronizagao e
compartilhamento de carga e coeficientes PID.

A AUTOCALIBRAGEM faz a sincronizagdo e comissionamento e ajuste fino de uma simples operacéo
direta.

Para ativar a AUTOCALIBRAGEM:

Entre em programacao>parametros de sincronizagéo.
= Desabilite 0 parametro habilitar controle GOV.
= O limite inferior Gov sera 0 e o0 Ganho Gov sera 100 e o ponto de descanso Gov sera 50.
= Desabilite o parametro habilitar controle AVR.

= O limite inferior AVR sera 0 e o Ganho AVR sera 100 e o ponto de descanso AVR sera 50.

Govemor

(=]
[=]

Govemor Out Low Limit

Govemor Out Gain () 100.0
Govemor Out Rest Point J 50.0
Govemor Out Droop 0.0

Govemor Droop Enable

Govemor Control Enable

Govemor Reverse Polanty

AVR
AVR Out Low Limi 0.0
AVR Out High Limt Y | 1000
AVR Out Rest Point J 50.0
AVR Out Droop 0.0
AVR Droop Enable AVR Control Enable AVR Reverse Polarty

Inicie o gerador manualmente.

= Ajuste a frequéncia nominal solicitada na unidade de controle de velocidade usando o

potencidémetro de velocidade.

= Ajuste a tensdo nominal solicitada na unidade AVR usando o potencidmetro de tensao.
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Para o gerador e entre programacao > parametros de sincronizagao.

= Habilite o parametro habilitar controle GOV.

= Habilite o parametro habilitar controle AVR.

Govemor
Govemor Out Low Limt
Govemor Out Gain
Govemor Out Rest Point

Govemor Out Droop

Govemor Droop Enable

AVR

AVR Out Low Uimk

AVR Out High Limt
AVR Out Rest Point

AVR Out Droop

AVR Droop Enable

&)

| Govemor Control Enable

V| AVR Control Enable

A proxima etapa sera a autocalibragem

00 =
) 100.0
500 =

00 5

Govemor Reverse Polarity

0.0 s
1] 100,0
500 =

00 = %

AVR Reverse Polarty
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Para ativar a Autocalibragem, pressione o botao MAN @ entdo mantenha pressionado o botao seta

para cima .

A unidade pedira confirmagao

MAINS PARAMETERS

| P
]

START AUTO-LEARN ?
PRESS OK TO CONFIRM

Pressione o botdo OK para iniciar a operagao de Auto
Calibragem.

O grupo de geradores rodara automaticamente para comecar a calibrar os limites AVR & GOV.

GOV & AVR AUTO-LEARN

GOV & AVR AUTO-LEARN

AVR output checking GOV output checking!

80.2Hz ' 48. 3Hz 216. 7V

W LRGP

st
Finding 1st Limits!

V1 V1 ;
( o )
o
£ !

46.9Hz V" 213, 1V 247V N
I 0T VOTRTATRR R

A tela abaixo aparecera:

GENSET PARAMETER

i) 11311

3104 | 3090 W

e YAl

Completed !

| v
0 | 0 A
51.2 Hz

A autocalibragem foi completada com sucesso. O D700 forgara o grupo de geradores a sua tenséo e
velocidade nominal.

N&o sera necessario ajustar nenhum limite governador ou AVR, nem coeficientes PID. Tudo é ajustado
para garantir a sincronizagao suave e compartilhamento de carga.
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21. SAIDAS DE RELES PARA ACELERAGCAO /

DESACELERAGAO E AUMENTO/DIMINUIGAO DE
TENSAO

A Estas saidas estarao disponivel em firmware na versao 5.7

A unidade é capaz de controlar potencidmetros motorizados através das fungdes de saida para
cima/para baixo.

Para usar as fungdes para cima/para baixo, os pardmetros de fungdo de saida digitais devem ser definidos
adequadamente.

Os potencidmetros externos devem ser definidos na posicao de ponto central em condic¢des iniciais.

21.1. CONTROLE DE AUMENTO E DIMINUIGAO DE
VELOCIDADE

Se as saidas de Aceleragao/Desaceleracao estdo habilitadas, a unidade master operara para se ajustarem a
velocidade nominal definida no parametro de programa Frequéncia Nominal.

Se as fungdes aceleragéo ou desaceleragao estéo atribuidas as saidas digitais, entdo a unidade comegara a
gerar impulsos de aceleragao/desaceleragao para controlar o potencidmetro de velocidade externo. O
controle GOV analdgico ainda sera valido e funcional.

O impulso minimo de largura de velocidade ¢ definido via parametro de programa Minimo impulso de
Aceleragao/Desaceleragao

O atraso minimo entre dois impulsos sucessivos é definido através do parametro de programa
Aceleragao/Desaceleragao

Atraso de Impulso e a largura de impulso de velocidade maxima é definida pelo parametro de programa
Aceleragao/Desaceleragao

Duragao Maxima de Impulso

Definicao de parametro |Descricao

Aceleragao/ Este paradmetro define a largura do impulso minimo no modo de controle.
Desaceleragao
Minimo Impulso

Aceleragao/ Largura do impulso méaxima no modo de controle de impulso de
Desaceleracgao velocidade. Se o parametro for configurado como zero, entdo nenhuma
Duragao Maxima de largura de impulso maximo é usada.

Impulso

Aceleragao/ Atraso de impulso minimo entre dois impulsos de controle de
Desaceleracao aceleragao/desaceleragao.

Atraso de Impulso
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21.2. CONTROLE DE AUMENTO E DIMINUIGAO DE TENSAO

Se as saidas de aumento/diminui¢cdo de tensao estao habilitadas, a unidade master operara para se
ajustarem a tensdo nominal definida no parémetro de programa Tensao Nominal.

Se as fungdes aumento/diminui¢cdo de tensado estdo atribuidas as saidas digitais, entdo a unidade comecara
a gerar impulsos de aumento/diminui¢éo de tensao para controlar o potenciémetro de tenséo externo. A
saida de controle AVR analégico ainda sera valido e funcional.

O impulso minimo de largura de tensao é definido via pardmetro de programa Minimo impulso de
Aumento/Diminuicdo de Tensao. Oatraso minimo entre dois impulsos sucessivos é definido através do
parametro de programa Aumento/Diminui¢cao de Tensao

Atraso de Impulso e a largura de impulso de tensdo maxima é definida pelo parametro de programa
Aumento/Diminui¢do de Tensao.

Duragao Maxima de Impulso

Definicdo de parametro | Descrigao

Aumento/Diminuicdo de A largura do impulso minimo no modo de controle de impulso.
Tensao

Minimo Impulso
Aumento/Diminuicdo de A largura do impulso maximo no modo de controle de impulso de tensao.

Tensao Se o parametro for configurado como zero, entdo nenhuma largura de
Duracado Maxima de impulso maximo é usada.

Impulso

Aumento/Diminuicdo de Atraso de impulso minimo entre dois impulsos de controle de

Tensao Aumento/Diminui¢cdo de Tensao.

Atraso de Impulso
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22. SUPORTE DE MOTOR CANBUS J1939

A unidade oferece uma porta especial J1939 para comunicar com motores eletrdnicos controlados por
um ECU (unidade de controle eletrénico). A porta 1939 consiste em 2 terminais que sdo J1939+ e
J1939-.

A conexdao entre a unidade e o motor deve ser feita com um cabo coaxial de baixa capacitancia de 120
ohms balanceado adequado. O condutor externo deve ver aterrado em apenas uma extremidade.

Um resistor de terminagédo 120 ohms é instalado dentro da unidade. Nao conecte resistores externos.

A porta J1939 é ativada ao definir o parametro de programa Habilitar J1939 to 1. O parametro do Tipo
de Motor J1939 deve ser definido de acordo. Uma lista de motores disponiveis é gerada na se¢éo de
programacao. Contate a DATAKOM para a lista de motores mais atual.

Se a porta J1939 estiver habilitada entdo as informagdes sobre presséao de éleo, temperatura do
liquido de arrefecimento e as rpms do motor sdo extraidas da unidade ECU. Se conectado, a unidade
MPU e transmissores analdgicos relacionados sdo descartados.

O controlador é capaz de ler e exibir todos os parametros abaixo, sob a condicdo de que o motor envia
estas informagdes. A maioria dos motores envia apenas alguns deles. Se o motor ndo envia um
parametro, a unidade simplesmente o pulara. Assim, apenas as informagdes disponiveis serdo exibidas.

A completa lista de parametros de exibicdo J1939 esta abaixo:

PGN 65253 / SPN 247 Horas Totais de Operagéao do Motor
PGN 65257 / SPN 250 Combustivel Total Usado do Motor
PGN 65262 / SPN 110 Temperatura do Liquido de Resfriamento do Motor
/ SPN 174 Temperatura do Combustivel do Motor 1
/ SPN 175 Temperatura do Oleo do Motor 1
PGN 65263/ SPN 100 Pressao de Oleo do Motor
/ SPN 94 Presséo de Entrega do Combustivel do Motor
SPN 98 Nivel do Oleo do Motor 1
SPN 101 Pressao de Carter do Motor
SPN 109 Presséao do Liquido de Resfriamento do Motor
SPN 111 Nivel do Liquido de Resfriamento do Motor
PGN 65266 / SPN 183 Faixa de Combustivel do Motor
/ SPN 184 Economia de Combustivel Instantaneo do Motor
/ SPN 185 Economia de Combustivel Médio do Motor
PGN 65269 / SPN 108 Pressao Barométrica
/ SPN 171 Temperatura do Ar Ambiente
/ SPN 172 Temperatura de Admissao de Ar do Motor
PGN 65270/ SPN 102 Pressao no Coletor de Admissao do Turbocompressor do Motor
/ SPN 105 Temperatura 1 do Coletor de Admissao do Motor
/ SPN 106 Pressao de Admisséo de Ar do Motor
/ SPN 107 Pressao 1 Diferencial do Filtro de Ar do Motor
/ SPN 173 Temperatura de Exaustao de Gasolina do Motor
PGN 65271/ SPN 158
PGN 61443/ SPN 92 Carga Percentual do Motor na Corrente Atual
/ SPN 91 Posic¢ao do Pedal Acelerador 1
PGN 61444/ SPN 190 Velocidade do Motor
/ SPN 513 Motor Real - Porcentagem de Torque
/ SPN 512 Motor de Demanda do Condutor - Porcentagem de Torque

~~ ~

As medi¢bes J1939 também sao disponiveis para operagdo Modbus. Para mais detalhes, consulte o
capitulo “Comunicagées MODBUS".

Quando a saida de combustivel é ativa, se nenhuma informacgéo for recebida da ECU durante os ultimos
3 segundos, entdo a unidade gerara um alarme FALHA DE ECU e parara o motor. Este recurso evita a
operagao descontrolada do motor.

As condigoes de falha de um motor eletrénico sao consideradas pela unidade como avisos e nao
causa a parada do motor. O motor é supostamente protegido pelo ECU que o parara quando necessario.
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Os coédigos de falha de motor eletrénico sdo exibidos em texto dentro de uma tabela de lista de alarme,
juntamente com seus cddigos SPN-FMI. A lista completa de cédigos de falha é gerada no manual de
usuario do fabricante do motor.

Abaixo esta uma listava basica de condi¢des de falha (x denota qualquer FMI)

SPN | FMI | DESCRICAO
56 X Parada imediata por Sobrevelocidade
57 X Parada imediata por baixa pressao de 6leo
58 X Parada imediata pode alta temperatura do motor
71 X Falha do potenciémetro do ajuste de ganho
75 X Falha do circuito de velocidade do gerador
79 X Falha do potenciémetro do ajuste de frequéncia
80 X Falha do potenciémetro do ajuste de inclinagédo
81 X Aviso de baixa pressao do 6leo
82 X Aviso de alta temperatura do motor
91 X Falha do circuito do pedal acelerador
94 X Restri¢cdo do filtro de combustivel
Falha do sensor de pressédo de combustivel
97 x | Agua no Combustivel
99 X Falha de pressao diferencial no filtro de 6leo
98 X Nivel de 6leo baixo, nivel de dleo alto, falha no
sensor de nivel do 6leo
100 X Baixa presséo de 6leo, falha do sensor de pressao
do dleo
101 X Falha de pressao no chassi
102 X Falha de pressao no coletor de admissao 1
103 X Falha de velocidade no turbocompressor 1
105 X Alta temperatura do coletor de admisséo, falha do
sensor de temperatura do coletor de admissao
106 X Pressao no coletor de admissao, falha do sensor de
pressao de saida turbo
107 X Restricao do filtro de ar, falha do sensor do filtro de
ar
108 X Falha do sensor de pressado atmosférica
109 X Falha de pressao no liquido de resfriamento
110 X Alta temperatura do liquido de resfriamento, falha do
sensor de temperatura do liquido de resfriamento
111 X Nivel baixo do liquido de resfriamento, falha do
sensor de nivel do liquido de resfriamento
153 X Falha de ventilagdo no chassi
158 X Falha de tenséo de bateria
164 X Alta pressdo de arranque do injetor, falha do sensor
de pressao de arranque do injetor
168 X Falha de tensao de bateria 1
172 X Alta temperatura do ar de admissao, alta
temperatura do coletor de admissao, falha do sensor
de temperatura do ar do coletor de admissao
173 X Falha da temperatura da exaustdo da gasolina
174 X Alta temperatura do combustivel, falha do sensor de
temperatura do combustivel.
175 X Alta temperatura do 6leo, falha do sensor de
temperatura do éleo.
190 X Sobrevelocidade, perda de sinal do sensor de
velocidade, falha mecéanica do sensor de velocidade
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SPN | FMI | DESCRICAO

234 X Software ECM incorreto

612 X Falha do sensor de velocidade magnética do motor

620 X Falha de ECU interno +5V

626 X Falha do relé de pré-aquecimento

627 X Falha na alimentagéo de energia do injetor

629 X Falha de hardware ECU

630 X Falha de meméria ECU

633 X Falha de valvula do injetor de combustivel

636 X Sensor do comando de valvulas

637 X Sensor do volante

639 X Falha de meméria ECU

644 X Com. de velocidade externa Falha de entrada

647 X Falha do circuito de controle de ventoinha

651 X Falha n° 1 do cilindro injetor

652 X Falha n° 2 do cilindro injetor

653 X Falha n° 3 do cilindro injetor

654 X Falha n° 4 do cilindro injetor

655 X Falha n° 5 do cilindro injetor

656 X Falha n° 6 do cilindro injetor

657 X Falha n° 7 do cilindro injetor

657 X Falha n° 8 do cilindro injetor

677 X Falha do relé do motor de partida

723 X Falha do sensor de velocidade do motor secundario

1075 X Falha de circulagao da bomba de elevagao elétrica

1079 X Falha de ECU interno +5V

1111 X Verificagdo de pardmetros de configuragéo

1265 X Falha de valvula de queima de 6leo do motor

1377 X Sincr.multipla da unidade Falha de Comutagao

1378 X Intervalo de troca de 6leo do motor

1384 X Parada imediata comandada do motor

2000 X Falha de ECU

2433 X Temp. de exaustédo de gasolina do coletor de
admissao direito

2434 X Temp. de exaustédo de gasolina do coletor de
admissao esquerdo

2791 X Falha de EGR de internet
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Abaixo esta uma lista basica dos cédigos de FMI.

Atente-se para que estes cédigos podem diferir levemente dependendo da marca e modelo do
motor.

FMI | DESCRIGAO

M
0 "Value too high" Dados Validos, mas acima da faixa normal de trabalho
1
2

"Value too low" Dados Validos, mas abaixo da faixa normal de trabalho
"Faulty data" dados intermitentes, com falha ou
Curto circuito para tenséo de bateria, lado de alta tens&o do injetor

3 “Electrical fault” Alta tens&o ou curto circuito anormais para a tensao da
bateria, lado de baixa tensado do injetor
4 “Electrical fault” Baixa tensao ou curto circuito anormais para a tensao

da bateria negativa, baixa tensado do injetor ou lado de alta tenséo

5 “Electrical fault” Baixa corrente anormal ou circuito aberto

6 “Electrical fault” Alta corrente anormal ou curto circuito para bateria
negativa

7 “Mechanical fault” Falha na resposta do sistema mecéanico

8 “Mechanical or electrical fault” Frequéncia anormal

9 “Communication fault” Faixa de atualizagao anormal ou
Circuito aberto no circuito injetor

10 “Mechanical or electrical fault” Variagcbes largas anormais

11 | “Unknown fault” Falha indefinida

12 | “Component fault” Componente ou unidade com falha

13 “Faulty calibration” Valores de calibragao fora dos limites

14 “Unknown fault” Instrugbes especiais

15 Dados validos, mas acima da faixa normal de operagéo - nivel menos

severo

16 Dados validos, mas acima da faixa normal de operagao - nivel

moderadamente severo

17 Dados validos, mas abaixo da faixa normal de operagao - nivel menos

severo

18 Dados validos, mas abaixo da faixa normal de operagéo - nivel

moderadamente severo

19 Dados de rede recebidos com erro

20 nao usado (reservado)

21 nao usado (reservado)

22 nao usado (reservado)

23 nao usado (reservado)

24 nao usado (reservado)

25 nao usado (reservado)
(
(
(
(

26 nao usado (reservado)
27 nao usado (reservado)
28 nao usado (reservado)
29 nao usado (reservado)
30 nao usado (reservado)
31 Condigao existente
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23. SUPORTE DE GPS

A unidade suporta médulos de GPS externos tanto do RS-232 quanto porta de host-USB.

Os médulos USB GPS podem ser procurados pela Datakom ou do mercado aberto. Os médulos RS-232
GPS estao disponiveis na Datakom.

MODULO DATAKOM RS-232 GPS

MODULO GPS USB
Os parametros relacionados sio:
Conjunto
Definicdo de parametro | Unidade | Min. Max de Descrigao
Fabrica
0: sem modem
1: Modem GSM interno
Selegdo Modem / GPS - 0 5 0 2 Modem Datgk_om externo
3: Modem genérico externo
4: no modem, GPS em RS-232
5: Modem interno, GPS em RS-232
Modem Externo / Faixa Esta é a faixa de dados da porta RS-
de Baud de GPS bps 2400 |115200| 115200 232 para o modem externo / GPS

A tela do GPS é encontrada sob o grupo da tela do Modem GSM.
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A determinacao de localizagdo GPS é baseada em sinais transmitidos por satélites GPS circulando na
Orbita terrestre. 24 satélites sédo disponiveis no total, mas o numero de satélites avistado dependera do

local e horario fisico.

Um minimo de 3 satélites € necessario para determinar a localizagdo. Um quarto satélite é usado para
verificagdo. Mais satélites significam mais precisdo. A unidade exibe o numero de satélites defeituosos

natela GPS.

Os satélites GPS transmitem informacgdes precisas de data e hora também. Estas informagdes sao
exibidas na Tela do GPS, mas nao sdo usadas em outro.

A qualidade de determinagao do local do médulo GPS dependera da localizagéo fisica. O GPS deve ser
instalado em local onde ele é capaz de ver uma larga porgéo do céu aberto. Ele também pode funcionar
com reflexdes de terra ou outros prédios sem visualizar o céu, mas a precisido do local sera afetada por

isto.

A

O local com base em GPS tem prioridade sobre locais

com base em GSM. Se os dois tipos de locais estao
disponiveis, entao o local GPS sera usado.

A

Deteccao de USB-GPS é automatica. A unidade o
detectara e usara sem nenhuma programacgao.

A

Se mais de um moédulo de GPS estiver anexado, serao

usados os dois.

A localizacdo geografica é armazenada em memaria ndo-volatil uma vez por hora. Assim, se o sinal GPS
for perdido, a unidade continuara a aparecer no mesmo local do sistema de monitoramento remoto. No

entanto, um aviso de GPS sera gerado na perda de sinal ou comunicagao com o médulo.

E possivel programar a localizagéo geografica dentro do controlador, forcando-o a aparecer no local

desejado do sistema de monitoramento remoto. A configuragéo de local s6 é feita através do Rainbow

Plus.

Os parametros de local sdo encontrados abaixo:aba Comunicacdo>Bdsica
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24. CONFIGURAGAO DE ETHERNET

Consulte o documento relacionado: Guia de Configuragao de Ethernet para D-500 D-700

25. CONFIGURAGAO GSM

Consulte o documento relacionado. Guia de Configuragdo GSM para D-500 D-700

26. RECURSO DE DNS DINAMICO

Consulte o documento relacionado. Configuragao de conta de DNS Dinamico para D-500 D-700

27. ACESSO AO SERVIDOR WEB INTEGRADO

Consulte o documento relacionado. Guia de Configuragao de Ethernet para D-500 D-700.

28. MONITORAMENTO WEB E CONTROLE DE GRUPOS DE

GERADORES

Consulte o documento relacionado. Guia de Configuragao de Ethernet para D-500 D-700.

29. CENTRAL DE MONITORAMENTO DE GRUPOS DE
GERADORES

Consulte o documento relacionado. Guia de Uso do Rainbow Scada

30. ENVIO DE EMAIL

Consulte o documento relacionado. Guia de Configuragao de Ethernet para D-500 D-700.
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31. COMANDOS DE SMS

As mensagens SMS sao aceitas somente de numeros de telefone
/_\ gravados na aba Comunicagao>GSM>Numeros de Mensagens.

Respostas de mensagens SMS serdo enviadas para todos os numeros
de telefone da lisia

nenhum espacgo vazio precedente.

: Mensagens SMS deve ser escritas exatamente conforme abaixo, sem
Apenas caracteres em CAIXA ALTA sao permitidos.

COMANDO DESCRI(}AO ‘ RESPOSTA
Obter IP Se a conexao de GPRS é
ativa, o controlador ‘ IP: 188.41.10.244 ’

respondera através de
mensagem SMS indicando o
endereco de IP do modem

GSM.
GPRS 1 Ativa a conexdo GPRS [GPRS habilitado!
GPRS 0O Para a conexdao GPRS

ESPRS desabilitado

controlador. O modo de
operagao é modificado.

REINICIAR Reinicia os alarmes do Al iniciados!
ALARMES armes reiniciados!

REINICIALIZAGAO | Executa reinicializagéo por sem resposta
hardware no controlador

REINICIALIZAGAO | Executa reinicializagéo por sem resposta

DO MODEM hardware no modem

OBTENGCAO DE Retorna a lista de alarme e . N
INFORMAGOES valores reais medidos ALARMES (se existirem)

GEN: Vavg/iIAVG/kWtot/pf/Freq
REDE: Vavg/IAVG/kWtot

OIL_PR/TEMP/FUEL%
_
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COMANDO
MODO PARADO

DESCRICAO

Coloca o controlador no modo PARADO. Os
alarmes também estdo reiniciados.

RESPOSTA

Enidade forcada a PARAR!

MODO AUTO

Coloca o controlador no modo AUTO. Os
alarmes também estao reiniciados.

Unidade forgada ao modo
AUTO!

MODO MANUAL

Coloca o controlador no modo MANUAL
(FUNCIONAMENTO). Os alarmes também
estao reiniciados.

Unidade forgcada ao modo
FUNCIONAMENTO!

MODO TESTE Coloca o controlador no modo TESTE. Os Unidade forgada ao modo
alarmes também estao reiniciados. TESTE!
OUT1 ON Define a saida n°1 remota controlada ao
estado ativo OUT 1 =ON
OUT1 OFF Define a saida n°1 remota controlada ao
estado passivo OUT 1 =OFF
OUTxx ON Define a saida n°.xx remota controlada ao
estado ativo (xx denota qualquer niumero OUT xx = ON
entre 1 e 16).
OUTxx OFF Define a saida n°.xx remota controlada ao
estado passivo (xx denota qualquer nimero OUT xx = OFF

entre 1 e 16).
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32. MODOS DE TRANSFERENCIA DE CARGA

A unidade oferece 3 maneiras de transferir a carga de um grupo de geradores para rede e vice-versa:
-transferéncia com interrupcao,
-transferéncia no break, (com ou sem sincronizagao)

-transferéncia suave

32.1. TRANSFERENCIA COM INTERRUPGCAO

Este € o modo mais convencional de transferir a carga entre os geradores e rede. Havera um periodo de
interrupcéo de energia durante a transferéncia. Note que os pardmetros de programa Temporizador do
Contator de Rede e Temporizador do Contator do Grupo de Geradores define o periodo de
interrupcao de energia.

intertravamento elétrico entre dois contatores para evitar um curto

Se o método de transferéncia for usado, é aconselhavel fazer um
A circuito acidental de fase para fase.

Transferéncia do grupo de geradores (ou barramento) para rede:
-Liberagdes do contator de gerador (barramento),
-A unidade espera o Temporizador do Contator de Rede
-O contator de rede é energizado.

Transferéncia da rede para o grupo de geradores (ou barramento):
-Liberagdes do contator de rede,
-A unidade espera o Temporizador do Contator de Rede
-O gerador do contator (ou barramento) é energizado.
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32.2. TRANSFERENCIA ININTERRUPTA

Neste modo, a transferéncia sera feita sem interrupgéo de energia. Isto significa que tanto as redes
quanto os contatores do gerador (ou barramento) serdo ativas durante a transferéncia.

A duragcdo maxima que ambos contatores serdo ativos é programavel. No entanto, este processo pode
ser mais rapido com o uso de um contato de retroalimentacao auxiliar de cada contator. Assim, a
transi¢do sera instantanea, evitando qualquer condicdo de excesso ou energia reversa.
Para evitar o curto circuito de fase a fase os critérios abaixo devem ser seguidos:

-As tensdes de rede e gerador devem ser iguais,

-As tensdes de rede e gerador devem ter a mesma fase,

-As tensdes de rede e gerador devem ter a mesma sequéncia de fase.

A unidade permitird uma Transferéncia Ininterrupta somente se todas as condicdes abaixo estiverem
cumpridas:
- Tensbes de fase de rede dentro dos limites programados,

- Frequéncia de rede dentro dos limites programados,

- Tensbes de fase (ou barramento) dos geradores dentro dos limites programados,

- Frequéncia (ou barramento) dos geradores dentro dos limites programados,

- Ordem correta de fase rede (ou a verificacdo de ordem de fase deve ser desabilitada),

- Ordem correta de fase de geradores (ou a verificagdo de ordem de fase deve ser desabilitada),

- A diferenga entre as frequéncias redes e geradores (ou barramento) ndo mais do que o limite

programado,

- A diferenga de tensao de rede-L1 e geradores-L1 (ou barramento-L1) ndo mais do que o limite
programado,

- A diferenca de angulo de rede-L1 e geradores-L1 (ou barramento-L1) ndo mais do que o limite

programado,

Quando um ciclo de transferéncia ininterrupto € iniciado, a unidade esperara até a expiracéo do
Temporizador de Falha de Sincronizagao, para encontrar uma frequéncia compativel, fase e tensao.

Usualmente, com compatilibilidade de frequéncia de +/- 2Hz e compatibilidade de tens&o de +/-10 volts
uma Transferéncia Ininterrupta deve ser bem-sucedida.

Se é encontrada compatibilidade antes da expiracdo do Temporizador de Falha de Sincronizagao, os
dois contatores serdo ativados. Se os contatos auxiliares de contator sdo usados, o outro contator
liberara imediatamente. Se os contatos auxiliares do contator ndo fores usados, o outro contator liberara

apos o tempo excedente do contator.
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A unidade oferece abaixo os parametros para a configuracado dos recursos de transferéncia Ininterruptos.

Definicao de
parametro

Descrigao

Habilitar
Transferéncia de No
Break

0: transferéncia interrompida apenas habilitada
1: transferéncia de no break habilitada

Tempo Excedido de
Falha de
Sincronizagao

Se as sincronizagoes de fase e tensao nao é bem-sucedida antes da
expiracao deste temporizador, entdo um aviso de Falha de Sincronizagao é

gerado e a transferéncia sera executada com interrupgao.

Tempo Excedido de
Contator de
Sincronizagao

Quando a sincronizagao é detectada, os dois contatores permanecerao

fechados durante este temporizador.

Diferenca de
frequéncia maxima

Esta é a diferenga maxima entre frequéncias de rede e de grupo de

geradores para fechar os dois contatores.

Diferenca de tensao
maxima

Esta é a diferenga maxima entre as fases-L1 de rede e tensdes de grupo de
geradores de fase-L1 para fechar os dois contatores. Se o transformador de
tensdo é usado, esta quantidade é multiplicada com razéo de transformador

de tensao.

Diferenca de fase
maxima

Esta é o angulo maximo de fase entre as fases-L1 de rede e a tensdes de
grupo de geradores de fase-L1 para fechar os dois contatores.

l?eslocamento de
Angulo de Fase

Este parametro é usado para compensar o angulo de fase apresentado pelo
transformador de tensdo em caso de sincronizagado de MV. O valor do angulo
€ adicionado ao diferencial defase durante o processo de compatibilidade de

fase.
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32.3. TRANSFERENCIA SUAVE

Neste modo, a transferéncia sera feita sem interrupgdo como o modo Transferéncia ininterrupta. Mas a
carga sera gradualmente transferida sob o controle energia ativa e reativa.

A sequéncia de Transferéncia suave comega como uma transferéncia Ininterrupta. Mas quando os dois
contatores estéo ativados, a unidade comeca a transferir a carga de kW e kVAr para a rede com
inclinacao predefinida (Inclinagao de Energia Ativa, Inclinagao de Energia Reativa). A duracdo da
sequéncia de transferéncia de carga é controlada pelo Temporizador de Transferéncia Suave.

A unidade oferece um conjunto de fungbes de prote¢do para detectar rapidamente a falha de rede
durante a operagdo paralela com rede. As protecdes sido habilitadas apés o tempo excedido definido
pelo pardmetro Atraso de Verificagdao Paralela. Estas prote¢des serdo explicados com mais detalhes
no capitulo seguinte.

Se uma falha de rede ocorre durante operagao de paralelizagdo com rede, o contator de rede sera
desenergizada imediatamente, um aviso geral de Falha de Rede Paralela e uma funcao de protecao
especifica sera gerada.

No final do Temporizador de Transferéncia Suave, o contator de carga sera liberado. Se qualquer
alarme é encontrado durante a sequéncia de Transferéncia Suave, o D700 revertera para a
transferéncia interrompida.

O D700 tem um conjunto de paradmetros programaveis para definir a operagdo de Transferéncia Suave.
Todos os parametros usados em Transferéncia Ininterrupta também sao usados para Transferéncia
Suave. Os parametros adicionais sao:

Definicao de D .
A escrigao
parametro
SHj;Jgtar transferéncia O parametro habilita/desabilita o recurso de Transferéncia Suave.
Temporizador de Esta é a duragao de tempo da transferéncia suave. No final deste

transferéncia suave temporizador, um dos contatores liberardo para terminar a operagao paralela.
Aumento de Energia | Em caso de energia ativa de carga (KW) sera transferida para a rede com
Ativa esta faixa.

Aumento de Energia

A energia reativa de carga (KW) sera transferida para a rede com esta faixa.

Reativa

Limite Superior de Este parametro define o limite superior de transferéncia suave do barramento
Inclinagao para a rede.

Limite Inferior de Este parametro define o limite superior de transferéncia suave do barramento
Desligamento para a rede.

Atraso de Verificagdo | Este é o atraso apds o contator de rede ser energizado (para paralelizagdo
Paralelo com rede) e antes das protegdes para falha de rede ser habilitada.
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A

Este capitulo s6 se aplica a unidades operados no modo
SINCRONIZACAO E COMPARTILHAMENTO DE CARGA de

multigeradores

A funcionalidade de compartilhamento de carga traz flexibilidade e economia ao sistema do grupo de
geradores, onde apenas 0 niumero necessario de geradores para a alimentagéo de carga funciona.

A confiabilidade também é melhorada, onde o usuario pode ter redundancia por casos de falha ou
energia reserva para demanda de aumento de energia acidental. A redundéancia permite também para
um grupo de geradores para manutengado sem interromper a alimentagao de energia da carga.

O maximo de 48 grupos de geradores podem ser paralelizados no mesmo barramento usando D-700
unidades. Sempre um dos grupos de geradores se tornara o MASTER.

O grupo de geradores mestre determinara a tensao e frequéncia do barramento. Deve ser notado que,
quando o numero de geradores em paralelo aumentar, a estabilidade do sistema sera deteriorado, assim
os ganhos menores de KW e kVAr devem ser usados.

Quando mais de um grupo de geradores comega em conjunto, o conjunto de geradores mestre sera
sempre alimentado primeiramente pelo barramento. Outros grupos de geradores sincronizarao para o
barramento, ficar em paralelo e compartilha a carga.
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O compartilhamento de carga pode ser executado de 3 formas diferentes:

e Compartilhamento de carga digital, baseado em comunicagdoDatalink

e Compartilhamento de energia ativa com base na Linha de Compartilhamento de Carga

Analoégica

e Compartilhamento de carga descontrolada, baseado em operagao de inclinagao

33.1. COMPARTILHAMENTO DE CARGA DIGITAL

(DATALINK)

O Datalink & uma linha linha Canbus isolada em que todos os controladores comunicam-se entre si. A
velocidade de bit padréo Datalink € definida em fabrica como 250kbps. No entanto, velocidades de
50kbps a 500kbps podem ser selecionadas manualmente.

Todas as unidades no mesmo barramento Datalink devem operar
com a mesma velocidade de bit.

O Datalink € o melhor modo de executar compartilhamento de carga. Todos os controladores divulgarao
seus parametros de energia e tanto a energia ativa quanto a reativa serdo compartilhadas.

O monitor de compartilhamento de carga de cada unidade mostrara precisamente o carregamento de
energia total do sistema e o carregamento de emergia individual do grupo de geradores.

Com base na demanda de energia total, e na propria configuragdo de paradmetros, cada grupo de

geradores decidira quando funcionar.

Quando um grupo de geradores decide funcionar, ele sincronizard com o barramento, fechara seu
contator do grupo de geradores e aumentara até atingir a faixa de energia necessaria.

Quando um grupo de geradores decide parar, ele diminuira a producgdo, entdo abrira seu contator do

grupo de geradores, esfriara e parara.

O compartilhamento de carga considera as definicdes de energia nominal do grupo de geradores.
Grupos de geradores de diversas faixas de energia podem ser usados em paralelo. Cada grupo de
geradores sera carregado com a mesma porcentagem de sua energia nominal.

Parametros usados no compartilhamento de carga: (descricoes detalhadas estao na secio de

programacao)

Faixa de Energia Ativa dos Geradores
Faixa de Energia Reativa dos Geradores

Numero do Grupo de Geradores em Sistemas
de Multigrupos de Geradores

Acao de Falha de Geradores Minima

Multiplas Opgdes do Ponto de Partida do Grupo
de Geradores

Multipla Energia de Inicio de Operacéo do
Grupo de Geradores

Nivel de Alarme de Energia de Iniciagédo de
Multigeradores Insuficiente

Energia Reserva do Sistema
Método de Gerenciamento de Carga
Habilitar Inclinagdo do Governador
Inclinacédo de Saida do Governador
Habilitar Inclinagdo de AVR
Inclinagédo de Saida do AVR

Tempo Excedido de Intervalo

Aumento de Energia Ativa (kW/seg)

Aumento de Energia Reativa (kV/seq)

Limite Superior de Inclinagéo

Limite Inferior de Desligamento
Compartilhamento de Energia Ativa de Ganho G

Compartilhamento de Energia Reativa de
Ganho G

Frequéncia Nominal de Ganho G
Tensao Nominal de Ganho G
Partida Atrasada de Multigeradores
Partida Atrasada de Multigeradores
Parada Atrasada de Multigeradores

Funcionamento de Multigeradores/Atraso de
Parada

Atraso de Inibigdo de Gerenciamento de Carga
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33.2. COMPARTILHAMENTO DE CARGA ANALOGICO

O compartilhamento de carga também pode ser executado usando a linha de Compartilhamento de
Carga Analdgica.

O recurso de Compartilhamento de Carga Analdgico é projetado como um backup de emergéncia_ para
o compartilhamento de carga digital por uma confiabilidade aumentada.

Quando a linha Datalink é ativa, a Linha de Compartilhamento de Carga
Analégica nao é usada.

O compartilhamento de carga analdgica € um fio em que todos os controladores de compartilhamento de
carga estao em paralelo.

Controladores de rede ndo usam linha de compartilhamento de carga
analégica.

Apenas a energia ativa é compartilhada usando linha analégica. Assim, ela ndo fornece controle sobre o
compartilhamento de energia reativa. No entanto, o compartilhamento de energia reativa pode ainda ser
executado usando a fungao de inclinagao. Veja o proximo capitulo sobre a fungao de inclinagao.

Como nao ha comunicagao entre os controladores na falta do Datalink, ndo é executado gerenciamento
de carga inteligente. Quando o sinal de INICIO REMOTO surge, o grupo de geradores funciona,
sincroniza com o barramento e fornece energia ativa solicitada pela linha de compartilhamento de carga.
Isto s6 parara quando o sinal de INICIO REMOTO for removido.

O compartilhamento de carga analdgico é menos estavel do que o
compartilhamento de carga digital.

Parametros usados no compartilhamento de carga: (detalhes estdo na secio de programacao)

Habilitar Inclinagdo do Governador Aumento de Energia Reativa (kV/seg)
Inclinagdo de Saida do Governador Limite Superior de Inclinagao

Habilitar Inclinagdo de AVR Limite Inferior de Desligamento

Inclinagdo de Saida do AVR Compartilhamento de Energia Ativa de Ganho G
Tempo Excedido de Intervalo Compartilhamento de Energia Reativa de
Aumento de Energia Ativa (kW/seg) Ganho G
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33.3. MODO DROOP

O modo droop permite que um compartilhamento de carga descontrolado, para caso de emergéncia em
que o Datalink e Compartilhamento de Carga Analdgico nao estao disponiveis.

Este € o método de compartilhamento de carga mais primitivo.

A droop de velocidade consiste em uma leve desaceleragéo na velocidade do grupo de geradores com
aumento de demanda de energia ativa.

A droop de velocidade consiste em uma leve diminui¢éo na tens&o do alternador com aumento de
demanda de energia ativa.

geradores deve possuir as mesmas definicées de tensao nominal e

: Para atingir um compartilhamento de carga aceitavel, cada grupo de
frequéncia.

Como ndo ha comunicagéo entre os controladores na falta do Datalink, ndo € executado gerenciamento
de carga inteligente. Quando o sinal de INICIO REMOTO surge, o grupo de geradores funciona,
sincroniza com o barramento e fecha o seu contator do grupo de geradores.

A gquantia de energias ativa e reativa fornecida para a carga € controlada pela fung&o de droop. O grupo
de geradores s6 parardo quando o sinal de INICIO REMOTO for removido.

compartilhamento de carga digital. Diferengas entre cargas dos grupos

2 O compartilhamento de carga no modo droop € menos preciso do que o
de geradores podem ser consideradas normais.

Parametros usados no compartilhamento de carga: (detalhes estdo na seciao de programacéo)

Habilitar Droop do Governador
Inclinagédo de Saida do Governador
Habilitar Inclinagdo de AVR
Inclinagcédo de Saida do AVR
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34. OPERAGAO PARALELA COM REDE

34.1. PEAK LOPPING

O recurso de Peak Lopping consiste no uso do sistema do grupo de geradores como um backup para a
rede, em casos em que a faixa de energia de rede ser insuficiente para alimentar a carga.

A aplicacao de peak lopping s6 é possivel com cargas variadas
vagarosamente.

Quando a peak lopping € habilitada e a unidade esta no modo AUTO, se a energia de rede exceder o
parametro Energia de Inicio de Peak Lopping durante o Inicio da Peak Lopping /Atraso de Parada,
entdo o sistema do grupo de geradores comegara e entrara em paralelo com a rede. Como o limite de
energia de rede nao é excedido, ele ndo alimentara energia para carga.

Quando a energia de carga total exceder o parametro Energia de Rede Maxima de Peak Lopping a
unidade permitira que a rede entregue somente Energia de Rede Maxima para Peak Lopping para a
carga. A quantidade excedente sera fornecida pelo sistema do grupo de geradores.

Quando a energia de carga total cair abaixo do pardmetro Energia de Parada da Eliminagao de Pico
durante o atraso de inicio/ peak lopping de Inicio de Peak Lopping /Atraso de Parada o contator
liberara e a unidade iniciara a sequéncia de parada.

O parametro Energia de Parada da Peak Lopping deve ser menor do que a Energia de Inicio da
Peak Lopping para evitar a operagao instavel (o grupo de geradores inicia e para repetidamente).

A unidade oferece um conjunto de fungbes de protegdo para detectar rapidamente a falha de rede
durante a operagéao paralela com rede. As protegdes séo habilitadas apds o tempo excedido definido
pelo parametro Atraso de Verificagao Paralela. Estas protegdes serdo explicadas com mais detalhes
no capitulo PROTEGOES G59.

Se uma falha de rede ocorre durante operagéo de paralelizagdo com rede, o contator de rede sera
desenergizada imediatamente, um aviso geral de Falha de Rede Paralela e um aviso de protegao
especifica sera gerada. A carga sera alimentada pelo sistema multigeradores sem interrupgédo. Quando a
rede é restaurada novamente, o D700 sincronizara o sistema do grupo de geradores com rede e resume
para operagao paralela.

O D700 tem um conjunto de pardmetros programaveis para definir a operacdo de Peak Lopping. Todos
os parametros usados em Transferéncia Ininterrupta e Transferéncia suave também sao usados em
Peak Lopping.
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Os parametros adicionais sao:

Definicao de parametro |Descrigao

Habilitar Peak Lopping Este parametro habilita/desabilita a operagcado de Peak Lopping.
Energia de Rede Maxima
de Peak Lopping

Energia de Inicio de Peak |Esta é o limite da energia ativa de rede para o inicio do sistema
Lopping multigeradores.

Esta é a energia ativa maxima que a rede pode entregar.

Energia de Parada de Esta é a energia ativa de carga total para a parada do sistema
Peak Lopping multigeradores.

Inicio de Peak Lopping
/Atraso de Parada

Este é o atraso de tempo para iniciar ou parar o sistema multigeradores.

A peak lopping deve ser desabilitada momentaneamente com um sinal externo. Para atingir isto, uma
entrada digital deve ser programada como entrada de fungéo Desabilitar a Peak Lopping. Mais
informacdes sobre entrada de programacgéao s&o encontradas no capitulo PROGRAMAGCAO.
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34.2. EXPORTAGAO DE ENERGIA PARA REDES

GERADOR

CARREGAMENTO

Para o modo Exportar para Rede permite que o sistema multigeradores para alimentar a energia da
rede elétrica sob o fator de energia constante. Assim o sistema multigeradores sera parte do sistema de
alimentagéo de energia de rede.

O modo de Exportar para Rede € ativado por definicdo do pardmetro de programa Habilitar Exportagao
de Energia. O modo de operagéo nao é compativel com a Peak Lopping. Assim, o parametro Habilitar
Peak Lopping deve ser 0.

Quando Exportar para Rede ¢é habilitado, as tensbes de rede e frequéncia estao entre os limites e D700
no modo AUTO, a unidade funcionara o sistema do grupo de geradores, sincronizara com rede e fechara
o Contator de Rede.

Entdo a energia ativa de saida do sistema de grupo de geradores aumentara a faixa definida no
parametro de programa Inclinagdo de Energia Ativa. A energia reativa é continuamente ajustada para
manter constante o fator de energia (definida em Fator de Energia Exportada).

Quando a energia de saida selecionada ¢é atingida, a inclinagao sera terminada. A energia solicitada é
definida pelo pardmetro de programa Energia Exportada.

As protegdes G59 para falha de rede em paralelo séo ativas durante a operagéo de Exportagédo para
Rede, com a excegao da protegao de Energia Reversa de Rede. Se uma falha de rede for detectada
durante a paralelizagéo, entéo o contator de rede abrira, e o D700 continuara a alimentar a carga local.
Quando a rede é restaurada, o sistema do grupo de geradores resumira a operagado Exportar para
Rede.

A operacao Exportar para Rede é compativel com o Cronograma de Opera¢ao Semanal. Assim, o
grupo de geradores pode ser programado para a alimentacdo de rede somente durante os intervalos de
tempo determinados.

O modo de exportacdo de energia deve ser desabilitado momentaneamente com um sinal externo. Para
atingir isto, uma entrada digital deve ser programada como entrada de funcdo Desabilitar Exportagao
de Energia. Mais informacgdes sobre entrada de programacgao sao encontradas no capitulo
PROGRAMAGAO.
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34.3. EXPORTAGAO DE ENERGIA DISTRIBUIDA PARA
REDES

REDE

GERADORES

GERADO

O modo Exportagao de Energia Distribuida para Rede permite um grupo de geradores de numero
ilimitado para exportar a energia para a rede e compartilhar as cargas reativas sem gualguer
comunicacao entre controladores.

A aplicacéo deste recurso é de areas largas independentes, confiando somente em geradores para
geracgao de energia. Os grupos de geradores sdo distribuidos para a area, fazendo qualquer
comunicagao entre controladores impossivel. Assim, cada controlador precisa determinar a energia
necessaria para exportar independentemente de outros controladores.

PRINCIiPIO DE OPERACAO:

Quando requerido para funcionar, cada gerador € sincronizado e fechado para redes
independentemente. Normalmente, os geradores funcionam e sdo parados manualmente pela equipe
encarregada da geracdo de energia. A solicitagdo de energia dependera da hora do dia, assim, o nUmero
solicitado de geradores variara.

O principio de operagéo é baseado na medigao precisa da frequéncia da rede pelos controladores.

Quando a frequéncia estiver abaixo do valor nominal, isto significa uma necessidade por energia extra, e
cada controlador ira vagarosamente aumentar a energia exportada. Quando a frequéncia estiver acima
do valor nominal, isto significa um excesso de exportacdo de energia, assim, cada controlador ira
vagarosamente diminuir sua energia exportada. Por razées de estabilidade a frequéncia de banda de
nao-agao também é definida.

A exportacdo de energia reativa controlada pela tensédo da rede elétrica. O controlador tende a manter a
tensdo de rede em seu valor nominal, resultando na producdo do valor exator da energia reativa
solicitada pela carga.

K20D02-EN - 169 -



Manual do Usuario D-700 Rev_03 Firmware V-5.8

PARAMETROS PARA AJUSTE:

A funcionalidade de Exportagdo de Energia Distribuida é habilitada por uma entrada digital definida para
a funcdo de “Exportagao de Energia Distribuida" (funcdo_56). Quando o sinal chegar a esta entrada,
entdo o modo de operagao Exportagao de Energia Distribuida é habilitado.

Definicao de parametro |Descrigao

Energia Exportada Minima | A energia exportada nado caira abaixo do limite.

Aumento de Exportagéo Uma energia de exportacgao ativa do grupo de geradores (KW) sera
de Energia (kW/seq) aumentada/diminuida com esta faixa.

Esta é a variagdo minima da frequéncia nominal causando uma

Barreira de Frequéncia =
operagao de aumento ou droop.

Com excecado dos parametros acima, todos os parametros relatados para a Exportagado de Energia
para a Rede devem ser adequadamente programadas e o modo de Exportacdo de Energia deve ser
habilitado.

34.4. PEAK LOPPING COM PRIORIDADE DE GRUPO DE
GERADORES

O propésito deste modo de operagéo € alimentar com a energia dos geradores sempre que possivel. Isto
ocorre geralmente nas plantas produzindo gas. A Rede é usada para reserva os geradores quando a
energia ou a producao de gas for insuficiente.

Todos os grupos de geradores no sistema sincronizam e compartilham a carga. Quando a energia dos
geradores atingem o limite definido, entdo os grupos de geradores sincronizam com a rede e iniciam a
operagéao paralela. A demanda de carga extra é alimentada pela rede.

Para ativar a Peak Lopping com a Prioridade do Grupo de Geradores, o parametro Habilitar Peak
Lopping deve ser ativado e o parametro Prioridade de Peak Lopping deve ser definido como Prioridade
do Grupo de Geradores.

Se a energia total do grupo de geradores disponivel atingir o valor de Inicio Rapido de Multigeradores,
entdo o sistema de geradores sincronizarao para o barramento e a carga de excesso sera alimentada
pela rede. Os grupos de geradores continuam sua operacéo na faixa de energia definida no paradmetro
Inicio Rapido de Multigeradores. Se a carga estiver abaixo do paradmetro Inicio Rapido de
Multigeradores, entdo o contator de rede abre e a carga sera alimentada pelo sistema do grupo de
geradores somente.

Se uma das entradas digitais da unidade de Sincronizagdo de Rede ¢ ajustada como Forgar Operagéao
Paralela e um sinal é aplicado a esta entrada, o grupo de geradores sincronizara imediatamente para a
rede independentemente o valor de carga. Portanto, a carga sera alimentada pelo sistema de geradores
somente. Este modo de operagao permite que a sincronizacao para a rede esteja pronta antes que as
cargas pesadas entrem em servigo.

PARAMETROS PARA AJUSTE:

Definicdo de parametro | Descrigéo

Este par&dmetro permite ao sistema do grupo de geradores compatrtilhar
a carga com a rede.

Prioridade de Peak Se este parametro for ajustado como Grupo de geradores, ele tem
Lopping prioridade sobre rede, entdo a rede alimenta a cargar apenas se o e
energia dos geradores for insuficiente.

Se a carga ativa total dos geradores estiver acima deste nivel, entdo o
sistema de geradores sincronizara para a rede e a carga de excessiva
sera alimentada pela rede.

Habilitar Peak Lopping

Partida Atrasada de
Multigeradores
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35. PARALELAMENTO DE FUNGOES DE PROTEGAO COM

REDES

O D700 inclui um vasto conjunto de fungdes de protegdo para detectar rapidamente uma falha de rede
durante uma operacdo paralela com rede.

As protecdo sdo habilitadas apds o limite de tempo definido pelo parametro Atraso de Verificagao
Paralela para nao detectar a falha de rede durante transientes causados pelo fechamento dos
contatores.

Nao esqueca que as protecoes estao desabilitadas durante o
Atraso de Verificagao Paralela. Defina este limite de tempo o
mais curto possivel.

Se gualquer uma das funcoes de protecéo detectar uma falha de rede durante a paralelizacdo com
rede:

-0 contator de rede é imediatamente desenergizado.
-um aviso de Falha de Rede Paralela é gerado.
-um aviso especifico para a funcao de protecao relacionada é gerada.

A desconexao imediata do gerador da rede no caso de uma
falha de rede é necessaria na maioria dos paises para a
paralelizagao de geradores em sincronia com as redes.

35.1. FUNCAO ROCOF (taxa de alteracido de frequéncia)

As medidas ROCOF medem a frequéncia da rede para cada periodo. Se a mudanca de frequéncia
exceder o limite predefinido para 4 periodos sucessivos, entdo a fungado ROCOF detecta uma falha de
rede. Assim, o tempo de resposta do ROCOF é aproximadamente 4 ciclos.

No entanto, o ROCOF nao detectara mudangas relativamente vagarosas na frequéncia de rede.

Parametro relacionado. ROCOF df/dt

Se o parametro for definido como zero, entdo a fungao de protecéo sera desabilitada.

35.2. FUNGAO DE MUDANGA DE VETOR

A Mudancga de Vetor mede e armazena o periodo dos 5 ultimos ciclos. No final de cada ciclo ele
comparar o periodo médio dos 2 ultimos ciclos com o periodo médio do 4° e 5° ciclos. Se a diferenca
exceder o limite predefinido, entdo a mudanga de vetor detecta a falha de rede. Assim, o tempo de
resposta da mudancga de vetor é 5 ciclos.

No entanto, a mudanga de vetor ndo detectara mudangas relativamente vagarosas na frequéncia de
rede.

Parametro relacionado. Limite de Alteragao de Vetor

Se o parametro for definido como zero, entdo a fungao de protecéo sera desabilitada.
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35.3. FUNGAO DE FREQUENCIA ACIMA/ABAIXO

Esta funcao de protecdo mede a frequéncia da rede para cada periodo. Se a frequéncia estiver fora dos
limites para quatro periodos sucessivos, ele detecta a falha da rede. O tempo de resposta da frequéncia
de rede é aproximadamente 4 ciclos.

Parémetro relacionados.
Limite de Baixa Frequéncia de Rede
Limite de Alta Frequéncia de Rede

35.4. FUNCAO DE TENSAO ACIMA/ABAIXO

As tensdes de fase de rede sdo medidas duas vezes por segundo e comparada com os limites superior e
inferior predefinidos. Se ao menos uma destas tensdes estiver fora dos limites, isto significara falha de
rede. O tempo de resposta é de aproximadamente 500ms.

Parametro relacionados.
Limite de Baixa Tensao de Rede
Limite de Alta Tensao de Rede

35.5. FUNCAO DE ENERGIA REVERSA DE REDES

A energia ativa de rede é medida para cada periodo. O sistema do grupo de geradores alimenta energia
para rede e se esta energia exceder os limites predefinidos, isto significara falha de rede.

O detector de energia reversa de rede possui tempo de resposta variavel. Para uma energia ndo exceder
2 vezes o limite predefinido, o tempo de resposta € de 8 ciclos. O tempo de resposta é reduzido com
energia reversa maior. Isto € aproximadamente 1 ciclo com energia reversa de 8 vezes o limite
predefinido.

Parametro relacionado.
Limite de Energia Reversa de Redes

Se o parametro for definido como zero, entao a fungdo de protegdo sera desabilitada.

35,6. FUNCAO SEM FREQUENCIA

A unidade conta o tempo apés a ultima deteccgao dos impulsos da frequéncia de rede. Se nenhum
impulso de rede é detectado por um periodo correspondente a 2,5 vezes o Limite Inferior de
Frequéncia de Rede, um alarme de falha de rede é gerado.

Parametro relacionado. Limite de Baixa Frequéncia de Rede

Se o parametro for definido como zero, entdo a fungéo de protegao sera desabilitada.

K20D02-EN -172 -



Manual do Usuario D-700 Rev_03 Firmware V-5.8

36. GRAVAGAO DE DADOS

36.1. MiDIA DE GRAVAGAO DE DADOS

Os dados podem ser gravados em uma memoria USB ou cartdao de meméria MICRO-SD. As duas
opgdes sao disponiveis.

Assim que a memodria flash USB ou cartao MICRO-SD ¢ inserido, a unidade iniciara gravacao de dados
e continuara até a memaria ser removida.

Porta de
HOST USB

Pl

Entrada de
cartao MICRO-SD

A porta USB e entrada de cartao MICRO-SD estao disponiveis com
a opgao COMM.

Se as memorias micro-USB e Flash-USB sao inseridas, os dados serao

f O cartao de memaria Micro-SD tem prioridade para gravagao de dados.
gravados em memaoria micro-USB.

Se o Dispositivo-USB esta conectado, entdao o Host-USB nao
funcionara.
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36.2. ESTRUTURA DO DIRETORIO

A unidade gravara os dados na memoria USBE ou no cartdo de memaria micro-SD. A estrutura de
gravagao € a mesma nos dois casos.

GENSET-01 —» 2012+ 20121231.csv

20121230 &
. Ultimo dia
. do ano

20120101.csv
20111231.¢

ID do LOCAL Ano 2012

|
Ano 2011

Anos anterioresjA :_> 2011 -

Primeiro dia
do ano

10

20120101.csv

A unidade gravara os dados em um diretério sera nomeado com os 11 primeiros caracteres do
parametro de id-do local. Para evitar confus&o entre as gravagdes, é altamente recomendado configurar
o parémetro de id-do local de acordo com o local de instalagdo do grupo de geradores. Assim, 0 mesmo
modulo de meméria pode ser usado para a gravagao de diferentes controladores.

Dentro do diretério <SITE-ID> a unidade abrird um diretério separado para cada ano de gravagéo. O
diretério sera simplesmente nomeado pelo ano, como 2012,2013, etc...

Dentro do diretério do ano, o controlador gravara os dados em um arquivo diferente para cada dia de
gravacao. O arquivo de gravacédo sera nomeado AAAAMMDD, como "20120331" representando 31 de
margo de 2012. Assim, a listagem alfabética produzira uma lista sortida de gravagéo de dados.

O arquivo gravado é do tipo CSV (valores separados por virgula). Este texto pode ser aberto diretamente
com o programa Microsoft Excel sem nenhuma perda de informac&o. Ele também pode ser aberto com
qualquer editor de texto (como o programa Bloco de Notas).

Dentro do arquivo, cada gravagao consistem em uma linha incluindo um vasto grupo de parametros
medidos. A lista de parametros gravados nao é ajustavel. O controlador grava todos os parametros
praticamente necessarios.

36.3. COMPREENDENDO O FORMATO CSV

O arquivo ".csv” é basicamente um formato de arquivo de texto. Gragas a isto, ele pode ser aberto por
qualquer editor de texto em qualquer sistema operacional.

Quando aberto com o programa Micrososft Excel, os valores aparecerao em forma tabulada, permitindo
a aplicagao de formulas, graficos e outros recursos do programa Excel.
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36.4. LISTA DE DADOS GRAVADOS, PERIODO DE
GRAVACAO

O periodo de gravacgao é ajustavel entre 2 segundos e 18 horas pelo pardmetro de programa.
Um periodo curdo gerara melhor resolugéo, mas gerara mais dados no cartdo de memoaria.

Uma gravacao de dados tem tipicamente 250 bytes, assim um periodo minimo de 2 segundos a unidade
armazenara 10,8 MB de dados por dia (250x30x60x24). Uma memodria tipica de 4GB armazenara dados
durante 370 dias, mais do que 1 ano.

Com o periodo de gravagao de 1 minuto, um cartdo de memoria de 4GB armazenara dados durante 30
anos.

Os parametros abaixo sdo gravados:

Gravacgao de data e hora Tensao de gerador fase L1 para neutro

Modo operacional Tensao de gerador fase L2 para neutro
Tensao de rede da fase L1 para neutro Tensao de gerador fase L3 para neutro
Tensao de rede da fase L2 para neutro Tensao média de gerador de fase para neutro
Tensao de rede da fase L3 para neutro Tensao de gerador da fase L1-L2

Tensao de rede da fase L1-L2 Tensao de gerador da fase L2-L.3

Tensao de rede da fase L2-L3 Tensao de gerador da fase L3-L1

Tensao de rede da fase L3-L1 Corrente de gerador de fase L1

Frequéncia de rede Corrente de gerador de fase L2
Corrente de rede de fase L1 Corrente de gerador de fase L3
Corrente de rede de fase L2 Corrente média de gerador
Corrente de rede de fase L3 Frequéncia de gerador
Corrente média de rede kW de gerador de fase L1
Frequéncia de rede kW de gerador de fase L2

kW de rede de fase L1 kW de gerador de fase L3

kW de rede de fase L2 kW total de gerador

kW de rede de fase L3
kW total de rede

kVA de rede de fase L1
kVA de rede de fase L2
kVA de rede de fase L3
kVAr de rede de fase L1
kVAr de rede de fase L2
kVAr de rede de fase L3
pf de rede de fase L1

pf de rede de fase L2

pf de rede de fase L3

pf total de rede
Corrente de neutra de rede

kVA de gerador de fase L1
kVA de gerador de fase L2
kVA de gerador de fase L3
kVAr de gerador de fase L1
kVAr de gerador de fase L2
kVAr de gerador de fase L3
pf de gerador de fase L1

pf de gerador de fase L2

pf de gerador de fase L3

pf total de gerador
Corrente neutra

Pressao do éleo (bar, Psi)

Temperatura do liquido de resfriamento (°C, °F)

Nivel do combustivel (%)
Temperatura do 6leo (°C, °F)

Temperatura da canopla (°C, °F)

Velocidade do motor (rpm)
Tensao da bateria

Tensao de entrada minima
Horas do motor
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37. RECURSOS DE SOFTWARE

37.1. CORTE DE CARGA / CARGA SIMULADA

O recurso de corte de carga consiste na desconexao das cargas menos cruciais quando a energia do
grupo de geradores se aproxima do seu limite. Estas cargas serédo alimentadas novamente quando a
energia dos geradores cair abaixo do limite programado. A fung¢do de Corte de Carga € sempre ativa.
Qualquer saida digital pode ser usada como saida de corte de carga.

A fungéo de carga simulada consiste na conexdo de uma carga simulada se a carga total do grupo de
geradores estiver abaixo do limite e para a desconex&o da carga simulada quando a energia total
exceder outro limite. A fungao de carga simulada é a carga inversa da fungdo de corte de carga, assim a
mesma saida pode ser usada para os dois propdsitos.

Também é possivel controla sistemas externos mais complexos com multiplas etapas, usando as
fungdes de saida LOAD_ADD e LOAD_SUBSTRACT Qualquer saida digital pode ser atribuida para
estes sinais.

Quando a carga estiver acima do Limite Superior de Corte de Carga, o controlador ativara a saida de
Corte de Carga.

Quando a carga estiver abaixo do Limite Superior de Corte de Carga, o controlador liberara a saida de
Corte de Carga.

Os parametros usados no recurso Corte de Carga estdo no Grupo de Parametros Elétricos:

Limite Inferior de Corte de Carga: Se a energia dos geradores estiver abaixo deste limite, entdo o relé
de corte de carga sera ativado.

Limite Superior de Corte de Carga: Se a energia dos geradores estiver acima deste limite, entdo o relé
de corte de carga sera ativado.

LIMITE SUPERIOR

LIMITE INFERIOR ,—\ ‘ ‘

~ _J TEMPO

NIVEL DA CARGA

A\ 4

SAIDA DE CORTE ~
DE CARGA ___

11! a carga esta abaixo do Limite Inferior de Corte de Carga, assim a saida Corte de Carga se torna inativa.
12! a carga esta acima do Limite Superior de Corte de Carga, assim a saida Corte de Carga se torna ativa.

13! a carga esta abaixo do Limite Inferior de Corte de Carga, assim a saida Corte de Carga se torna inativa.
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37.2. ADIGAO / SUBTRAGAO DE CARGA

As fungdes de adicdo/subtracdo de carga estdo projetadas para fornecer sinais de controle para um
sistema externo, multietapas de adi¢cao/subtragcéo de carga.

Este sistema externo adicionara linearmente ou por pequenas etapas uma carga simulada que evitara
que o grupo de geradores funcione abaixo do minimo nivel de carga necessario.

A mesma fungéo pode ser usada para alimentar as cargas de diferentes niveis de prioridade seguindo a
capacidade de geradores disponivel.

Quando a carga estiver abaixo do Limite Inferior de Corte de Carga, o controlador ativara a saida de
Corte de Carga. O sistema externo aumentara a carga até acima do limite, onde a saida de Adi¢ao de
Carga se tornara inativa.

Quando a carga estiver acima do Limite Superior de Corte de Carga, o controlador ativara a saida de
Subtragéo de Carga. O sistema externo aumentara a carga até abaixo do limite, onde a saida de
Subtragéo de Carga se tornara inativa.

Existem atrasos de protecéo entre dois impulsos. Estes temporizadores ajudam a estabilizar o algoritmo
de decisao evitando operagdes multiplas indesejadas.

Os parametros usados no recurso Corte de Carga estdo no Grupo de Parametros Elétricos:

Limite Inferior de Corte de Carga: Se a energia dos geradores estiver abaixo deste limite, entdo o relé
de adigdo_de carga estara ativado.

Limite Superior de Corte de Carga: Se a energia dos geradores estiver acima deste limite, entdo o relé
de subtragdo_de carga estara ativado.

Atraso de Adicdo de Carga: Este € o atraso minimo entre 2 impulsos de adigdo de carga. Este é
também o atraso minimo entre 2 impulsos de subtragao de carga.

Atraso de Adicdo-Subtracdo de Carga Este é o atraso minimo entre 2 impulsos de adicdo_de carga e
subtracdo_de carga.

LIMITE SUPERIOR

LIMITE INFERIOR /\

NIVEL DE CARGA

ATRASO DE ADICAO DE CARGA

SAIDA DE ADICAO

DE CARGA ===, —

- ATRASO DE SUBTRACAO-ADICAO DE CARGA ATRASO DE SUBTRACAO-ADICAO DE CARGA
SAiDA DE ot 2R RIS S S
SUBTRAGAO DE < rd

CARGA

t1 t2 t3 ts4 ts te t7

11: a carga esta abaixo do Limite Inferior de Corte de Carga, assim a saida de Adigdo de Carga se torna
ativa.

12! a carga esta acima do Limite Inferior de Corte de Carga, assim a saida Adigdo de Carga se torna inativa.

13! a carga esta acima do Limite Superior de Corte de Carga, assim a saida Subtragdo de Carga se torna
ativa.

14: a carga esta abaixo do Limite Superior de Corte de Carga, assim a saida Subtragdo de Carga se torna
inativa.

15: a carga esta abaixo do Limite Inferior de Corte de Carga, mas o atraso Subtragédo-Adicédo de Carga ndo
expirou. O controlador aguarda a expiragéo do temporizador.

16: o temporizador expirou e a carga ainda esta abaixo do Limite Inferior de Corte de Carga, a saida de
Adi¢do de Carga se torna ativa.

17: a carga esta acima do Limite Inferior de Corte de Carga, assim a saida Adigdo de Carga se torna inativa.
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37.3. GERENCIAMENTO DE CARGA EM CINCO ETAPAS

O controlador é capaz de gerenciar a alimentacdo de até 5 cargas priorizadas. As cargas séo
alimentadas comegando pelo numero 1 (maior prioridade) e descarregada a partir do maior nimero
(menor prioridade) disponivel.

Temporizadores de protecdo ajudam a estabilizar o algoritmo de deciséo evitando operagdes multiplas
indesejadas.

Quando a carga esta abaixo do Nivel de Energia de Adigao de Multicarga durante o Atraso de Inicio
de Adicao de Multicarga, entdo a 1 etapa da carga esta adicionada. O periodo minimo de espera entre

duas adigdes_de carga é o Atraso de Espera de Adicao de Multicarga.

Quando a carga esta acima do Nivel de Energia de Subtragao de Multicarga durante o Atraso de
Inicio de Subtracido de Multicarga, entdo a 1 etapa da carga esta descarregada. O periodo minimo de

espera entre duas subtragdes_de carga € o Atraso de Espera de Subtragcao de Multicarga.
As saidas de adigao e subtragao enviam impulsos de 0,25s de duragao.

Os parametros usados no recurso Corte de Carga estdo no Grupo de Pardmetros Elétricos:

Nivel de Energia de Subtracdo de Multicarga Quando a energia ativa de geradores estiver acima
deste limite, o controlador comegara a subtrair a carga.

Nivel de Energia de Adicao de Multicarga: Quando a energia ativa de geradores estiver abaixo deste
limite, o controlador comegara a adicionar a carga.

Atraso do Inicio de Subtracio de Multicarga (tLSD): Se a carga se mantiver acima do parametro do
Nivel de Energia de Subtragcédo de Multicarga durante este temporizador, entdo a primeira etapa de
carga foi subtraida.

Atraso de Espera de Subtracio de Multicarga (tLSW): Este é o periodo minimo entre dois impulsos
de subtragao de carga.

Atraso do Inicio de Adicdo de Multicarga (tL AD): Se a carga se mantiver abaixo do parametro do
Nivel de Energia de Adi¢ao de Multicarga durante este temporizador, entdo a primeira etapa de carga
foi adicionada.

Atraso de Espera de Adicdo de Multicarga (tL AW): Este é o periodo minimo entre dois impulsos de
adicéo de carga.

LIMITE DESUBTRAGAO \\/,/\\_/\
LIMITE DE ADICAO I
. TEMPO
NIVEL DE CARGA N
"
SAIDA DE ADICAO
DE CARGA 1 === — — ===
tan | tiaw  tuao fuso | tisw tisp
SAIDA DE SUBTRACAO DE <& > >
CARGA 1 === | | ===
SAIDA DE ADICAO
DE CARGA 2 mmm= - S —— ===
SAIDA DE SUBTRACAO DE 1025 sec

CARGA 2 — == —___“} .

t1 t2 ts ta ts te tr
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t1: a carga vai abaixo do Nivel de Energia de Adi¢gédo de Multicarga.

12: apo6s o Atraso de Inicio de Adicao de Multicarga a carga ainda esta abaixo do Nivel de Energia de
Adicao de Multicarga, a Adicao_De carga_1 envia um impulso.

13: apods o Atraso de Inicio de Adicao de Multicarga e Atraso de Espera de Adigdo de Multicarga, a carga
continuara abaixo do Nivel de Energia de Adigdo de Multicarga, assim a saida Adigdo_De carga_2 envia
um impulso.

t4: a carga vai acima do Nivel de Energia de Subtracdo de Multicarga.

15: apods o Atraso de Inicio de Subtragdo de Multicarga a carga ainda esta acima do Nivel de Energia de
Subtragéo de Multicarga, a Subtragdo_De carga_2 envia um impulso.

16: a carga vai acima do Nivel de Energia de Subtracdo de Multicarga.

17: O Atraso de Espera de Subtracdo de Multicarga ja expirou. Apds o Atraso de Inicio de Subtragéo de
Multicarga a carga ainda esta acima do Nivel de Energia de Subtracdo de Multicarga, a Subtragdo_De
carga_1 envia um impulso.

37.4. OPERAGAO DE INiCIO REMOTO

A unidade oferece a possibilidade do modo de operagéo Inicio Remoto. Qualquer entrada digital pode
ser atribuida como Entrada de Inicio Remoto usando os parametros de programa Selegédo de Fungéao
de Entrada.

O sinal de Inicio Remoto pode ter contato NO ou NC, mudando pra bateria positiva ou negativa. As
selecdes sao feitas com o uso do menu de programacao.

Também é necessario definir o parametro de programa AGAO da entrada relacionada para 3 para evitar
qualquer alarme a partir desta entrada.

Quando uma entrada de Inicio Remoto é definida, as fases de rede ndo estdo monitoradas. Quando o
sinal de Inicio Remoto esta presente, entdo a rede tera supostamente falhado, inversamente quando o
sinal de Inicio Remoto for ausente, entao as tensdes de rede estardo supostamente presentes.

Os LEDs da rede do diagrama sindptico do painel frontal sempre refletirdo o status de entrada de Inicio
Remoto.

37.5. DESATIVAR AUTO INiCIO, REDE SIMULADA

A unidade oferece uma entrada de sinal Desabilitar Inicio Remoto. Qualquer entrada digital pode ser
atribuida como Desabilitar Inicio Automatico usando os parametros de programa Sele¢ao de Fungéo
de Entrada.

Também é necessario definir o parametro de programa AGAO da entrada relacionada para 3 para evitar
qualquer alarme a partir desta entrada.

O sinal de Desabilitar Inicio Remoto pode ter contato NO ou NC, mudando pra bateria positiva ou
negativa. As selegbes sdo feitas com o uso do menu de programacgao.

Se a entrada Desabilitar Inicio Automatico for definida e o sinal de entrada estiver ativo, as fases de
rede nao sao monitoradas e estdo supostamente dentro dos limites. Isto evitara que o grupo de
geradores iniciem mesmo em caso de falha de rede. Se o grupo de geradores estiver funcionando
quando o sinal é aplicado, entéo os ciclos de Espera e Resfriamento de Rede serao executados antes do
motor parar. Quando o sinal Desabilitar Inicio Remoto estiver presente, os LEDs de rede dos
diagramas sinépticos do painel frontal refletirdo as tensbes de rede como presentes.

Quando o sinal é passivo, a unidade revertera a operagao normal e monitorara o status de tensao de
rede.

A operagao de IN’iCIO REMOTO sobrepode as operagoes
A DESABILITAR INICIO REMOTO e PARTIDA FORGCADA.
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37.6. OPERAGAO DE CARREGAMENTO DE BATERIA,
SIMULAGAO DE REDES ATRASADAS

O recurso de Simulacdo de Redes Atrasadas € usado nos sistemas de telecomunicagéo de reserva de
bateria onde as baterias sdo capazes de alimentar a carga durante determinado periodo. O grupo de
geradores s6 deve funcionar quando a tens&o de bateria estiver abaixo do nivel critico. Uma vez que o
motor funcione, o sistema retificador comega a carregar as baterias e a tensdo de bateria aumentam
imediatamente. Assim o motor deve continuar a funcionar em um periodo programado para o
carregamento efetivo. O nivel critico de tensdo de bateria sera detectado por uma unidade externa que
fornece o sinal de Desabilitar Inicio Automatico para a unidade de controle dos geradores.

A unidade oferece uma entrada de sinal Desabilitar Inicio Remoto. Qualquer entrada digital pode ser
atribuida como Redes Simuladas usando os parametros de programa Sele¢ao de Func¢ao de Entrada.

Também é necessario definir o parametro de programa AGAO da entrada relacionada para 3 para evitar
qualquer alarme a partir desta entrada.

O sinal de Desabilitar Inicio Remoto pode ter contato NO ou NC, mudando pra bateria positiva ou
negativa. As selegbes sdo feitas com o uso do menu de programagao.

Se o parametro de programa Simulagado de Redes Atrasadas estiver definido como 1 e o sinal de
entrada estiver ativo quando o grupo de geradores néo estiver alimentando a carga, as fases de rede
nao estiverem monitoradas e supostamente dentro dos limites. Isto evitara que o grupo de geradores
inicie quando o sinal de redes simuladas estiver presente (baterias carregadas). O grupo de geradores
iniciara quando as tensdes de rede estiverem fora dos limites e as redes simuladas néo estiverem
presentes.

Se o grupo de geradores estiver funcionando quando o sinal for aplicado, entdo a SIMULACAO DE
REDE sera evitada durante o pardmetro de programa Relé de Flash sobre Temporizador. Apods isto, os
ciclos de Espera e Resfriamento de Rede serdo executados antes da parada do motor. Quando o sinal
REDES SIMULADAS estiver presente, os LEDs de rede dos diagramas sindpticos do painel frontal
refletirdo as tensdes de rede como presentes.

Quando o sinal é passivo, a unidade revertera a operagao normal e monitorara o status de tensdo de
rede.

g A operacao de INiICIO REMOTO sobrepde a operagéoN
Desabilitar inicio remoto. Quando tanto “Operacao

de Inicio Remoto ” quanto “Simulacao de Redes
Atrasadas” estao habilitadas, o modo de operagao

INICIO REMOTO sera executado.
\_ y,
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37.7. OPERAGAO DUPLA DE ESPERA MUTUA DE GRUPO
DE GERADORES

A operacgao dupla intermitente dos geradores consiste em comutagao regular de carga entre 2 grupos de
geradores. O uso de 2 grupos de geradores em vez de um é para propositos de seguranga em caso de
falha dos geradores ou para uma operagéo continua que necessite de paradas de servico.

O periodo de funcionamento para cada grupo de geradores € ajustavel com o uso dos parametros de
programa Relé de Flash sobre Temporizador e Relé de Flash sem Temporizador. Se este tempo for
ajustado como 0 horas, ele sera na realidade definido como 2 minutos por motivos de testes mais
rapidos.

Uma funcao de saida de relé de flash é oferecida, com base no parametro Relé de Flash Sobre/Sem
Temporizadores. Cada vez que o periodo programado usando o Temporizador do Relé de Flash
expirar, a saia de relé mudara de posigao.

A funcéo de relé de saida pode ser atribuida a qualquer saida digital usando os parametros de programa
Configuragao de Saida.

A operacao dupla intermitente usa também o recurso Desabilitar Inicio Automatico. Consulte o capitulo
relacionado para uma explicagdo detalhada deste recurso.

Prioridade em Operacao Dupla de Grupo de Geradores e Espera Mutuos:

Pode ser necessario que o sistema do grupo de geradores duplo inicie 0 mesmo grupo de geradores em
todas as falhas de rede. Isto é realizado com o uso da entrada PRIORIDADE.

Qualquer entrada digital pode ser atribuida como Prioridade usando os parametros de programa
Selecao de Fungao de Entrada.

Também é necessario definir o parametro de programa AGAO da entrada relacionada para 3 para evitar
qualguer alarme a partir desta entrada.

O sinal de Prioridade pode ter contato NO ou NC, mudando pra bateria positiva ou negativa. As selegdes
sdo feitas com o uso do menu de programacéo.

Se uma entrada Prioridade for definida, entao o sistema trabalhara no modo de prioridade. Se o sinal de
prioridade for aplicado, a unidade se tornara master apés cada falha de rede. Se o sinal de prioridade
nao for aplicado, entdo a unidade se tornara slave e outro grupo de geradores iniciara.

([ )

Contate a DATAKOM para um manual de aplicagao
completo.
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37.8. MULTIPLA TENSAO E FREQUENCIA

A unidade oferece 3 grupos de valores de limite de prote¢do de tensao e frequéncia. O usuario pode
mudar entre estes 3 conjuntos a qualquer momento.

Este recurso é especialmente util em multiplos grupos de geradores de tenséo e frequéncia para a
comutacao facil entre diferentes condigbes de operagao.

A comutagao para o segundo e terceiro conjunto de valores limite podem ser feitos via sinal de
entrada digital.

Se a comutagao ¢ feita com sinal de entrada digital, uma das entradas digitais deve ser definida como
“2° Volt-Freq Selecionada” usando grupo de programa “SELECAO DE FUNCAO DE ENTRADA®.

Se o terceiro conjunto for usado, uma das entradas digitais deve ser definida como “3° Volt-Freq
Selecionada” usando grupo de programa “SELECAO DE FUNGCAO DE ENTRADA".

Os parametros abaixo estdo disponiveis para a sequnda selecdo de tensao-frequéncia

Tensédo Nominal

Frequéncia Nominal

RPM Nominal

Limite de Sobrecorrente dos Geradores

37.9. OPERAGAO DE FASE UNICA

A unidade é usada em uma rede elétrica de fase Unica, aconselha-se a selegéo da topologia Fase Unica
2 Cabos.

Quando a topologia é definida para Fase Unica 2 Cabos, entdo a unidade medira os parametros
elétricos somente nas fases L1 do grupo de geradores e rede.

As verificagdes de tensdo e sobrecorrente serao feitas somente nas fases L1.

Os parametros das fases L2 e L3, assim como as tensdes fase a fase sdo removidas das telas de
exibi¢ao.

37.10. CONTROLE EXTERNO DA UNIDADE

A unidade oferece controle externo total através das entradas digitais programaveis. Qualquer entrada digital
pode ser programada para as fungdes abaixo:

- Forgcar o modo PARADO

- Forgar o modo AUTO

- Forgar o modo TESTE

- Desabilitar Partida Automatica

- Partida Forgada

- Reinicializagao de Falha

- Opgao mudo de Alarme

- Trava de Painel
Os sinais selecionados no modo externo tém prioridade sobre os botdes de modo da unidade. Se o modo é
selecionado por sinal externo, é impossivel mudar este modo dos botdes do painel frontal. No entanto, se o

sinal selecionado do modo externo for removido, a unidade revertera o ultimo modo selecionado pelos
botdes.

Também é possivel travar o painel frontal completamente para 0 comando remoto.
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37.11. EXERCITADOR AUTOMATICO

A unidade oferece 7 exercitadores automaticos independentes. A operagao de exercicio pode ser feita
semanalmente ou mensalmente.

O dia e hora do inicio do exercicio € programavel assim como a sua duragéo. O exercicio pode ser feito
com ou sem a carga seguindo programagao.

Os parametros de programa relacionados ao exercitador siao:

Dia e hora de inicio do exercicio
Duragao do exercicio
Exercicio sem_carga/com_carga

Consulte a secéo de programacgao para uma descricao mais detalhada dos pardmetros acima.

Quando o dia e hora de inicio do exercicio chegar, a unidade mudara automaticamente para o modo
FUNCIONAMENTO ou TESTE. O motor funcionara. Se o exercicio com_carga for selecionado, entdo a
carga sera transferida para o grupo de geradores.

Se ocorrer uma falhar de rede durante o exercicio sem-carga, a carga nao sera transferida para o grupo
de geradores a menos que a Operagao de Backup de Emergéncia é permitida pela definicao
relacionada ao parametro de programa como 1. Assim é altamente recomendado que o modo de Backup
de Emergéncia seja habilitado com exercitador sem-carga.

No final da duragdo do exercicio, a unidade mudara de volta para o modo inicial de operacao.

Se qualquer chave do modo de selegao estiver presente durante o exercicio, entdo o exercicio sera
imediatamente terminado.

Com o uso do modo de exercicio semanal e com definigdo de pardmetro adequado a unidade podera
alimentar a carga do grupo de geradores durante horas predefinidas de cada dia. Esta operagao podera
ser usada em periodo de tarifa alta do dia.

37.12. CRONOGRAMADOR DE OPERAGAO SEMANAL

Na maioria das aplica¢des, é necessario que o grupo de geradores opere somente no horario de
trabalho. Gragas ao recurso de programacao semanal, a operacéo indesejada do grupo de geradores
pode ser proibida.

O cronogamador s6 é ativo no modo AUTO. Quando o cronogramador evita a operagao do grupo de
geradores no modo AUTO, o led AUTO piscara.

Quando o cronogramador evita a operagao do grupo
de geradores no modo AUTO, o led AUTO piscara.

O cronogramador consiste de 144 parametros programaveis, um para cada hora da semana. Assim,
cada hora da semana pode ser independentemente selecionada como horas ON ou OFF.

Estes pardmetros programaveis permitem que o grupo de geradores opere automaticamente somente
nos limites de tempo permitidos.

A unidade possui precisdo de bateria reserva em circuito de relégio de tempo real. O circuito de reldgio
de tempo real continua sua operagdo mesmo em falhas de energia. O relégio de tempo real é
precisamente ajustado usando o pardmetro de programa Ajusta de Relégio em Tempo Real. Para mais
detalhes, verifique a se¢do de programacéo.
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37.13. OPERAGAO DE AQUECIMENTO DO MOTOR

Especialmente em motores sem aquecedor ou com falha, pode ser desejado que o grupo de geradores
nao tome carga antes de atingir a temperatura apropriada. A unidade oferece duas formas diferentes de
aguecimento do motor.

1. Aquecimento controlado por Temporizador:

Este modo de operacgao é selecionado quando o parametro Método de Aquecimento do Motor é
definido como 0. Neste modo o motor funcionara durante o parametro Temporizador de Aquecimento
do Motor, e entdo o grupo de geradores tomara a carga.

2. Aquecimento controlado por temperatura e temporizador:

Este modo de operacgao é selecionado quando o parametro Método de Aquecimento do Motor é
definido como 1. Neste modo, primeiro o motor funcionara durante o pardmetroTemporizador de
Aquecimento do Motor, entdo continuara a funcionar até que a temperatura de resfriamento atinja o
limite definido no pardmetro Temperatura de Aquecimento do Motor. Quando a temperatura
necessaria for atingida, entdo a carga sera transferida para o grupo de geradores. Este modo de
operagao pode ser usado como backup para o aquecedor da carcaga do motor. Se a carcaga do motor
estiver quente 0 aquecimento sera pulado.

37.14. OPERAGAO DO MOTOR EM MARCHA LENTA

Pode ser necessario que o motor funcione em marcha lenta por uma duragao programada para o
aquecimento do motor. A duragao da operagédo em marcha lenta € ajustada com o parametro

Temporizador de Marcha Lenta. A velocidade de marcha lenta sera definida pela unidade do controle
governador do motor.

Qualquer saida digital pode ser atribuida como Saida de Marcha Lenta usando os parametros de
programa Definigcao de Relé.

A operagao em marcha lenta é executada tanto nas sequéncias de partida do motor quanto resfriamento.
As protecdes de baixa velocidade e baixa tensdo sdo desabilitadas durante a operagdo em marcha lenta.

37.15. AQUECIMENTO DO BLOCO DO MOTOR

A unidade é capaz de fornecer saida digital para ativar o resistor de aquecimento do bloco. A referéncia
de temperatura é a temperatura do liquido de resfriamento medido da entrada do transmissor analégica.

A fungéo de saida do aquecedor do bloco pode ser atribuida a qualquer saida digital usando os
parédmetros de programa Definigdo de Relé.

A temperatura da carcaga do motor é ajustada com o uso do parametro Temperatura de Aquecimento
do Motor. O mesmo parametro é usado para a operagao de aquecimento do motor.

O relé se tornara ativo se a temperatura da carcaga cair 4 graus abaixo do limite definido por
Temperatura de Aquecimento do Motor. Ele é desligado quando a temperatura da carcaca exceder
aTemperatura de Aquecimento do Motor.
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37.16. CONTROLE DE BOMBA DE COMBUSTIVEL

A unidade é capaz de fornecer fungéo de saida digital para ativar o motor da bomba de combustivel

A bomba de combustivel é usada para transferir combustivel de um tanque principal de grande
capacidade (se existir), para o tanque diario do grupo de geradores que € geralmente integrado no
chassi e possui capacidade limitada.

A referéncia do nivel de combustivel € medida através do transmissor do nivel de combustivel analdgico.
Quando o nivel de combustivel medido estiver abaixo do pardmetro do Limite Inferior da Bomba de
Combustivel, a fungéo de saida da bomba de combustivel se tornara ativa. Quando o nivel de
combustivel atingir o parametro do Limite Superior da Bomba de Combustivel, a fungcio de saida se
tornara passiva. Assim o nivel do tanque de combustivel do chassi sera sempre mantido entre os
parametros Limite Inferior da Bomba de Combustivel e Limite Superior da Bomba de Combustivel.

Se o limite Superior da Bomba de Combustivel nao for atingido durante Temporizador de
Abastecimento de Combustivel, entdo a bomba de combustivel parara por seguranca.

A fungéo do relé da bomba pode ser atribuida a qualquer saida digital usando os paradmetros de
programa Definigao de Relé.

37.17. CONTROLE SOLENOIDE DE COMBUSTIVEL DE
MOTOR A GASOLINA

A unidade oferece uma fungéo especial para o controle solendide de combustivel de um motor a
gasolina.

A solendide de combustivel de um motor a gasolina é diferente de uma do motor a diesel. Ela deve ser
aberta apds a arranque ter iniciado e deve ser fechada entre os ciclos de arranque. A atraso entre o inicio
de arranque e abertura da solendide é ajustada com o uso do parametro de programa Atraso de

Solendide de Gasolina.

A fungéao do relé da solenodide de combustivel deve ser atribuida a qualquer saida digital usando os
parédmetros de programa Definicao de Relé.

37.18. SINAL PRE-TRANSFERENCIA

O controlador é capaz de fornecer uma funcéo de saida digital de pré-transferéncia.

A funcgéo é projetada para sistemas de elevador, para trazer a cabine para um andar e abrir as portas
antes da transferéncia.

A duracdo em que esta saida ¢ ativa é ajustada ao parametro Atraso Pré-transferéncia.

Se o parametro do Atraso Pré-transferéncia nao for zero, isto
atrasara as transferéncias na mesma quantia.
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37.19. CARREGAMENTO DE BATERIA DO MOTOR

O controlador oferece um ciclo de carga automatico para a bateria do motor.

Quando a bateria do motor se enfraquece, o grupo de geradores funcionara automaticamente durante o
periodo programado em estado descarregado para carregar a bateria do motor, protegendo-a da parada
com arrefecimento total quando o grupo de geradores n&o tiverem funcionado por longos periodos.

Parametros relacionados.

Tensao de Funcionamento de Carga da Bateria Se este parametro for diferente de zero e a tensao da
bateria do motor estiver abaixo do limite, entdo o controlador funcionara o motor descarregado, para
carregar a bateria do motor. A duragéo do funcionamento é determinada pelo pardmetro Temporizador
de Funcionamento da Carga da Bateria.

Temporizador de Funcionamento da Carga da Bateria Este pardmetro determina a carga da bateria
do motor durante a duragéo do funcionamento. O tempo minimo de funcionamento é 2 minutos.

Backup de Emergéncia: Se este parametro for ativado e a rede falhar durante o funcionamento da
carga da bateria, entdo o grupo de geradores tomara a carga.

37.20. SAIDAS DIGITAIS CONTROLADAS EXTERNAMENTE

O controlador oferece 16 fungbes de saida digitais controlaveis externamente.

Estas fungdes de saida nao tém efeito na operagédo da unidade, no entanto, elas podem ser
redirecionadas para qualquer saida digital, permitindo o controle remoto de fung¢des ou dispositivos
externos.

O controle remoto destas saidas sdo habilitados através das fungdes de controle remoto Modbus,
Modbus TCP/IP e Rainbow Scada.

As saidas s&o em 16 bits do mesmo registro Modbus, posicionado no endereco 11559d.

1
Os status de saida sao mantidos em uma meméria nao-volatil
e nao sao afetados por falhas de energia.
J
1
Consulte o manual Modbus para mais detalhes.
J

37.21. MODO DE COMBATE

O controlador oferece uma fungao de entrada do modo combate.

Quando uma entrada digital é definida como Modo Combate e o sinal aplicado a esta entrada, o
controlador desligara todas as lampadas de led e a iluminagéo de fundo por 10 segundos apds qualquer
tecla ser pressionada.

Quando um botéo é pressionado, a iluminacao sera habilitado por 10 segundos.
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37.22. REINICIAGAO DO CONTROLADOR

Quando necessario, o controlador pode ser reiniciado manualmente segurando o botdo STOP por 30
segundos.

O reinicio manual fara com que o hardware seja configurado seguindo as novas defini¢des.

E aconselhavel proceder com um reinicio manual ou ciclo de energia off/on apds toda modificagéo de
configuracéo do hardware.

37.23. DETERM’INAQAO TOPOLOGICA DE CONEXAO
AUTOMATICA

O controlador oferece a capacidade de determinar automaticamente a topologia de conexao e
verificagdo de configuracao de tenséo de acordo.

Os parametros relacionados sao:

Se este parametro estiver habilitado,
guando o motor funcionar, o controlador
detectara a topologia de conexao

- 0 1 0 automaticamente e selecionara os
niveis de alarme de acordo.

0: autodetecgdo nao habilitada

1. autodeteccgao habilitada

Deteccao de Topologia
Automatica

Se a determinagao de topologia automatica estiver ativada pelo parametro de programa, entdo o motor
funciona, a topologia de conexao é testada para ser uma das abaixo durante o periodo de "temporizador
de bloqueio.

Se as condigdes de tensédo sao cumpridas continuamente durante 3 segundos, entao a topologia é
considerada como determinada.

Se a topologia ndo pode ser determinada durante a duracdo do temporizador de bloqueio, entdo uma
“Topologia Desconhecida” de parada com arrefecimento é gerada, e o motor para apos o resfriamento.

Durante a fase de determinagao de topologia, se o botao RUN
for mantido apertado, o temporizador de bloqueio nao expirara
e o controlador tentara determinar a topologia enquanto o
botdao RUN for mantido pressionado.

Este recurso é especialmente util para o ajuste de tensdo manual apds a selegdo de uma nova topologia.

As topologias disponiveis a serem determinadas sao:

TOPOLOGIA Tensao Limite de Limite de Sobrecarga
Sobrecorrente

Altaem Y 314V > L1&L2&L3 > 182V Limite de Limite de Sobrecarga
Sobrecorrentex1 x1

Baixa em Y 157V > L1&L2&L3 >92 V Limite de Limite de Sobrecarga
Sobrecorrentex2 x1

Alta Zigzag 276 V> L1&L2 > 204 V Limite de Limite de Sobrecarga
Sobrecorrentex1 x2/3

Baixa Zigzag 136 V>L1&L2>84V Limite de Limite de Sobrecarga
Sobrecorrentex2 x2/3
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37.24. ENERGIA ZERO EM REPOUSO

Em um grupo de geradores manual, é possivel reduzir o consumo de corrente da unidade até zero
amperes, para evitar a parada com arrefecimento da bateria.

Para "operagao de repouso em energia zero", um relé externo e pressionar o botao "wake-up" é
necessario.

Uma saida digital deve ser definida para a fungdo RELE DE ENERGIA ZERO. Um relé externo deve ser
ativado com esta saida digital. O contato de relé alimentara o suprimento de energia do controlador.

Qualquer saida digital pode ser atribuida como saida de relé-de energia-zero. Consulte a lista de fungées
de relé para a configuragéo.

CONTROLADOR

ALIMENTAGAO OUTX

Botdo Wake-up -‘E Relé de
.I Energia Zero

BAT+—1 b

O controlador desperta ao aplicar energia através do botédo "wake-up". Entao ele ativara imediatamente a
saida de energia zero que fara com que o relé de energia zero seja alimentado pelo controlador.

Se o0 motor ndo funcionar, ou 0 motor parar, um temporizador de 5 minutos sera contado. Na expiragédo
do contador, o controlador desenergizara o relé de energia zero que cortara a alimentagao de energia. O
controlador esperara o estado de energia zero até que o botdo wake-up seja pressionado novamente.
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38. COMUNICAGOES MODBUS

Este capitulo é uma breve descricao das propriedades Modbus
do controlador. Para uma documentagao completa, use o
"Manual de Aplicagao Modbus D-500 D-700"

A unidade oferece a possibilidade da comunicagcdo MODBUS através dos portadores abaixo:
-Porta serial RS485, com faixa de bauds ajustavel entre 2400 e 115200 bauds
-MODBUS-TCP/IP através de porta Ethernet (10/100Mb)

-MODBUS-TCP/IP via GPRS (85/42kb), somente modo cliente via Rainbow Scada

As propriedades MODBUS da unidade séo:
-Modo de transferéncia de dado: RTU
-Dados de série: faixa de bauds selecionavel, 8 bit de dados, sem paridade, 1 bit de parada
-Modbus-TCP/IP: Ethernet 10/100Mb ou GPRS Classe 10.
-Funcgbes suportadas:
-Funcéo 3 (Leitura de multiplos registros)
-Funcéo 6 (Escreve registro unico)
-Funcgéao 16 (Escreve multiplos registros)

Cada registro consiste em 2 bytes (16 bits). Uma maior estrutura de dados tera multiplos registros.
As comunicagdes Modbus requerem um endereco slave a ser atribuido para cada dispositivo na rede

Modbus. O enderego varia entre 1 e 240 e permite o enderegcamento de 2 diferentes dispositivos slave
na mesma rede.

Cada dispositivo na mesma rede serial RS-485 deve ser
atribuida a um enderecgo slave diferente. De outra forma, as
comunicagoées Modbus nao serao realizadas.

[ N
Os dispositivos usando Modbus-TCP/IP com diferentes
enderecos IP ou port devem usar qualquer endereco slave. E
aconselhavel definir estes enderegos slave para a definigao
padrao que é 1.
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38.1. PARAMETROS EXIGIDOS PARA OPERAGAO DO
MODBUS RS-485

Endereco Modbus Slave: deve ser definido entre 1 e 240

Habilitar RS-485: deve ser definido para 1 (ou caixa de sele¢do habilitada)

RS-485 Faixa de bauds: selecionavel entre 2400 e 115200 bauds. Todos os dispositivos na mesma
rede devem usar a mesma Faixa de Bauds.

As especificagbes da porta RS-485 completas s&o encontradas no _Manual do Usuario D-500/700.
Selecionar uma faixa de bauds alta permitira a comunicagdo mais rapida, mas reduzira a distancia de
comunicagao. Ao selecionar uma faixa de bauds baixa, diminuira a distancia de comunicagéo, mas
causara os tempo de resposta mais vagarosos.

Tipicamente 9600 bauds permitira a distancia de 1200m com cabo balanceado especial de 120 ohm.

38.2. PARAMETROS EXIGIDOS PARA MODBUS-TCP/IP VIA
ETHERNET

Endereco Modbus Slave: pode ser definido entre 1 e 240. Se apenas uma das unidades estiver
disponivel no mesmo endereco IP é aconselhavel manter o enderecgo padrao (1).

Habilitar Ethernet: O parametro deve ser definido para 1 (ou clicado) para habilitar a porta ethernet.
Porta TCP/IP Modbus: A definicdo normal é 502. No entanto a unidade pode trabalhar em qualquer
enderego de porta.

Mascara de IP de Usuario: Existem 3 registros de mascara disponiveis. O uso dos registros é
enfatizado no Manual do Usuario D-500/700. Defina a primeira mascara como 255.255.255.0 para a
operagao adequada.

IP de Rede de Ethernet: Pode ser deixada como 0.0.0.0 para enderego automatico ou definido com um
valor para ter um enderego definido.

IP de Gateway de Ethernet: Deve ser definido de acordo com nossa configuragdo de chave local.
Mascara de Subrede de Ethernet: Deve ser definido de acordo com nossa configuragao de chave local.

As especificagdes da porta de ethernet completas sdo encontradas no _Manual do Usuario D-500/700.
Consulte o documento Guia de Confiquracdo de Ethernet para D-500/700 para mais detalhes sobre a
configuragao de porta ethernet.

38.3. FORMATOS DE DADOS

Variaveis de 16bit: Estas variaveis sdo armazenadas em um registro unico. Bit_0 denota o LSB e bit 15
denota o MSB.

Variaveis de 32 bit: Estas variaveis sdo armazenadas em 2 registros consecutivos. A ordem alta de 16
bits estdo no primeiro registro e a ordem baixa de 16 bits esta no segundo registro

Grupos de bit: Grupos maiores do que 16 bits sdo armazenados em registros multiplos. O LSB do
primeiro registro é bit_ 0. O MSB do primeiro registro é bit_15. O LSB do segundo registro é bit_16. O
MSB do segundo registro é bit_31, e continuamente.
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Abaixo esta uma lista dos registros Modbus disponiveis. Para o mapa de registro completo consulte o
Manual de Aplicagdo Modbus D-500/700.

ENDERECOS | R /\W TAMANHO | COEF. DESCRIGAO

(decimal)

DADOS
8193 w 16bit x10 Simulagao de botao
BIT 0.Botao Stop simulado
BIT 1.Botdo Manual simulado
BIT 2.Botao Auto simulado
BIT 3.Botao Teste simulado
BIT 4.Botdo Run simulado
BIT 5.Botao GCB simulado
BIT 7.Botao Menu+ simulado
BIT 8.Botdo Menu- simulado
BIT 9.Botéao Up simulado
BIT10.Botdo Down simulado
BIT14.Botao pressionado por um tempo
BIT15.Botao pressionado por muito tempo
10240 R 32bit x10 Tensé&o de fase L1 de rede
10242 R 32bit x10 Tensé&o de fase L2 de rede
10244 R 32bit x10 Tenséo de fase L3 de rede
10246 R 32bit x10 Tensao de fase L1 do Grupo de geradores
10248 R 32bit x10 Tensao de fase L2 do Grupo de geradores
10250 R 32bit x10 Tensao de fase L3 do Grupo de geradores
10252 R 32bit x10 Tensao de fase L1-L2 de rede
10254 R 32bit x10 Tensé&o de fase L2-L3 de rede
10256 R 32bit x10 Tensé&o de fase L3-L1 de rede
10258 R 32bit x10 Tensé&o de fase L1-L2 de rede
10260 R 32bit x10 Tensé&o de fase L2-L3 de rede
10262 R 32bit x10 Tensao de fase L3-L1 de rede
10264 R 32bit x10 Corrente de fase L1 de rede
10266 R 32bit x10 Corrente de fase L2 de rede
10268 R 32bit x10 Corrente de fase L3 de rede
10270 R 32hit x10 Corrente de fase L1 de geradores
10272 R 32hit x10 Corrente de fase L2 de geradores
10274 R 32hit x10 Corrente de fase L3 de geradores
10276 R 32bit x10 Corrente de neutra de rede
10278 R 32hit x10 Corrente de neutra de geradores
10292 R 32bit x10 Energia ativa total de rede
10294 R 32bit x10 Energia ativa total do grupo de geradores
10308 R 32bit x10 Energia reativa total de rede
10310 R 32bit x10 Energia reativa total de geradores
10324 R 32bit x10 Energia aparente total de rede
10326 R 32bit x10 Energia aparente total de geradores
10334 R 16bit x10 Fator de energia total de rede
10335 R 16bit x10 Fator de energia total do grupo de geradores
10338 R 16bit x100 Frequéncia de rede
10339 R 16bit x100 Frequéncia do grupo de geradores
10341 R 16bit x100 Tensao da bateria
10361 R 16bit x10 Pressao de éleo em barras (multiplicar por 14,50 para psi)
10362 R 16bit x10 Temp do motor em °C (multiplicar por 1,8 e adicionar 32 para
°F)
10363 R 16bit x10 Nivel de combustivel em %
10364 R 16bit x10 Temp do éleo em °C (multiplicar por 1,8 e adicionar 32 para °F)
10365 R 16bit x10 Temp da canopla em °C (multiplicar por 1,8 e adicionar 32 para
°F)
10366 R 16bit x10 Temp do ambiente em °C (multiplicar por 1,8 e adicionar 32
para °F)
10376 R 16bit x1 Rpm do motor
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ENDERECOS | R /W TAMANHO| COEF. | DESCRIGAO
(decimal) DOS
DADOS
10504- R 256bit - Bits de alarme com parada imediata As definigdes de bits sdo
10519 dadas no final do documento.
10520- R 256bit - Bits de alarme de parada com arrefecimento. As definicdes de bits
10535 s&o dadas no final do documento.
10536- R 256hit - Bits de alarme de aviso. As definicdes de bits sdo dadas no final
10551 do documento.
10604 R 16bit - Status de operagao da unidade

0O=grupo de geradores em descanso

1=espera anterior ao combustivel
2=pré-aquecimento do motor

3=flash desligado em espera por 6leo
4=descanso de arranque

5= arranque

6= velocidade marcha lenta de funcionamento do motor
7=aquecimento do motor

8= funcionamento sem carga

9= sincronizagao para rede

10= transferéncia de carga para geradores
11=arranque de cb de ger

12= temporizador de cb ger

13= grupo de geradores mestre com carga,

14= peak lopping

15= exportacao de energia

16= grupo de geradores slave com carga,

17= sincronizagao para rede

18= transferéncia de carga para rede

19= arranque de cb de rede

20= temporizador de cb de rede

21= parada com resfriamento

22= resfriamento

23= velocidade marcha lenta de parada do motor
24= parada imediata

25= parada do motor

10605 R 16bit - Modo de unidade

0= modo PARADO

1= modo AUTO

2= modo MANUAL

3= modo TESTE

10606 R 16bit x1 Temporizador de Operagado dos Geradores Em varios status de
espera, o status do grupo de geradores mudara na expiragao
deste temporizador.

10610 R 16bit - Informagdes de verséo de hardware do dispositivo

10611 R 16bit - Informacgdes de versado de hardware do dispositivo

10616 R 32bit x1 Contador: niumero de funcionamentos do grupo de geradores

10618 R 32bit x1 Contador: numero de ativagbes do grupo de geradores

10620 R 32bit x1 Contador: numero de grupo de geradores com carga

10622 R 32bit x100 Contador: horas de funcionamento do motor

10624 R 32hit x100 Contador: horas de servigo desde o ultimo servigo

10626 R 32bit x100 Contador: dias de motor desde o Ultimo servigo

10628 R 32bit x10 Contador: emergia ativa total do grupo de geradores (kWh)

10630 R 32bit x10 Contador: energia reativa indutiva total do grupo de geradores
(kVArh-ind)

10632 R 32bit x10 Contador: energia reativa capacitiva total do grupo de geradores
(kVArh-cap)

10634 R 32hit x100 Contador: horas de motor remanescentes para servigo-1

10636 R 32bit x100 Contador: dias de motor remanescentes para servigo-1

10638 R 32bit x100 Contador: horas de motor remanescentes para servigo-2

10640 R 32hit x100 Contador: dias de motor remanescentes para servigo-2

10642 R 32bit x100 Contador: horas de motor remanescentes para servi¢o-3

10644 R 32hit x100 Contador: dias de motor remanescentes para servigo-3
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39. COMUNICAGOES SNMP

A unidade oferece a possibilidade da comunicagdo SNMP através dos porta ethernet (10/100Mb)

A A versao suportada do SNMP é V1.0 e V1.1

Os parametros abaixo podem ser definidos

para o controlador:

Botbes de controle
Saidas Digitais Controladas Remotamente

Os parametros abaixo podem ser lidos do
controlador:

Tensobes de Rede (L1, L2, L3, L12, L23, L31)
Correntes de Rede (11, 12, I3, IN)

Energia Ativa de Rede (L1, L2, L3, Total)
Energia Reativa de Rede (L1, L2, L3, Total)
Energia Aparente de Rede (L1, L2, L3, Total)
Fator de Energia de Rede (L1, L2, L3, Total)
Angulo de Fase de Rede

Frequéncia de rede

Tensdes de Geradores (L1, L2, L3, L12, L23,
L31)

Correntes de Geradores (11, 12, 13, IN)
Energia Ativa de Geradores (L1, L2, L3, Total)
Energia Reativa de Geradores (L1, L2, L3,
Total)

Energia Aparente de Geradores (L1, L2, L3,
Total)

Fator de Energia de Geradores (L1, L2, L3,
Total)

Angulo de Fase de Geradores

Frequéncia do grupo de geradores

Modo e Operagao dos Geradores

Status de Operacao dos Geradores

Tensao de entrada de carga

Tensao da bateria

Presséao de 6leo

Temperatura de resfriamento

Nivel do combustivel

Temperatura do 6leo

Temperatura da canopla

Temperatura ambiente

RPM do motor

Contador de Arranque Total dos Geradores
Contador de Funcionamento Total dos
Geradores

Contador de Horas de Funcionamento do Motor
Contador de kW-h total

Contador de kVAR-h (indutivo) total
Contador de kVAR-h (capacitivo) total
Contador de Horas de Motor para Servigo-1
Contador de Dias para Servigo-1

Contador de Horas de Motor para Servigo-2
Contador de Dias para Servigo-2

Contador de Horas de Motor para Servigo-3
Contador de Dias para Servigo-3

Lista de alarme com parada imediata

Lista de alarme de parada com arrefecimento
Lista de alarme de aviso

Saidas Digitais Controladas Remotamente

A O arquivo SNMP MIB é disponivel no suporte técnico Datakom.
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39.1. PARAMETROS EXIGIDOS PARA SNMP VIA ETHERNET

Endereco Modbus Slave: pode ser definido entre 1 e 240. Se apenas uma das unidades estiver
disponivel no mesmo endereco IP é aconselhavel manter o enderego padrao (1).

Habilitar Ethernet: O parametro deve ser definido para 1 (ou clicado) para habilitar a porta ethernet.
Porta TCP/IP Modbus: A definicdo normal é 502. No entanto a unidade pode trabalhar em qualquer
enderecgo de porta.

Mascara de IP de Usuario: Existem 3 registros de mascara disponiveis. O uso dos registros é
enfatizado no Manual do Usuario D-500/700. Defina a primeira mascara como 255.255.255.0 para a
operagéo adequada.

IP de Rede de Ethernet: Pode ser deixada como 0.0.0.0 para enderego automatico ou definido com um
valor para ter um endereco definido.

IP de Gateway de Ethernet: Deve ser definido de acordo com nossa configuragdo de chave local.
Mascara de Subrede de Ethernet: Deve ser definido de acordo com nossa configuragao de chave local.

As especificagcdes da porta de ethernet completas sdo encontradas no _Manual do Usuario D-500/700.
Consulte o documento Guia de Configuracao de Ethernet para D-500/700 para mais detalhes sobre a
configuragao de porta ethernet.

39.2. ACIONADOR DE MENSAGENS SNMP

Quando um caso de falha ocorre, ou os geradores funcionam ou os geradores tomam a carga para
descarregamentos dos geradores, uma mensagem SNMP TRAP automatica é enviada para o cliente
SNMP.

Para habilitar mensagens SNMP TRAP, o Cliente tem que enviar ao menos uma mensagem de
solicitagdo SNMP para o controlador para informar seu enderego IP. O controlador salva o enderecgo do
ultimo Cliente SNMP e envia mensagens para este enderego.

A mensagem SNMP TRAP contém o modo de operagéo do controlador, status do motor e lista de
alarme.
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40. DECLARAGAO DE CONFORMIDADE

A unidade esta em conformidade com as diretivas da UE.
-2006/95/EC (baixa tensao)
-2004/108/EC (compatibilidade eletromagnética)
Normas de referéncia:
EN 61010 (requisitos de seguranga)
EN 61326 (requisitos de EMC)

A marcagao CE indica que este produto esta em conformidade com os requisitos europeus para
segurancga, saude ambiental e protecao ao consumidor.

Conformidade UL / CSA:
-UL 6200, Controles para Carenagens Conduzidas por Motor Estacionario (Certificado no.- 20140725-
E314374)
-CAN/CSA C22.2 No. 14-13 — Equipamentos de Controle Industrial

41. MANUTENGAO

NAO ABRA A UNIDADE!
NAO ha pegas utilizaveis dentro da unidade.

Passe um pano na unidade, se necessario com um pano macio e umido. Nao use agentes quimicos.

42. DISPOSIGCAO DA UNIDADE

Seguindo a DIRETIVA 2002/96/EC DO PARLAMENTO EUROPEU E DO CONSELHO
de 27 de janeiro de 2003 sobre residuos de equipamentos elétricos e eletronicos (WEEE), esta unidade deve ser
armazenada e disposta separadamente de residuos comuns.

43. CONFORMIDADE ROHS

A diretiva europeia ROHS restringe e proibe o uso de alguns materiais quimicos em dispositivos
eletrbnicos.

Seguindo a “DIRETIVA 2011/65/EU DO PARLAMENTO EUROPEU E DO CONSELHO de 8 de julho de
2011 da restricdao do uso de determinadas substancias perigosas em equipamentos elétricos e
eletrénicos”, este produto € listado no anexo-I sob categoria. “Instrumentos de monitoramento e
controle incluindo monitoramento industrial e instrumentos de controle” e isentos da diretiva
ROHS.

No entanto, a Datakom nao esta usando nenhum componente eletrbnico que nao esteja em
conformidade com a ROHS. Somente a solda contém chumbo. A troca para solda sem chumbo esta em
progresso.
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44. GUIA DE DIAGNOSTICO E RESOLUGAO DE PROBLEMAS

Abaixo esta uma lista basica dos problemas encontrados
com maior frequéncia. Investigagées mais detalhadas podem
ser necessarias em alguns casos.

O grupo de geradores opera enquanto a rede CA estiver OK ou continuar a operar apds a rede
CA estar OK:

-Verifique o aterramento da carcaga do motor.

-As redes de tensdo CA podem estar fora dos limites programados, medir as tensdes de fase.

-Verifique as leituras de tens&o CA na tela

- Os limites superior e inferior das tensdes de rede devem estar muito justos. Verifique os parametros
Limite Inferior de Tensdo de Rede e Limite Superior de Tensdao de Rede. Os valores padrdo sao
170/270 volts.

-A tensao de histerese pode ser dada como excessiva. O valor padrao é 8 volts.

As tensoes CA ou frequéncia exibida na unidade nao estao corretas:

-Verifique o aterramento da carcaga do motor, € necessario.

- A margem de erro da unidade é +/- 2 volts.

-Se existem medigdes faltosas apenas quando o motor esta funcionando, pode haver carga do
alternador ou regulador de tensdo com falha no motor. Desconecte a conexao do alternador de carga
do motor e verifique se o erro esta removido.

-Se houverem medi¢des com erro somente quando as redes estiverem presente, entdo o carregador de
bateria pode ter falhado. Desligue o fusivel do retificador e verifique novamente.

As leituras de KW e cos® tém falhas embora as leituras de Amp estao corretas:

- Transformadores de corrente ndo estdo conectados para as entradas corretas ou alguns dos CTs
estdo conectados com polaridade reversa. Determine as conexdes corretas de cada CT individual para
obter o KW e cos® para a fase relacionada, e entdo conecte todos os CTs. Consulte o capitulo
"ENTRADAS DE CORRENTE CA”

Saidas de curto-circuito de transformadores de corrente nao
Z f S usados.

Quando a red,e CA falhﬂa a uniqade energiza a solendide de combustivel , mas nao da partida e a
mensagem HA PRESSAQO DE OLEO ! é exibida:

A unidade néo é alimentada com tensao de bateria (-) na entrada de presséao de 6leo.

-Chave de pressao de 6leo nao conectada.

-Corte do cabo de conexao da chave de pressao de dleo.

-Chave de pressao de 6leo com falha.

-A chave da pressdo de 6leo fecha tarde demais. Se a pressao de 6leo fecha, a unidade iniciara.
Opcionalmente a chave da pressao de 6leo pode ser substituida.
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O motor nao funciona ~apc’;s a primeira tentativa de partida, entdo a unidade ndo inicia novamente e a
mensagem HA PRESSAO DE OLEO! aparece:

-A chave da pressédo de oleo fecha tarde demais. Como a unidade detecta pressao de 6leo, ela nio inicia.
Quando a chave da pressado de 6leo fecha, a unidade iniciara. Opcionalmente a chave da pressao de 6leo
pode ser substituida.

Quando a rede CA falha, o motor comeca a funcionar, mas a unidade emite um alarme de FALHA DE
PARTIDA e entdao o motor para:

-As tensbes de fase do gerador ndo estdo conectadas com a unidade. Mega a tensdo CA entre terminais
GEN L1-L2-L3 e Gerador Neutro na parte traseira da unidade enquanto o motor esta funcionando. Um
fusivel protegendo as fases do gerador pode ter falhado. Pode ter havido um erro de conexao. Se tudo esta
OK, desligue todos os fusiveis, e entao ligue todos os fusiveis, iniciando do fusivel de alimentagdo CC. Entéo
teste a unidade novamente.

A unidade demora para remover a arrangue do motor:

-A tensado do gerador aumenta tarde. Também a tensdo remanescente do gerador estd abaixo de 15 volts. A
unidade remove a partida com a frequéncia do gerador, e precisa de ao menos 15 volts para medir a
frequéncia.

-A unidade também pode cortar arranque de tensdo do alternador de carga e entrada de pressao de dleo.
Leia o capitulo “CORTE DO ARRANQUE”

A unidade é inoperante:

Meca a tensao de alimentagdo CC entre terminais BAT+ e BAT- na parte traseira da unidade. Se esta OK,
desligue todos os fusiveis, e entdo ligue todos os fusiveis, iniciando do fusivel de alimentagdo CC. Entéo
teste a unidade novamente.

Modo de programacéao nao entra:

A entrada de bloqueio de programa desabilita a entrada do modo de programacgéao. Desconecte a entrada de
bloqueio de programa da bateria negativa antes da modificagdo. Nao esquega de fazer esta conexao
novamente para evitar modificagbes ndo-autorizadas no programa.

Alguns pardmetros de programa sao ignorados:

Estes parametros séo reservados para configuragéo de fabrica e ndo podem ser modificados.

Led de AUTO piscam e o grupo de geradores ndo funciona quando a rede falha:

A unidade esta com a hora do Cronograma Semanal OFF. Verifique a definigdo de data e hora da unidade.
Verifique também os parametros de programa do Cronograma Semanal.

O grupo de geradores funciona mas nao recebe a_carga.

Verifique se o led Amarelo do grupo de geradores esta aceso de forma estavel. Ajuste os limites de tenséo e

frequéncia do grupo de geradores se necessario.

Verifique se a saida-8 digital esta configurada como “Contator do Grupo de Geradores”

Verifique o paradmetro de programa “Temporizador do Contator do Grupo de Geradores”.

Verifique se o sinal de entrada de inibicdo do Carregamento do Grupo de Geradores néo esta ativo. Verifique
as fungbes de entrada. Se uma entrada é configurada como “Inibir Carregamento do Grupo de Geradores”
e verifique se o sinal ndo esta presente nesta entrada.
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